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INSTRUCCIONES

para construir Super-Modelos

GRUA DE MARTILLETE
MECCANO

Potente modelo de una de la§ graas
gigantescas que constantemente funci-
onan en nuestros astilleros y puertos.

Caracteristicas Especiales.

Los movimientos de! modelo compren-
den, la rotacién del cuerpo superior 6
fiecha, traslaciéon del carro 6 trgle v
movimiento elevatorio, accionados por
medio de un Motor Eléctrico de 6 voltios
montado en el brazo corto de la flecha.
Este cuerpo superior va soportado por

un rodamiento a ruedas.

El modelo presentado en éste folleto
debe manifestarse que forma un ejemplo
muy bien elaborado € interesante en la
construccién mas perfeccionada con las
piezas de Meccano. EIl tipo particular
de griia de que deriva su nombre, se
‘ martillete "—titulo

conoce por el titulo
que facilmente quedara explicado diriji-
endo una rdpida mirada 4 su forma
general — y la presentacion real del
modelo Meccano queda muy bien demo-
strada. haciendo una comparacién con la
reproduccion de una verdadera griza de
martillete que adjuntamos en la primera
pagina del folleto inglés.

Construccion del Modelo Meccano.

La construccidn del modelo debe de
empezarse por el montaje de la torre
principal 6 pedestal Cada mon-
tante vertical angular (1) (Fig. 1)
queda compuesto por tres Viguctas
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Speciale Aanwijzingsbladen
voor den bouw van
schitterende Meccano modellen

MECCANO HAMERKOP -
KRAAN

Een krachtig model van een
van de massieve kraanen,
welke gebruikt worden bij
scheeptimmerwerven
en havens

Speciale Bijzonderheden :

De bewegingen van het model ver-
vatten het ronddfraaien van den arm, het
loopen van de kraanrolwagen of looper,
en het hijschen, en ze worden allen in
werking gebracht door de electrische
motor op de kortere arm van den hoofd-
balk gemonteerd. De arm wordt onder-
steund door een opgebouwd rollager
(ook kan het getande rollager, onder-
deel No. 167, gebruikt worden).

Dit model is een uitvoerig en zeer
interessant voorbeeld van de nieuwste
Meccano constructie.  Het bijzondere
type van kraan, waarna het ontworpen
werd, staat bekend als de “ hamerkop”
—een titel, welke gemakkelijk verklaard
wordt na een blik op de algemeene
vorm van het bouwwerk—en de realist-
ische aanblik van het model wordt goed
aangctoond bij vergelijk met de illus-
tratic op de voorgaande bladzijde van
een werkelijke hamerkop-kraan.

Het Bouwen van het Meccano Model.
Bij het bouwen van het model moet
eerst de hoofdtoren of het voetstuk
worden geconstrueerd. Ieder vertikale
hocklid 1 (Fig. 1) is samengesteld uit
drie 63 c.Al. hockdraagbalken, aan het
boven- en beneden einde verbonden door

32 ¢.M. hoekdraagbalken 2.
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Sarlige Oplysninger om
Bygning af Meccano
Super Modeller.

MECCANO KRAN AF
HAMMERHOVED
TYPEN

Sarlig bemzrkes :

Modellens Bevagelser omfatter Drej-
ning af Krandrageren, Lobekatens Van-
dring paa Krandrageren samt Hejsning;
alle Bevagelser drives af den elektriske
Motor (6volt), der er monteret paa
Dragerens korte Ende. Drageren hviler
paa et sammenbygget Rulleleje. Det
fortandede Rulleleje, Del Nr. 167, kan
bruges i Stedet for.

Denne Model er et omhyggelig
udarbejdet og  meget interessant
Eksempel paa de nyeste Meccano-Kon-
struktioner. Den serlige Krantype,
hvorefter Modellen er konstrueret,
kendes almindelig under Navnet Ham-
merhoved-Kraner, og naar man ser paa
Kranens Opbygning, forstaar man,
hvorfor den har faaet dette Navn. Paa
den foregaaende Side er foruden
Modellen vist et Billede af en virkelig
Kran af denne Type, og en Sammen-
ligning mellem de to Billeder viser tyde-
ligt Modellens naturtro Udseende.

Bygningen af Meccanomodellen.

Arbejdet skal paabegyndes med Byg-
ningen af Taarnet eller Stativet, der
skal bzre Krandrageren. Hvert af de
lodrette Hjernepartier 1 (Fig. 1) er
sammensat af tre 62cM. Vinkeljzrn,
forbundne foroven «g forneden med
32cM. Vinkeljzrn 2.  Den saaledes
dannede kamme gores fuldstendig stiv
med 32cM. Fladjern 3, og de flade
Dragere 4.
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Spezial - Instruktionshefte
zum Bau grosserer
Meccano-Modelle.

Meccano - Hammerkopf - Kran

Charakteristische Einzelheiten :

Die Bewegungen des Modelles bestehen
in der Schwenkung des Auslegers, in der
Bewegung der Laufkatze sowie im Last-
heben. Alle Bewegungen werden durch
den 6-volt Elektromotor auf dem kur-
zen Ende des Auslegers ausgefiihrt. Der
Ausleger lauft auf einem besonders
gebauten Rollenlager. (Es kann auch das
Kugellager, Teil Nr. 167, in Gebrauch

genommen werden.)

Ein 6-Volt- Motor tritt an die Stelle
des Hochspannungsmotors, der in der
Abbildung gezeigt ist.

Dies Modell ist ein gutes Beispiel fiir
die schone Ausfithrung der neuesten und
interessantesten Meccano-Modelle. Es
stellt eine Art von Kranen dar, die unter
dem Namen “ Hammerkopf-Krane” be-
kannt sind und dieser Name wird bei
einem Blick auf die Gesamtansicht
leicht verstindlich. Bei einem Vergleich
der beiden Bilder auf der ersten Scite
sicht man auch sofort, wie naturgetren
das Modell wirkt.

Der Bau des Meccano-Modelles.

Beim Bau des Modelles muss der
Haupt-Turm zuerst hergestellt werden,
Die senkrechten Eckpfeiler 1 (Fig.
1) bestchen aus je drei 62 cm
Winkeltragern, die oben und unten



de 9 em. dispuestas como se indica.

El tren de rodamiento superior y
giratorio (31) (Fig. 3) se sujeta 4 la base
de la flecha y descansa sobre las ruedas
(6), ¥y un arbal (34¢) que tiene sus coji-
netes en (61) (Fig. 5) constitu_\'ev un eje
comiin para el armazon rodante y el
tren giratorio, que rucdan los dos &
marchas difcrentes. El soporte (61) con-
siste en una Tira con doble encorva.dura
atornillada 4 una Tira de 6 cm. que, por
6rden, se sujeta 4 la plataforma superior
de la torre vertical. El arbol (34c) debe
quedar fijado & la Placa frontal, consti-
tuyendo el punto de fijacién del tren de
rodamiento superior, mas el armazén
rodante debe poder rodar libremente
sobre éste.

Una Varilla vertical directriz (23)
(Fig. 6), situada en la estructura rodante,
suporta una Rueda de erizo de 38 mm.
(23a) emplazada en el interior de la malla
de la cadena (60) (Fig. 5). Esta dltima,
por la série de Soportes inversos (59)
pasa sin dificultad. Cuando la Rueda de
erizo (23a) funciona, la Cadena tiende &
apretar los Soportes (59) y luego de estar
parada, es cuando la Rueda de erizo
empieza 4 hacer funcionar todo el alrede-

dor, arrastrando la estructura pivotante.

Para el interés de todos nuestros lec-
tores que hubiesen comprado el nuevo
Rodamiento 4 Rodillas (pieza Meccano
No.167) debemos de hacer notar que
esta Gltima puede reemplazar la disposi-
cion arriba detallada. Caso de decidir
emplear la nueva pieza, serdn precisas
algunas modificaciones ligeras, las cuales
son muy sencillas y no necesitan explica-
cién alguna, ya que resultaran patentes
al agregar la pieza al modelo.

welke de naaf vormt van de bovenste
loop, maar het spinraam moet men er
vrij op laten draaien.

Een vertikale aandrijfas 23 (Fig. 6)
gelegen op het ronddraaiende bouwwerk
draagt een 38 m.\M. kettingwiel 23a
geplaatst binnen en grijpend in de ket-
tinglus 6 (Fig. 3). Laatstgenoemde is om
cen serie omgekeerde hocksteunstukken
59 geschikt.  Bij het draaien van het
kettingwiel 23a grijpt de ketting de
hoeksteunstukker 3¢ en wordt onbeweeg-
baar, waarop het kettingwiel rond de
ketting begint te draaien, het draaibare

bovenwerk met zich mede voerend.
p

In het belang van die lezers, welke
het nieuwe Meccano getande rollager
(Onderdeel No. 167) bezitten, kan hier
opgemerkt worden, dat dit onderdeel
gebruikt kan worden in plaats van de
beschreven schikking. Indien men besluit
om het nieuwe onderdeel te gebruiken,
zullen verscheidene geringe verander-

ingen in het algemeen ontwerp noodig
zijn. De benoodigde bijstellingen zijn
zeer eenvoudig en vereischen geen gede-
tailleerde beschrijving, want zij zullen
inecns  klaar worden wanncer de

rollagers in het model worden opgenomen.

Het Construeeren van den Arm
en de Loopwagen.

-

Tedere kant 7 en 8 (Fig. 1) van den
hoofdarm is samengesteld uit twee 63
c.M. hoekdraagbalken aan elkander
geschroefd. De lagere gedeelten van

den arm bestaar uit 63 c.M. hoekbalken
9 ¢n 32 hoekbalken 10, versterkt door
een seric trek- en duwverbanden 5en 11.
Een riemschijf 14 wordt gedragen op
cen 1114 c. M. staaf gelagerd in de hoek-
balken 7 en 8 en vormt een geleidings-
riemschijf voor het hijschkoord.

6 cM. Fladjzrn, som derefter er fastgjort
til det lodrette Taarns everste Platform.
Akslen 34 ¢ skal fastgores i Planskiven,
der danner Navet for den everste Lobe-
ring, derimod skal den stjerneforemde

Ramme gaa lest paa denne Akscl.

En lodret Drivaksel 23 (Fig. 6), an-
bragt 1 den roterende Del af Konstruk-
tionen, berer et 38 mM. Kadehjul 23 a, i
Indgreb med den endelese Transmissions-
kede 60 (Fig. 5) der er lagt rundt om
de viste Z-Stykker 59. Naar Kaedehjulet
23 a nu drejer rundt, griber Keden fati
z-Stykkerne 59, som den ikke kan glide
paa, hvorfor Kadchjulet begynder at
vandre rundt i Keden og tager den
drejelige Overkonstruktion med rundt.

For de Lasere der er i Besiddelse af
de nye Meccano Rullelejer med Tandhjul
(Meccanodel Nr. 167), skal bemarkes, at
denne Del godt kan bruges i Stedet for
det ovenfor beskrevne Arrangement,
men det krever da nogle mindre
Endringer 1 Opbygningen, som dog
ikke behover nogen detailleret Beskri-
velse, da de giver sig af sig selv, naar

Rullelejet indbygges i Modellen.

Konstruktionen af Krandrageren
og Lobekatten.

Toppen af Krandrageren bestaar 1
hver Side, 7 og 8 (Fig.1) af to 62 c)Ml.
sammenboltede Vinkeljzern. Bunden af
Drageren bygges af 62 cM. Vinkeljeern 9
og 32c)M. Vinkeljern 10, afstivede mod
Toppen med en Rakke Baand og Stivere
5 og 11. En Snorskive 14 sidder paa en
114 cM. Aksel, der leber i Vinkeljern
den  danner en  Styreskive for
Hejsesnoren.

N

Eine Welle 34c, die in dem Lager 61
gelagert ist (Fig.5) bildet dic gemein-
same Achse fiir den Rollenstern und den
Laufring, die aber mit verschiedenen
Geschwindigkeiten rotieren. Das Lager 61
besteht aus einem gekropiten Band,
welches an ecinen 6,5 cm Streifen gesch-
raubt ist, der setbst an der oberen Platt-
form des Turmes befestigt ist. Die Welle
34c¢ wird in der Planscheibe befestigt.
welche die Nabe der oberen Laufbahn
bildet, jedoch muss der Rollenstern frei

um die Achse rotieren konnen.

Eine senkrechte Antriebswelle 23 (Fig.
6), die an dem drehbaren Aufbau sitzt,
tragt ein 3,8 cm Kettenrad 23a, welches
innerhalb der Kettenschleife 60 (Fig.3)
liegt und in die Kette eingreift. Die
Kette ist um eine Reihe von Z-férmigen
Stitzen 59 herumgelegt. Bei Drehung
des Kettenrades 23a greift die Kette die
Stiitze 59 und wird unbeweglich, wobei
das Kettenrad sich auf der Kette abrollr,
und den drehbaren Aufbau mitnimmt.

Im Interesse derjenigen Leser, die das
neue aeccano-Rollenlager mit Verzah-
nung (Teilnummer 67) besitzen,  sci
erwahnt, dass dieser Teil statt der
beschriebenen Anordnung fertig ver-
wendet werden kann. Wenn man diesen
neuen Bauteil anwendet, mussen einige
kleine Aenderungen im allgemeinen
Aufbau vorgenommen werden. Die not-
wendigen Nachstellungen sind sehir ein-
fach, und erfordern keine besondere
Beschreibung. Sie werden sofort kennt-
lich, wenn die Rollenlager im Modell

eingebaut werden.

Bau des Auslegers und der Katze.

Die Scitenteile 7 und 8 (Fig. 1) des
Haupt-Auslegers bestehen aus je zwei
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Construccion de la Flecha y el Carro.
Cada lado (7y8) (Fig.1) de fa flecha

principal queda compucsto por dos

Viguetas Angulares de 62 cm. enlazadas

entre si. Las partes inferiores de la

flecha, consisten en Viguetas de 62 cm.

(9) v de 32 cm. (10) reforzadas por unas
cuantas Tiras (5 y 11). Una Polea (14)
estd soportada en una Varilla de 1114
cm. que tiene sus soportes en las Vigu-
etas (7y8) y forma una Polea guia para'

la cuerda elevadora.

La construccion del carro la simplifica
la (Fig.7). EI chassis del eje (62) se
construyve de dos Viguetas Planas de 9
cm. fijadas 4 dos Tiras Dobladas, la una
de 63 x 25 mm. y la otra de 63 mm. x
12 mm. (68). El movimiento de desplaza-
miento es comunicado por una cadena

de erizo, de la que sus extremidades son
fijadas 4 las Tiras dobladas (68).

Como se indica en la (Fig. 1), la
Cadena (37) pasa por una Rueda de erizo
(38) soportada en una Varilla que tiene
soportes en dos Viguetas angulares de
6 cm. sujetadas 4 la Placa plana 1134 x
flecha. A la parte trasera dela flecha, la
Cadena pasa por una Rueda de erizo
(49) (Fig. 8) accionada por el Motor
Eléctrico  (13).

Motor, con tal que se cologue correcta-

Cuando funciona el

mente la palanca de control, fa Cadena

de erizo tiende 4 arrastrar el carro.

Este carro estd provisto de una
palanca 4 dos poleas (64) (Fig. 7). Esta
construido colocando dos Poleas locas

de 25mm. (63) entre dos Ruedas con buje.

Details van de loopwagen zijn
Fig. 7. Het asraam
9c.M.

verbonden  door

aangetoond in
62 is opgebouwd uit twee
platte  steunbalken
twee 60 x 25 en een 60 x 12 m.M.
strook met dubbele hoekstukken 68. De
loopbeweging wordt medegedeeld door
middel van een ketting 37, waarvan de
cinden verbonden zijn aan de strooken
met dubbele hoekstukken 68.

Zooals men uit Fig.1 zal zien, loopt
de ketting 37 over een 215 c.)\l. ketting-
wiel 38, gedragen op een staaf, welke
gelagerd is in tweé 6 c. M. hoekdraag-
balken, bevestigd op de 1114 x 6 c.M.
vlakke plaat, welke het vooreinde van
den arm overspant. Aan de achterkant
van den arm gaat de ketting om een
kettingwiel 49 (Fig. 8) hetwelk wordt
aangedreven door de electrische motor
13, Wanneer de motor in beweging
wordt gezet, en mits de randwiel-
bedieningshefboom juist geplaatst is, de
ketting geneigd is om de loopwagen of

te trekken, &f voort te duwen.

Het twee-schijvige katrol 64 (Fig. 7)
wordt opgebouwd door twee 214 M.
losse riemschijven 63 tusschen twee

naafbuswielen te plaatsen.

Het Doen Werken van het
Bedieningsmechanisme.
De drie bewegingen van het model-
hijschen, loopen van de rolwagen, en
ronddraaien — worden aangedreven en
bediend vanaf de electrische motor en
de tandwielbak, bevestigd op de boven-

kant van den arm. Sedert het model

De konstruktive Enkeltheder ved Lpbe-
Aksel-
rammen 62 bygges af to 9 cM. flade

katten vises tydeligt i Fig. 7.

Dragere, forbundne med to 6 c\M x
25mM. og et 6cM. x 12mM Afstands-
jern 68. Lgbekattens Kerebevegelse
iverksettes med en Tranmissionskede
37, hvis Ender er forbundne til Afstands-

jernene 68,

Som det vil ses af Fig. 1, gaar Kzeden
37 over et 25mM. Kadehjul 38 paa en
Aksel, der lober i to 6 cM. Vinkeljern,
fastskruede paa den 113 cM x 6 c)l. flade
Plade, som spander over Dragerens For-
ende. Ved Dragerens Bagende gaar
Kaden rundt om et Kedehjul 49 (Fig. 8),
der drives af Elektromoteren 13. Det ses
let heraf, at Keden vil trzkke Lobe-
katten af Sted i den ene eller den anden
Retning, naar Motoren settes i Gang,
naturligvis, at

forudsat Styrevegt-

stangen staar i den tilsvarende Stilling.

Opmarksomheden
Snorskiverne 64 (Fig.7); det er to 25 mM.

lose Snorskiver,

henledes paa

anbragt mellem to
Besningshjul, hvorved man faar en
serlig dyb Rille, saa Snoren ikke faar
Tilbejelighed til at gaa ud af Rillen,

Hejsebevzaegelsen.

Modellens tre Bevagelser, Hejsning,
Lobekattens

dragerne og dennes Svingning drives af

Vandring paa Kran-
Elektromotoren og styres fra Kranspillet,
der er fastgjort foroven paa Drageren.
Siden denne Model blev konstrueret er
Hojspendingsmotoren, vist i Fig. 1 og 8,
blevet erstattet med en kraftig 6- Volts

63 cm  Winkeltrigern, die zusammen-
geschraubt sind. Die unteren Teile des
Auslegers bestchen aus 62 cm Triagern 9,
und 32 cm Trigern 10, die durch eine
Reihe von Streben und Stiitzen 5und 11
versteift sind.  Eine Riemenscheibe 14
sitzt auf einer 11,5 cm Welle die in den
Tragern 7 und 8 gelagert ist und als
Leitrolle fiir das Hubseil dient.

Die Bau-Einzelheiten der Laufkatze
gehen klar aus Fig.7 hervor. Der Rah-
men 62 fiir die Achsen besteht aus zwel,
9,0 cm Flachbalken die duch zwei 6,5x1,
3 cm und einen 6,5 x 1,3 cm Flansch-
Die Fort-
bewegung der Laufkatze erfolgt mittels
Kette 37, deren Enden an den Flansch-
bandern 68 angebracht sind.

streifen 68 verbunden sind.

Wie aus Fig. 1 hervorgeht, geht die
Kette 37 uber ein 2,5 cm Kettenrad 38
auf einer Welle, die in zwei 6,5 cm
Winkeltragern  gelagert  ist. Diese
Winkeltrager sitzen an der flachen
Platte von 11, 5 x 6, 5 cm, welche das
bedeckt.

Hinten am Ausleger geht die Kette um

Vorderende des Auslegers
ein Kettenrad 49 (Fig 8), welches vom
Elektromotor 13 angetrichen  wird.
Man sieht also dass, wenn der Motor
in Betriecb  gesetzt  wird, und
der Getriebeschalt-Hebel in der betref-

fenden Stellung steht, die Kette die

Laufkatze in der einen bezw. in der

andern Richtung bewegt.

An der Laufkatze ist noch besonders
eine Scheibe 64 zu erwihnen (Fig. 7),
welche zwei Seitenscheiben und beson-

ders tiefe Nuten hat. Sie wird aus zwei



Operacion del Mecanismo de Control.

Los tres movimientos del modelo—
elevatorio, desplazamiento del carro vy
giratorio—son c¢fectuados y accionados
por ¢l Motor Elécetrico v caja de engran-
ages colocada en la parte superior de la
fecha. Desde que se ideo este modelo, el
Motor de alto voltage ilustrado en Figs.
1y8 se ha reemplazado a un poderoso
Motor de 6 voltios, el cual puede usarse
en este modcelo en lugar del Motor de
alto voltaje. El empleo del Motor de 6
voltios no trae consigo alteracion alguna
en la construccién del modelo, tal como
descrita en este folleto. Esta atornillado
en la caja de engranajes en lugar del
AMotor de alto voltage que se vé en Fig.8.
El motor de 6 voltios (13, Fig. 6) esta
atornillado & las Placas planas 14 x 9 cm.
(15) suportadas en las Viguetas princi-
pales (7y8) de la flecha, mientras que
los lados de la caja de engranajes (13a)
son empernados directamente 3 los

rebordes interiores de las Viguetas.

El engranaje elevatorio es accionado
como sigue : el Motor, por medio de un
Pifion de 12 mm (15a) (Fig.8) situado
en el arbol del inducido, hace accionar
una Rueda Dentada de 57 dientes suje-
tada 4 un eje que soporta una Rueda de
erizo de 25 mm (16a). La Rueda dentada
de 57 dientes no puede verse en el dibujo
por estar interpuesta por el Motor. La
Rueda de erizo (16a) estd acoplada por
una corta Cadena de erizo 4 otra rueda
semejante montada en una Varilla (22)
(Fig. 6) y un Pifion de 12 mm. (28) suje-

tado 4 esta tltima Varilla hace accionar

werd ontworpen is de hooge-voltage
motor, afgebeeld in de fig 1 en & ver-
vangen door een krachtigen 6-Volt
motor, welke kan worden gebruikt in
dit model in plaats van den sterkstroom-
motor. Het gebruik van den 6-Volt
motor brengt geen enkele verandering
in de constructie-details, dic in dit blad
gegeven zijn.  De motor wordt een-
voudig in den tandwielbak geschroefd
in plaats van den in fig. 8 afgebeclden
sterkstroommotor. De 6-volt motor (13,
Fig6) wordt geschroefd aan de 14 x 9
c.M. vlakke platen 15, gedragen op de
hoofdbalken 7 en & van den arm, terwijl
de zijden van de tandwielbak 13a direct

geschroefd zijn aan de binnenflenzen

van de hoekbalken.

Het hijschtoestel wordt als volgt
bediend : de motor drijft door middel
van een 12 m.AlL rondsel 15a (Fig. 8) op
zijn ankeras een 57-tandig tandwiel aan,
bevestigd op een staaf, welke een 23
c M. kettingwiel 16a draagt. Het 57-
tandig tandwiel kan niet in de photo
gezien worden, ‘daar het verborgen zit
door de motorkast. Het kettingwiel 164
wordt verbonden door een korte lengte
ketting aan een gelijksoortig wiel gemon-
teerd op een staaf 22 (Fig.6) en een 12
m.M. rondsel 28, bevestigd op laatst-
genoemde  staaf  drijft een 57-tandig

tandwiel 57 op de windas 30d.

Het hijschkoord 26 gaat vanaf de
windas 30d over een geleid riemschijf
14 en over een schijf 63 in de loop-

wagen (Fig.7), vandaar wordt het om

Motor, som kan bruges i denne Model i
Stedet for Hejspendingsmotoren. 6- Volts
Motoren kan anvendes uden, at der
Forandring i

kreves nogensomhelst

dette  Haxftes Byggeanvisning; den
boltes simpelthen paa Plads i Spil-
kassen, 1 Stedet for den Hejspandings-

motor, der er vist i Fig. 8.

Motoren (6 volt) (13, Fig.6) boltes til
de 14cM. x 9c)M. flade Plader 15 paa
Dragerens Top-Vinkeljern 7 og 8,
medens Kranspillets Sideplader 13 a er
boltede direkte til disse Vinkeljzrns

Inderflanger.

Hejsebevaegelsen foregaar nu saaledes :
Motoren driver gennem et 12 mM. Drev
15 a (Fig. 8) paa dens Aksel et 57-
Tanders Tandhjul fastgjort paa en Aksel,
der bzrer et 17 Kadehjul 16a. Det 57-
Tenders Hjul kan ikke ses paa Figuren,
fordi det er skjult bag Motorhuset.
Kadehjulet 16 a er med et kort Stykke
Kaede forbundet til et lignende Hjul paa
en Aksel 22 (Fig. 6), og et 12m.\L Drev.
28 paa sidstnzevnte Aksel driver et 57-
Twenders Tandhjul 27 paa Aksel 30d,

hvorpaa Hejsesnoren vikles op.

Hejsesnoren 26 gaar fra Aksel 30 d
over Styreskiven 14 og over en Snor-
skive 63 1 Lebekatten (Fig. 7); derira
feres den rundt om en af Skiverneiden
toskivede Hejseblok 19, tilbage rundt
om den anden Skive 63, saa over den
anden Skive i Hejseblok 19 og fastgores
endelig 1 et Hul i Besningshjulene 64,
som er gjort fast paa Aksel 67 og derfor
ikke gaar rundt med de lgse Skiver 63.

2,5 cm losen Scheiben 63 zusammen-
gebaut, die  zwischen zwei Buchen-
radern sitzen.

Bedienung des Getriebes
und der Schaltung.

Die drei Bewegungen des Modelles-
Lastheben, Bewegung der Laufkatze und
das Schwenken-werden vom Elektro-
motor bewirkt und durch einen Getricbe-
kasten an der Oberseite des Auslegers
geschaltet.  Seit dem Entwurf dieses
Modelles ist der Hochspannungsmotor,
abgebildet in Figur 1 und 8, ersetzt wor-
den durch einen sehr leistungsfiihigen
Motor von 6 Volt, welcher in diesem
Modelle anstatt des Hochspannungs-
motors verwendet werden kann. Der
Gebrauch des 6 Volt-Motors hat durch-
aus keine Veridnderung der konstruk-
tiven Einzelheiten im Gefolge, die in
dieser Beschreibung gegeben sind. Er
wird einfach, an Stelle des fritheren
Motors in Figur 8, im Getricbegehiuse
befestigt.

Der 6 volt Motor (13, Fig. 6) ist an die

flachen Platten 15 von 14 x 9 cm
geschraubt, die auf den Haupttragern 7
und 8 des Auslegers sitzen.

Die Secitenwande des Getriebekastens
13a sind direkt an die inncren Flanschen
der Triiger geschraubt.

Das Hub-Getriebe wird wie folgt
betatigt :

Der Motor treibt mittels eines 1,3 cm
Ritzels 15a (Fig. 8) auf sciner Anker-
welle ein Zahnrad von 57 Zihnen,
welches auf einer Welle sitzt, die auch

ein 2,5 cm Kettenrad 16 tragt.

Das Zahnrad von 57 Zihnen ist in der
Photographie nicht zu sehen, da es vom
Motor-Gehiuse verdeckt ist. Das Ketten-
rad 16a ist mittels einer kurzen Kette

4



una Rueda destada de 57 dientes (27)
situada en el arbal de arrollamiento (30d).

La Cuerda elevadora (26) pasa desde
el arbol de arroflamiento (30d) por una
Polea guia (14) ¥ por una Polea (63) del
carro (Fig.7); luego y conducida por una
de las poleas de la palanca 4 dos poleas
(19), vuelve por laotra polea (63) y luego
por la segunda polea del moton (19),
quedando fijada 2 un agujero de las
Ruecdas con buje (64). Estas tiltimas se
sujetan & la Varilla (67), no pudicndo
girar con las paieas (63).

La Rueda dentada (27) (Fig. 6) puede
ser engranada ¢ desengranada con el
Pifion (28), funcicnando una palanca (33).
Esta dltima se conexiona como si fuese
pivote 4 un Afunidn plano 4 (32) y se
ajusta 4 la Varilla (30d) mediante un
Soporte doble (29) montado entre Col-
- lares (31d). E! movimiento de la carga
lo regula un freno 4 friccién que con-
siste en un trozo de cuerda (18) sujetada
a la extremidad de un Acoplamiento (20)
v viniendo en contacto con una Polea de
25mm. asegurada al arbol de arrolla-
miento. La Cuerda (18) alrededor de la
Polea, se afioja alzando la palanca (25),
que consiste en una pequefia Varilla con-
exionada al arbol (21) que suporta el
Acoplamiento (20). La disposicion del
freno se vé claramente en la (Fig. 6).

Movimientos de Rotacién
y Desplazamiento.

La Rueda Dentada de 57 dientes que,
como hemos mencionado antes, esta
montada detras de la Rueda de erizo
(16a) siendo accionada por el Pifion
Motor (15a) (Fig. 8), entra en juego con
otro Pifion de 12 mm. sujctado 4 una
pequefia Varilla que tiene sus soportes
en la hilera extrema de agujeros en el

een van de schijven geleid van het twee-
schijvige katrolblok 19, terug om de
andere schijf 63, dan over de tweede
schijf in het katrol 19 en het wordt ten
slotte vastgemaakt in cen gat in de
naafbuswielen 64.

De naafbuswielen worden op de staaf
67 bevestigd en draaien niet met de
schijven 63 mee.

Het tandwiel 27 (Fig. 6) kan men in-;;

of uitschakelen van het rondsel 28 door
bediening van een hefboom 33. Laatst-
genoemde is draaibaar bevestigd aan een;
vlakke tap bij 32 en grijpt de staaf 30d_}
door middel van een dubbel hoekstuk 29,
gemonteerd tusschen kragen 31d. |

De beweging van de last wordt
beheerscht door een wrijvingsrem be-
staande uit een lengte koord 18, vast-
gemaakt aan het einde van een koppel-
ing 20 en pakkend op een 2% c.M.
riemschijf, bevestigd op de windas. De
greep van het koord 18 rond de riem-
schijf wordt verslapt .door het optillen
van de hefboom 25, welke bestaat uit
een korte staaf, bevestigd op de staaf 21,
welke de koppeling 20 draagt. De
schikking van de rem is duidelijk in
Fig. 6 aangetoond.

'

Draai- en Loopbewegingen.

Het 57-tandig tandwiel dat, zooals
opgemerkt werd, onmiddellijk achter
het kettingwiel 16a gemonteerd wordt
en wordt aangedreven door het motor-
rondsel 15a (Fig.8) grijpt in een ander
12 m.M. rondsel bevestigd op een korte
staaf gelagerd in de eindrij gaatjes in
de zijkant van den motor. De laatst-
genoemde staaf draagt op zijn andere
uiteinde nog een 12 m.M. rondsel, dat in

Tandhjulet 27 (Fig. 6) kan settes ind i
eller ud af Indgreb med Drevet 28, naar
man bevaeger ‘Vzegtstanéen 33. Denne
kan dreje om en Bolt i en flad Lejebuk
ved 32 og paavirker Aksel 30 d gennem
et Gaffelstykke 29, monterct mellem
Stopringene 31 d. Byrdens Bevaxgelser
styres med en Friktionsbremse, som
bestaar af et Stykke Snor 18 bundet til
Enden af en Muffe 20 og lagt om en25
mM. Snorskive, fastskruet paa den Aksel,
Hejsesnoren vikles op paa. Friktionen
mellem Snor 18 og Snorskiven formind-
skes, naar man lefter Vaegtstangen 25,
den bestaar af et kort Stykke Aksel,
befastet til Aksel 21, som barer Muffen
20. Arrangementet af Bremsen frem-

gaar tydeligt af Fig.6.

Drejebevaegelsen og Lebekattens
Vandring.

Det 57-Tznders Tandhjul, der, som
allerede omtalt, er monteret lige efter
Kazdehjulet 16 a og drives af Motorens
Drev 15 a (Fig. 8), er endvidere i Ind-
grebmed et andet 12mM. Drev paa en
kort Aksel, der lgber i den sidste Rzkke
Sidst-

nevnte Aksel barer paa den anden Ende

Huller i Motorens Sideplader.

endnu et 3 Drev, i Indgreb med et
57-Tenders Tandhjul 43, fastgjort paa
Akslen for de koniske Tandhjul 44
Denne Aksel kan man forskyde frem og
tilbage i sine Lejer ved at bevaege
Vaegtstangen 45, der har Omdrejning-
spunkt ved 45 a. Det yderste Hul i en

mit einem gleichen Rad auf Welle
22 (Fig. 6) verbunden, und ein 1,3 cm
Ritzel 28 auf .dieser Welle treibt cin
Zahnrad 27 von 57 Zihnen auf der
Windenwelle 30d.

Das Hubseil 26 geht von der Winden-
welle 30d tiber eine Leitrolle 14 und eine
Scheibe 63 in der Laufkatze (Fig. 7). Von
dort geht es um eine Scheibe 63 in der
Laufkatze (Fig. 7).
um eine der Scheiben in dem Flaschen-

Von dort geht es

zug-Block 19, zuriick tber die andere
Scheibe 63, dann iiber die zweite Scheibe
im Block 19 und wird schliesslich in
einem Loch in den Buchsenridern 64
befestigt. Die Buchsenrdader sitzen auf
der Welle 67 und drehen sich nicht mit
den Scheiben 63. Das Zahnrad 27 (Fig.
6) kann durch Betitigung eines Hebels
33 mit dem Ritzel 28 in Eingriff oder
ausser Eingriff gebracht werden. Der
Hebel ist mit einem Lagerbock bei 32
gelenkig verbunden, und greift in die
Stange 30d mittels einer Doppelstiitze
29, die zwischen zwei Stellringen 31d
sitzt. Die Bewegung der Last wird durch
eine Reibungsbremse reguliert, die aus
einem Stiick Schnur 18 besteht. 'Schnur
18 ist am Ende von Kupplung befestigt,
und um eine, 2,5 cm Scheibe auf
der Windenwelle herumgelegt.  Die
Reibung der Schnur 18 auf der
Scheibe wird aufgehoben, wenn man
den Hebel 25 anhebt, welcher aus einem
kurzen Stab bestcht. Er ist auf Welle
21 befestigt, die die Kupplung 20 tragt.
Die Anordnung der Bremse geht klar
aus Fig. 6 hervor.

Die Bewegung des Schwenkens
und der Laufkatze.

Das Zahnrad von 57
welches, wie bereits erwahnt, unmittelbar
hinter  Kettenrad 16a  sitzt und

Zihnen,
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lado del Motor.

suporta en su otra extremidad otro Pifion

Esta dltima Varilla

de 12 mm. que engrana con una Rueda
dentada de 57 dicentes (43) sujetada 4 la
Varilla de dos Ruedas conicas (44). La
palanca (43), pivotada a (45a) comunica
un movimiento de vaiven & esta ultima
Varilla. El agujero extremo de una
Cigiiena (32a) sc encaja a la Varilla
entre los cubos de las Ruedas conicas
(44), siendo retcnido en su posicion
mediante dos O tres Arandelas metalicas
dispuestas a cada lado de la Cigliefia,
ésta ultima estd asegurada 4 una Var-
illa (31a) que se desliza en Mufiones (46).
La palanca (45) encaja entre Collares
(30a) situados en esta Varilla.

Las Ruedas Conicas (44) (Fig. 8) estan
montadas en sus arboles de tal manera
que, desplazando la palanca (45) la una
0 la cotra, pueda ser engranada con una
de las demas Ruedas conicas (53 y 34),
montadas en arboles secundarios (47 y
48). El arbol (47) suporta un Engranaje
sin fin (33) que hace accionar una Rueda
dentada de 37 dientes establecida en la
Varilla (30), v la Rueda de erizo de 25
mm. (49) en dicha Varilla engrana con
la Cadena de erizo (37), la que, como
queda expuesto anteriormente, hace
accionar el carro.

La flecha gira alrededor del

rodamienws 4 ruedas, merced al
segundo arbol (48). Este ltimo suporta
un Engranaje sin fin (39) que engrana
con una Rueda dentada de 57 dientes
(40) situada en el 4arbol vertical 23);;
este ultimo suporta 4 su extremidad in-
ferior la Rueda de erizo (23a) (Fig.6)

que rueda con la Cadena de crizo y con-

een 57-tandig tandwiel 43 pakt, bevestigd
op de staaf van de twee conische tand-
wielen #4. Deéze staaf kan heen en weer
bewogen worden in zijn lagers door het
bedicnen van de hefboom 45, welke draai-
baar bevestigd is bij 45a. Het eindgat
van een kruk 32a is geregen op de staaf
tusschen de bussen van de conische tand-
wielen 44 en wordt op zijn plaats
gehouden door middel van twee of drie
onderlegringen aan iedere kant van de
kruk geplaatst, en laatstgenoemde wordt
bevestigd op een staaf 3la, welke in
tappen 46 glijdt. De hefboom 45 rust

tusschen kragen 30a op deze staaf.

De conische tandwielen 44 (Fig. 8) zijn
z00 op hun assen geschikt, dat door het
bewegen van de hefboom 45 het eene of
het andere in een van de twee verdere
conische tandwielen 53 en 54 kan grijpen,
welke gemonteerd zijn op secundaire
assen 47 en 48. De as 47 draagt een
worm 53, dat ecn 57-tandig tandwiel
aandrijft op de staaf 36, en het 214 c.M.
kettingwiel 49 op deze staaf gﬁjpt in de
ketting 37, welke zooals reeds beschreven

is, de loopwagen in beweging brengt.

De arm wordt om de rollagers
gedraaid door middel van de
tweede as 48. Deze draagt een wormwiel
39, grijpend in het 57-tandig tandwiel 40
opde vertikale as 23, laatstgenoemde
draagt aan zijn ondereinde het ketting-
wiel 23a (Fig. 6) welke .in de ketting
draait, die de omtrek pakt van de lagere

vastgezette  geleiding van de rollagers.

Krumtap 32 a er fort ind paa Akslen
mellem de koniske Tandhjuls Nav (44),
og holdes paa rigtig Plads ved Hj=lp af
to eller tre Underlagssgiver paa hver
Side; Krumtappen er i sit Navhul
skruct paa en Aksel 31 a, der kan for-
skydes i Lejebukkene 46; Vagtstangen
45 ligger mellem Stopringene 30 a paa

denne Aksel.

De koniske Tandhjul 44 (Fig. 8) er
saaledes anbragte paa deres Aksler, at
man ved at beveege Vagtstangen 45 kan

bringe det ene eller det andet i Indgreb
med et af de to andre koniske Hjul 53

og 54, som er monteret paa Mellemak-
slerne 47 og 48. Aksel 47 bzrer en
Snakke 35, som driver et 57-Tanders
Tandhjul paa Aksel 56, og det 25 m)l.
Kadehjul 49 paa denne Aksel er i Ind-
greb med Kaden 37, der, som allerede
forklaret, traekker I_,ebekatten. Krandra-
geren drejes paa sit Rulleleje  ved
Hjalp-af den anden Aksel 48, som barer
en Snzkke 39, i Indgreb med et 57-Ten-
ders Tandhjul 40 paa den lodrette Aksel
23; sidstnzvnte har paa sin nederste
Ende Kadehjulet 23 a (Fig. 6), der
drejer i den Kede, som ligger om den
nederste, faststaaende Loberings Peri-
feri. Det vil nu ses, at man ved en lille
Bevegelse af Vagtstangen 69 er i Stand
til at faa Motoren til, enten at trwkke

Labekatten eller til at svinge Kranen.

getricben wird, greift in ein weiteres
durch das Motorritzel 15a (Fig. &)
1,3 cm Ritzel auf einer kurzen Welle.
Diese ist in den letzten Lochern in den
Seitenwanden des Motors gelagert. Die
zuletzt erwahnte Welle tragt auf ihrem
andern Ende ein weiteres 1,3 cm Ritzel,
das in ein Zahnrad 43 von 57 Zihnen
auf der Welle mit den beiden Kegel-
radern 44 eingreift. Diese Welle kann
in ihren Lagern durch Betitigung des
Hebels 45 verschoben werden, der bei
45a gelagert ist. Das Endloch eines
Hebels 32a sitzt auf der Welle zwischen
den Naben der Kegelrader 44 und wird
durch einige Unterlagscheiben auf jeder
Seite des Hebels gehalten. Der Hebel
selbst sitzt mit seiner Nabe auf einer
Welle 3la, die in den Lagerbdcken 46
gleitet.
Stellringen 30a auf dieser Welle. Die
Kegelrader 44 (Fig.8) sind auf ihren
Wellen so angeordnet, dass bei Bewegung
des Hebels 43 entweder das eine oder das
andere mit den entsprechenden Kegel-
radern 53 und 54 in Eingriff gebracht
wird, die auf Zwischenwellen 47 und 48
sitzen. Die Welle 47 trigt eine Schnecke
55, welche ein Zahnrad von 57 Zihnen
auf der Welle 56 treibt.

Kettenrad 49 auf dieser Welle greift in

Das 25 cm

Kette 37, welche, wie bereits erwihnt,

die Laufkatze antreibt.

Der Kran des Auslegers dreht sich um
die Rollenlagerung mittels der zweiten

Welle 48. Diese trigt eine Schnecke 39,

Der Hebel 45 ruht zwischen



tacta con la periferia de la guia fija in-
ferior rodamiento & ruedas. Se vera
facilmente que un ligero desplazamiento
de la manivela (69) permite que el Motor
pueda hacer funcionar la flecha gira-

toria 6 el carro.

Fig. 1—Vista general de la Grtia de Mar-

tillete.

Fig.2—Graa de Martillete gigantesca

funcionando.

Fig. 3—Rodamicnto 4 Ruedas montado
en posicién. Fijese en como esti

asegurada la flecha principal.
Fig. 4—Armazén Rodante.

Fig. 5—Esquema de Ia construccién de
la Plataforma superior y el tren

de rodamiento fijo inferior.

Fig. 6—Vista de Ia parte trasera de la
flecha, las palancas de control y

freno, etc.

Fig. 7—Carro - el motén de dos Poleas 4

profundas ranuras,

Fig. 8—Semi-esquema de Motor v Caja

de Engranaje.

Un Motor de 6 voltios debe reemplazar
2l Motor de alto voltage ilustrado en

este grabado.

Véanse las piezas necesarias para la
construccion en el folleto correspondiente
impreso en inglés.

Impreso en Inglaterra.

6/132/1

Men zal nu zien dat een geringe
beweging van de hefboom 69 de moto,
in staat stelt om of de loopwagen of het

ronddraaien van den arm te bedienen.

aanzicht van het

Fig. 1:

hamerkop-kraan model.

Algemeen

Fig.2: Een reuzen hamerkop-kraan aan

het werk.

Fig. 3: De rollagers, volledig samen-

gesteld. Men lette op de bevestiging

van den hoofdarm.
Fig.4: Het Spinraam:
Fig.5: Constructie aantoonend de lagere

vaste Rolring.

Fig. 6: Aanzicht van het achtereinde
van den arm, de bedienings-hef-

boomen en rem, enz toonend.

Fig.7: De loopwagen, de tweeschijvige

diepgegroefde katrol aan toonend.

Fig.8: van den

motor en tandwielbak.

Half-plan aanzicht

Een 6-Volt motor dient in plaats
gesteld te worden van den hooge-
voltage motor, die in de illustratie

afgebeeld is.

De benoodigde onderdeelen voor het
bouwen van dit model zijn aangegeven op
het Engelsche instructieblad, waarvan dit

een vertaling is.

Gedrukt in En geland.
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Fig. 1—Billede af den ferdige Kran.

Fig. 2—En kaempem:essig Kran af denne
Type i Arbejde.

Fig. 3—Rullelejet ferdig samlet. Be-
mark, hvorledes Krandragercn er

fastgjort.

Fig. 4—Den stjerneformede Ramme med

Rullerne til Rullelejet.

Fig. 5—Planbillede, der viser Bygningen
af den overste Platform med den

nederste, faststaaende Lebering.

Fig. 6—Viser Krandragerens
Ende med

Bremsen m.m.

bageste

Styrevegtstengern e,

Fig. 7—Lebekatten med de dybrillede

Snorskiver.

3 Fig. 8—Mlotoren ‘og Kranspillet.

Hv;jspafndingsmotoren, der er vist i
Illustrationen, skal erstattes med en

6- Volts Motor.,

De Dele, der er

Bygningen af denne Model, vises i det

nodvendige il

engelske Anvisningshefte, hvoraf naer-

varende er en Oversaettelse.

Trykt i England.

welche in das Zalinrad 40 von 57 Zihnen
auf der senkrechten Welle 23 eingreift.
Letztere triigt unten das Kettenrad 23a
(Fig.6) welches auf der Kette abrollt,
die an dem Umfang der unteren Lauif-
bahn des Rollenlagers angreift. Man
sieht also, dass eine kleine Bewegung des
Hebels 69 bewirkt, dass der Motor
entweder die Katze bewegt oder den
Ausleger dreht.  Mehrere Standard-
Mechanismen oder. normale Triebwerke
sind beim Hammerkopf-Kran verwendet.
Es sind die folgenden :

Bildunterschriften.

Fig. 1—Gesamtansicht des  Modeiles

eines Hammerkopf-Kranes,

Fig. 2—Ein Riesen-Hammerkopf-Kran
im Betrieb.

Fig. 3—Die RoIlenIagerung nach volli-
gem Zusammenbau.
Man beachte die Befestigung
des Haupttrigers.

Fig. 4—Der Rollenstern.

Fig. 5—Draufsicht mit Konstruktion der
oberen Plattform und dem festen
unteren Rollen]aufring,

Fig. 6—Ansicht des Hinterendes des
Auslegers mit den Bedienungs-
hebeln, der Bremse usw.,

Fig.7—Die Laufkatze mit der Leitroile
in Sonderkonstruktion mit Seiten-
scheiben und tiefen Riilen.

Die zur Konstruktion dieses Modelis
erforderlichen  Teile sind in dem
englischen Anleitungshefte gezeigt wvon
welchem dies hier eine Uebersetzung ist

In England gedruckt,

ENGLAND
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