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Der , Ditmar” Getriebebaukasfen ist eine interessante Ergénzung zum ,Ditmar” Metall-

baukasten.

Der Bau der in dem Bauanleifungsheft enthaltenen Modelle, setzf den Besitz des ,Ditmar”
Metallbaukastens, Originalausfithrung, voraus. Eine Anzahl der Modelle kann auch bereits in
Verbindung mit dem ,Difmar” Metallbaukasten Gréfie I gebaut werden. Im iibrigen sind

alle Bauteile separat durch die e’nschlidgigen Fachgeschifte erhiltlich.

Es wird gebeten, bei Bestellung Nummer und Bezeichnung der dewiinschten Bauteile anzugeben.
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STUCKLISTE

fiir den Ditmar-Getriebebaukasten.

Stiick Nr. Gegenstand Bezeich- Stiick Nr. Gegenstand Bezeich.
nung nung
2 1 Flacheisen 35 Loch F 35 2 41 Achse rund 15 cm A15
2 3 % 20 F27 3 42 5 §o 12 cm Al12
4 5 - 19 F19 2 43 s 5 9 ecm A9
2 6 ,, e F15 3 44 : e A7
2 7 : 1 0 F11 3 45 G e e A 3
2 8 5 L Al F 9 5 46 Steliring St
8 9 i g EEsl 4 47 Verbindungshiilse Vv
2 10 . I E:b 1 48 Schraubenschliissel S5
2 11 g S g 1 49 Schraubenzieher Schz
4 19 Winkeleisen 11 W11 30 50 Schrauben 3'5 &, 8 mm lg. S1
4 20 5 Pepe W 9 34 51 Mutter M
2 21 & 7 w 7 2 50 Schnurrad 2 SR 2
3 22 3 ek W 5 2 gl 7 1 SR 1
2 23 = S W 3 12 56 Madenschrauben MS
24 24 s ol W 1 2 57 Zahnradkranz 2 ZRK 2
1 25 U-Eisen L uUs 2 58 i 1 ZRK 1
1 27 g Bk us 1 59 Kettenrad 3 KR 3
1 28 Z B U2 2 60 s KR 2
1 29 : A5 U1 2 61 e KR 1
1 30 Distanzbiigel D 2 62 Sperrklinke SpK
1 32 Handkurbel HK i 63 Schnecke Schn
10 35 Scheibe 125 mm @ Sch 1 2 64 Scheibenrad SchR
1 36 Lasthaken H 2 65 Lager L
1 40 Achse rund 20 cm oA 20 Yy m 66 Gliederkette K




meccanoindex.co.uk

Nr.

GRIUENDEORIME N

VON ZAHNRADGETRIEBEN

Stirnradgefriebe mif Sperrklinke.

Durch die Lagerung der beiden Achsen in detrennten
Biindern, wird bei entsprechender Einstellung der
Achsenentfernung ein einwandfreier Zahnradeingrifi
erzielt. Die mittels Schraube (S1) lose befestigte
Sperrklinke (SpK) verhindert den Riicklauf der Zahn-
riider und hile die frei schwebende Last in jeder Hhzn-
lage fest (z. B. bei Kranen, Bauwinden).
Schneckengefricbe.

Eingriff von Schnecke 1 (komplett) und Kettenrad 2

(KR 2). Angewendet zur Ubersetzung auf niedere Ge-
schwindigkeiten. Bei Verwendung der Ketfenrider
(KR 1) oder (KR 3), wird die Schneckenspindel in den
ersten bzw. dritten Loch des Laderarmes 3 (L) gesetzt.

2a Schnecke (kompleff).

}grbi.ndung von Schnecke (Schn) und Schneckenspindel
3).

3 Winkeldefriebe.

Vion zwei im rechten Winkel zueinander gelagerten
Wellen mit Kettenriidern 1 (KR 1) und 2 (KR 2),

B A A NN E Dl UL NG

Kreissiige.

2 Kaltsige.

Der Kurbelantrieb besteht aus zwei Scheiben 1 (Sch3),
von denen jede mit zwei Schrauben auf einem Scheiben-
rad (Sch R) befestigt wird. Die Lagerung erfolgt beider-
seifs mit je einer Achse 2 (A 3) in den U-Eisen 3 (U5)
und 4 (U5). Die Kurbelstange 5 (F 11) muf} lose dreh-
bar zwischen 2 Stellringen 6 (St) mittels einer Schraube
7 (S 2) befestigt werden. Auf gleicher Achse 2 sifzt das
Zahnrad 8 (ZRK 2 - SR 2), welches in ein Zahnrad 9
(ZRK 1-L SR 1) eingreift. Das zweite Ende der Kurbel
wird in der Mitte der Achse 10 (G3) mit 2 Muttern be-
festigt. Die Achse 10 wird in einem U-Eisen 11 (U3)
vermittels Muftern mit Gedenmuftern drehbar gelagert.
Die Befestigung der Sige (im Modell durch die Achse
12 [A 9] angedeutet) erfolgt beiderseits in je einem
Verbindungsstiick (V). Das Linke davon sitzt auf einer
Schraube (S 1), mit der zugleich auch ein Winkel 13
(W 1) am U-Eisen 11 befestigt wird. Das rechte Ver-

bindungsstiick wird mit einer Schraube 14 (52) fest-
gehalten, die zugleich auch die Anbringung des U-
Eisens 15 (U 1) ermdglicht. Zur Fiihrung des Sigehal-
ters 16 wird nach unfenragend in den Winkel 13 eine
Schraube 17 (S 1) und in das U-Eisen 15 ein Gewinde-
stift 18 (G 3) eingesetzt.

Ramme.

Die Kurbel betiitisgt den Kettentriecb (KR1 | KR3)
und durch diesen wird das Zahnrad 1 (KR2) in
Drehung versetzt., In Eingriff damit steht ein auf der
Achse 2 (A7) befindliches Zahnrad 3 (ZRK 1 SR 1).
Auf die gleiche Achse 2 werden noch anschlieflend an
Zahnrad 3 2 Verbindungsstiicke V aufdeschoben, auf
dem #dufleren wird mittels einer Schraube S 1 die Schnur
befestigt. Dieses Zahnrad 3 mufl leichf drehbar im
Schwenkarm 4 sitzen. Ein Ende des Hebelarmes 5 (F 7)
wird in der Mitte der Achse 6 (G 6) mit 2 Mutfern be-
festigt, das andere Ende wird mit dem zweiten Hebel-
arm 7 (F 11) durch eine Schraube 8 (5 1) und 2 Muttern
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leicht drehbar verbunden. Die Rolle 9 (SR 1) ist lose
anzubringen. Das Fallgewicht oder Bér genannt besfeht,
wie die Fisur 3a zeidt, in der Hauptsache aus
4 Scheiben (Sch?2) und 6 Flacheisen (F3), welche mit
einer Schraube (S2) an einem U-Eisen (U 4) befestigt
werden. Eingehéngt wird das ganze in eine Achse (A 7).
Die Funktion ist foldende: Durch Niederdriicken des
Handgriffes 10 (2 W 1) werden die Zabnrider 1 und 3
in Eingriff gebracht, dann durch Drehen der Kurbel
der Biir gehoben. Durch Heben des Handgriffes wird
das Zahnrad frei ausgeriickt und der Bir fillt herab.

Kranwagen. ;

Der Kranwagen samf Kranarmgestinge ist zuerst herzu-
stellen. Die Achsen 1 (A 15) der vier Rider 2 (SR 2)
sind in den Winkeleisen 3 (W 23) zu lagern, und zwar
in den 4. Lochern von den Enden an gerechnet. Die
Seilrolle 4 (SR 1) ist lose und leicht drehbar auf der
Achse 5 (G3) anzuordnen. Das Getriebe besfeht aus
einem Zahnrad 6 (KR 1), welches mit 7 (ZRK2-{- SR2)
und dem mit 7 auf gleicher Achse sitzenden
Zahnrad 8 (KR2), welches mit 9 (ZRK2 -|- SR2)
in Eingriff steht, Die Sperrklinke 10 sperrt das Zahn-
rad 6 und verhindert das Senken der Last. Sieche
Fig. 4 a.

Karussell.

Der Aufbau des Geriistes samf den beiden Platt-
formen und Stieden ist aus der Abbildung leicht ersicht-
lich. Den Einbau des Triebwerkes zeist die Fig. 5a,
die Lagerung der stehenden Welle 1 (A 20) in der
Platte 2 (Pl) die Fis. 5b. Die Fig. 5c¢ veranschaur
licht die Zusammensetzung der beiden Rundplatfen, an
denen die Dreharme des Karussels befestigt werden.
Zum Schlufl zeigt noch die Fig. 5d ein Flugzeug von
unten gesehen,

Kinderschaukel.

Dieses Modell lafit sich in 3 Hauptgruppen zerlegen,
und zwar in die beiden Stiitzpfeiler, die einander &hn-
lich sind und in das Schaukelrad. Bei dem rechten

Stiitzpfeiler (ohne Antrieb) sind die auflenlicgenden
Winkeltriger 1 (W 35) schrdg, die innenliegenden
Winkeltriiger, die aus mit Flacheisen 2 (F 11) ver-
laschten Winkeln 3 (W 27) und 4 (W 7) zusammenge-
setzt sind, senkrecht angeordnet. Zur Versteifung
dienen die Winkel 5 (W 9), 6 (W 7) und 7 (W 5), sowie
die Flachbiinder 8 (F 23), 9 (F 15) 10 (F 9) und 11 (F 5).
Das eben Gesagte gilt auch fiir den Stitzpfeiler links
nur mif dem Unferschied, daB die senkrechten Winkel-
triger anders zusammengesetzt sind: (W19 W15+
E 7). Am Fuflende ist aufierdem der Anfrieb eingebaut.
Ein Schneckengetriebe in Verbindung mit einem Stirn-
radtrieb ruht auf 2 Triadern 12 (W 11), die mitfels
Winkel 13 (W 1) an den Flacheisen 8 (F 23) befestigt
sind. Das U-Stiick 15 (U 4), in dem das Kettenrad 16
(KR 2) und das Zahnrad 17 (ZRK 1-- SR 1) gelagert sind
ist mit dem Quertriger 18 (F 11) verschraubt. Die
Welle 19 (A 20 -{- A7), auf der das Zahnrad 20 (ZRK 2
- SR 2) festsifzt, fiihrt sich zum Teil in dem auf dem
Triiger 12 befestisten U-Eisen 21 (U13), zum anderen
im U-Biigel 22 (U4). In den beiden Béndern 23 (F 11)
ist die Schaukelradachse gelagert, auf deren linken Ende
das mit dem Keftenrad 24 (KR 2) in Eingriff sfehende
Keftenrad 25 (KR 1) sifzt. Der Aufbau des Schaukel-
rades ist unschwer aus der Abbildung zu ersehen. Auf
zwei Scheiben 26 (Sch3) sind die Streben 27 (F 35) ge-
kreuzt angeschraubf, die mit Bindern 28 (F 19) versteift
sind. Der Abstand der Scheiben 26 wird durch die
Schienen 29 (F 11) dewihrleistef.

Derrick-Kran.

2 Winkel 1 (W 23) und 1 Winkel 2 (W 19) bilden das
Fundament des Kranes, dessen Standfestigkeit durch
4 Winkel 3 (W 1) noch erhdht wird. Auf einer Plattform,
bestehend aus 2 Plaften 4 (P1), die mit den Winkeln 1,
5 (W9) und 6 (W 7) verschraubt sind, baut sich der
Mast 7 (F 23) mit dem auf ihm sich abstiitzenden Aus-
leser 8 (F 35 F 11) und der Antrieb fiir die drei Be-
wesungen des Kranes, auf. Der Mast sitzt auf zwei
Winkeln 9 (W 1), die mit der Scheibe 10 (Sch3) mit
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Scheibenrad 11 (Sch R) und dem Zahnrad 12 (ZRK 2-}-
SR 2) mittels zweier Schrauben 13 (S 2) verbunden sind.
Die Drehachse des Mastes 14 (A 15-- A 12) ist einer-
seifs in der Platte 4 andererseits im U-Eisen 15 (U 1%
gelagert, das mit den Winkeln 16 (W 5) und 17 (W1
von dem Stiifzgeriist 18 (F 19-- F 15) gefraden wird.
Der Anfrieb zum Schwenken des Auslegers erfolst
mittels Kurbel 19 (HK) iiber die Schnecke 20 (Schn),
Kettenrad 21 (KR 2) und Zahnrad 22 (ZRK1--SR1)
auf das Zahnrad 12 (ZRK 2 -|- SR 2). Die Lagerung der
Schnecke ist aus der Abbildung ersichflich. Hingeden
ist hervorzuheben, dafi die Achse 24 (A 3) im U-Stiick
25 (11 4) gelagert ist und auf der Platte 4 aufsifzt. Das
U-Eisen 25 ist mit dem Abstand von 2 Scheiben (Sch 1)
an die Platte 4 angeschraubt.

Das Heben und Senken des Auslegers wird mit dem
Seilzug 26 erzielt, der am U-Biigel 27 (U3) angreift
und iiber die Seilrollen 28 (SR 1) und 29 (SR 2) zu der
als Seiltromme! verwendeten Achse 30 (A 12) fiihrf, wo
mit Hilfe der Kurbel 31 (HK ) das Seil aufdewickelt
wird. Das Ende des zweiten Seilzuges 32, das das Heben
und Senken des Lasthakens vermittelf, ist am dufleren
Auslegerende befestist und geht {iber die Seilrollen
33 (SR 1), 3¢ (SR1) und 35 (§R 1) iiber die Rollen 36
(SR 1) und 37 (SR 2) zur Seiltrommel 39 (A 12). Auf
beiden Achsen 70 und 39 sitzen auflerbalb des Getriebe-
kastens je 1 Keftenrad 40 (KR 1) in welche die beiden
am Schild 41 (Pl) drehbar geladerten Sperrklinken 42
(Sp) eingreifen.

Exzenferpresse.

Am besten beginnt man mit dem Pressenstinder, der
aus 2 u-férmigen Teilen bestehf, von denen jedes sich
zusammensetzt aus zwei Platten 1 (PI), die mit Winkeln
2 (W 15) und 3 (W 7) seitlich versteift sind. Der Ab-
stand der Stdnderhiliten gemessen von Winkel 2 zu 3
betrdgt 5 Loch, Der Stinder selbst ruht mit 2 Winkeln
4 (W5) auf den Biindern 5 (F 19), die wiederum in dem
Winkelrahmen 6 (W 19-1 W 9) verankert sind. Aufier-
dem ist aus Griinden der Versteifung jedes Band 5
mitfels zweier Laschen (F3) und 3 Schrauben 7 (S1)

Nr.

mit dem Rahmenwinkel 6 (W 19) verschraubf. Der fest-
stehende, aus den Winkeln 8 (W 9) und 9 (W 7) und den
Streben 10 (F 9) debildete Dressentisch triigt auf zwei
Distanzstiicken 11 (D) das Flacheisen 12 (F5), in dem
sich der Stempel 13 (A7) fiithret. Der Stosselkorper be-
steht im wesentlichen aus 2 Winkeln 14 (W 5), die
zwischen den Stinderwinkeln 2 dleiten, und 2 waag-
rechten Winkeln 15 (W 3), die mit Flacheisen 16 (E 5)
und Eckwinkel 17 (W 1) zusammengehalten werden.
In der Mitte des oberen Flachbandes greift die Pleuel-
stange (F 7) an, die mit dem oberen Ende leicht drehbar
an der Kurbelscheibe 18 (SchR) befestist ist. Die
Welle der Kurbelscheibe 19 (A12) ist in zwei Winkeln 20
(W 1) gelagert und triigt am anderen Ende das Zahn-
rad 21 (ZRK2-| SR 2). Mit diesem in Eingriff steht
das Zahnrad 22 (ZRK 1--SR 1), dessen Achsen 23 (A9)
sowohl in einem [I-Stiick 24 (U 4), als auch in dem ge-
kreuzfen Flacheisenpaar 25 (F9) gdelagert ist. Auf der
gleichen Achse 23 sitzf noch das Kettenrad 26 (KR 3)
und das Schwungrad 27 (Sch3-|-SR2) Fig.8a. Mit dem
Kettenrad 26 stehf das Kettenrad 28 (KR 1) im Eingriff,
das mif der im U-Biigel 29 (U5) gelagerten Hand-
kurbelachse 30 (A 3) fest verbunden ist.

Horizonfalfriismaschine.

Ahnlich wie bei der Exzenterpresse Fig. 8 werden fiir
den kastenformigen Stinder 4 aus den Winkeln 1 (W 15)
und 2 (W 7) zusammengesetzte Eckwinkel verwendet,
aus denen durch Verbindung mif der Rechteckplatte 3
(PI) und den Stiiben 4 (F 11) 2 Seitenwiinde enfstehen.
Diese werden miffels Laschen 5 (F3) auf den grofit-
moglichen Abstand verbunden. Das Auflenmaf} der Eck-
winkel 1 ist fiir den Aufbau des beweglichen Tisches
von Wichtigkeif, weil dieser mit den Winkeln 6 (W 9)
und den Streben 7 (F 9) sich an den beiden Eckwinkeln
1 fithrt. Die beiden Tischtriger 6 werden sodann mit
2 Fihrundgswinkeln 8 (W 11) iiberbriickt, deren Abstand
so grofl gehalfen werden mufl, dafi die Tischplatte 9 (P1)
mit den Seitenwinkeln 10 (W 11) leicht bewedt werden
kann. Auf der Tischspindel 11 (G 11), die in den Winkeln
12 (W 1) gelagert ist, sitzt ein als Mutter verwendeter
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Stellring 13 (St), deren Bewegung bei Betitigund der
Handkurbel 14 (HK) die Tischplatte 9 durch den Biigel
15 (D) mitmacht. Fig. 9a. Das Bild veranschaulicht
auch eindeutis die Anordnung des Antriebes fiir die
Hohenverstellung des Tisches, sodafl eine denaue Be-
schreibung desselben sich eriibrigt. Auf einige Details
sei jedoch frotzdem hingewiesen. Die Befestigung des
Bockes <16 an die Winkel 8 erfolgt im Abstand einer
Beilagscheibe (Sch1). Der Verbindungsholzen 17 (G 6),
der im Bock verankert ist, stiitzt sich mit einem durch
Kontermuttern auf Distanz gehalfenen Flacheisen 18
(E3) gegen die Stinderwinkel. Die Vertikalspindel 19
(G 6), die mittels der Kurbel 20 (HK) iiber die im
Eingriff stehenden Kettenridder 21 (KR 2) und 22 (KR 1)
angefrieben wird, ist in Bindern 23 (F7) gelagert. Die
Binder selbst werden von den Querverbindungen 24
(W7) und 25 (F7) des Fuitrigers 26 (W 19) getragen.
Um einen einwandfreien Eingriff der Kettenrider 21
und 22 zu erzielen, kann das unfere Flacheisen 23, auf
dem das Kettenrad 22 aufliegt, mittels Beilagescheibe
entsprechend distanziert werden. Die in den Verbin-
dungslaschen 5 geladerfen Wellen sind mittels einer
gekuppelten Gewindespindel 27 (2 X G 3) abgestiitzt.
Der auf der Riickseite des Stidnders befindliche An-
trieb fiir den Friser 28 (SR 1) geht von der Kurbel 29
(HK) iiber das Kettenradpaar 30 (KR 2) und 31 (KR 1)
auf das Zahnrad 32 (ZRK 2 - SR 2), das mit dem auf
der Frisspindel sitzenden Zahnrad 33 (ZRK 1-- SR 1)
in Eingriff stehf. Zur Lagerung der auf einer Achse
(A7) sitzenden Zahnrdader 31 und 32 wird ein U-Biigel
34 (UI5) verwendet, der mit Beilagescheiben 35 (Sch 1)
und Winkel 36 (W 1) an einer Lasche 37 (F3) des
Stinders befestigt isf. Die Achse des Keftenrades 30
sitzt in 2 Winkeln 38 (W 5), die von einem Stiitzgeriist
aus Flacheisen 39 (F 11) und 40 (F 7) gefragen werden.

Drehbank.

2 kastenformige Teile aus je zwei Rechteckplatten 1 (Pl)
mit zu beiden Seiten angeschraubten Winkeln 2 (W 11)
bestehend, die mit 2 Landstradern 3 (W 35) and mit
Bindern 4 (F35) und 5 (F5) mifeinander verbunden

11

werden, bilden das Drehbankbett. Auf der Spindel-
stockwelle 6 (A 9), die in 2 U-Eisen 7 (U 4) delagert ist,
sitzen die Planscheibe 8 (3 X Sch 3), die Riemenscheiben
9 (SR 2) und 10 (SR 1) und am Achsenende das Zahnrad
11 (ZRK 1-} SR 1), welches iiber das Zwischenrad 12
(KR 2) mif dem Zahnrad 13 (ZRK 2 - SR 2) im Eingriff
steht. Das Zwischenrad 12 ist separat in einem -
Biigel 14 (UL5) gelagert, das mit einem Flacheisen 15
(F 5) auf der Konsole 16 (W 5) befestigt ist. Die von
4 Winkeln (W 1) dehaltene Zudspindel ist zusammen-
desetzt aus den Wellen 17 (A 12) und 18 (A 9) und aus
der dazwischenliegenden Gewindespindel 19 (G 11), bei
deren Drehung der Support zwangsliufis wandert.
Dieser bauf sich auf 3 Winkeln 20 (W 7) auf, die durch
2 Flacheisen 21 (F 7) verbunden sind. (Siehe Fig. 10a.)
Die 6 Schrauben 22 (S 1) dienen gleichzeitig zum Be-
festigen der Querwinkel 23 (W 7), die zur Fiihrung des
Querschlittens 24 (2 3 W 3) bestimmt sind. Mit der
Schraube 25 (S 2) wird nicht nur der Drehstahl 26 (A 3)
festgespannt, sondern auch die Mutfer 27 (V) am Ver-
drehen gehindert. Das gleiche wird auch bei der Mutter
28 (V) erzielt, wobei die in die Mutter hineinragende
Schraube (S1) durch die Madenschraube 29 (MS)
gehalten wird. Nach der Befesfigung der aus Flach-
eisen 30 (F5) gebildeten Schlofiplatte wird der fertige
Support auf das Bett aufdesetzt und die Gewinde-
spindel 19 mit den Wellen 17 und 18 dekuppelt. Als
Sicherung deden Abheben des Support vom Bett werden
die beiden Fiihrundswinkel 20 mit einem Bolzen (A 3)
und 2 Stellringen (St) verbunden. Zum Ein- und Aus-
spannen des zwischen Planscheibe 8 und Reitstock 31
(2 x U4) sitzenden W erkstiickes 32 (A 12) ist die
Spindel 33 (G6) verschiebbar angeordnef. Zu diesem
Zweck wird ein als Mutter verwendefer Stellring (5t)
auf die Spindel 33 %-t:sdusuuh[‘ und durch die Schrauben
34 (S1) am Verdrehen gehindert.

Bahnschranken.

Die beiden Schranken werden unfer Verwendung von
Achsen 1 (G3) im U-Eisen 2 (U5) leicht drehbar ge-
lagert. Beiderseits der aneinanderliedenden Flacheisen 3
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(F31) und 4 (F7) sitzen noch je ein Stellring (St) auf
der Achse 1. Das Getriebe besteht aus einer Schnecke 6
(Schn), deren Zusammenbau wunter ,Grundformen” zu
finden ist. Die Schnecke freibt ein darunter auf der
Achse 7 (A 12) befestigtes Zahnrad 8 (KR 2) an. Un-
mittelbar daneben sitzf ein Kettenrad 9 (KR 1), welches
mit einer Kette 10 (K) ein gleiches Kettenrad 11 (KR 1)
anfreibt, wihrend das Lager 12 (L) auf einem Flach-
eisen 13 (E7) befestigt ist, ist das 2. Lager 14 (L) auf
einem Flacheisen 15 (F 5) angebracht, um die Ketfe nicht
zu behindern. Siehe Fig. 11a,

Drehbriiclke.

Auf 2 verlaschten Winkeltrddern 1 (W27 |- W19 |-
F 19) werden miftels 4 Winkeln 2 (W 1), 2 als Fahr
schiene verwendefe {iiberlappfie Flacheisen 3 (F 27)
dermaflen befestigt, dafl bei Verbindung der Winkel-
triiger 1 mit 4 Bindern 4 (F 9) die Spurweite der Fahr-
schiene ca. 44 mm befriigf. Sodann werden die beiden
auf den Flacheisen 5 (F35) und 6 (F 19) zusammen-
gesetzten Bogenstiicke an je 2 Verbindungswinkeln 7
(W 1) der Trager 1 befestisgt und durch Stege 8 (F9)
versteift. Die Briicke wird nunmehr mitfels zweier
Binder 9 (F 11) auf einer zwischen zwei Scheibenridern
10 (SchR) festgeschraubten Drehscheibe 11 (Sch3)
befestigt. (Siehe Fig. 12 a.)

Als niichstes wird auf zwei Fufitrigern 12 (W 35) ein
aus Winkeln 13 (W 7) und 14 (W 9) bestehender Stiitz-
bock errichfet, der mit Flacheisen 15 (F 5) und 16 (F 9)
verbunden ist. Die beiden iibereinanderliegenden Biin-
der 15 und 16 dienen gleichzeitig als Laderung fiir die
Drehachse 17 (A 9), die durch 2 Stellringe 18 (5t) ge-
sichert ist. Auf einer zweiten, im U-Biigel 19 (U-2)
laufenden Welle, sitzen die Zahnréider 20 (KR 3) und
21 (KR 1), von denen lefzteres mit dem auf der Dreh-
achse’ 17 befestisgten Zahnrad 22 (KR 2) im Eingriff
steht. Das Zahnrad 20 wird mitfels einer Kurbel 23
(HK) iiber das Riderpaar 24 (ZRK1--SR1) und 25
(ZRK 2--5R2) von dem Ketftenrad 26 (KR 1) durch
eine endlose Ketfe 27 (K) angetrieben. Die Linge der
Anfriebskette mufl entsprechend abdestimmt werden.

Nr.

15

Zur Erreichung eines einwandfreien Zahneingriffes
zwischen 23 und 24 sitzen die Achsen 28 (A7) und 29
(A7) in Flacheisen 30 (F 11) und 31 (F 7), die unabhin-
gig voneinander mit Hilfe der Langlocher auf die ge-
wiinschte Entfernung im Anfriebskasten gebracht
werden konnen. Der Antriebskasten selbst setzt sich
aus Winkeltrigern 32 (W 7) und 33 (W 11) zusammen,
die mit Flacheisen verbunden sind. Im rechfen Winkel
zu dem Fufifrager 12, sind an der Aullenseifte
der Eckwinkel 13 zwei Verbindungstriger 34 (W 31)
und 35 (W35) verankert und mittels der
Streben 36 (F9) und 37 (F15) versteift.
Am Ende der Triger 34 ist ein aus Winkeln 38
(W 11) und Streben 39 (F 11) gebildeter Bock aufgebaut,
der eine Plattform 40 (P1) mit 2 Fahrschienen 41 (W 15)
trigt. Diese haben selbstverstindlich die gleiche Spur-
weite wie die auf der Briicke befindlichen und kdnnen
beide Fahrschienen durch Umlegen einer in 41 beweglich
gelagerten Kuppelschiene 42 (2 X F 7), verbhunden wer-
den. Um diese in gleiche Hohe mif der Briicke zu
bringen, sind zwei Auflagewinkel 43 (W 1) vorgesehen.
Als Kettenspanner wird ein in einem U-Biigel 44 (U 1)
fliegend angeordnefes Zahnrad 45 (KR 2) verwendet.
Schliefilich ist noch der Transportwagen herzustellen,
der aus 2 Winkeltrigern 46 (W 11) mit aufgesetzter
DPlatte 47 (Pl) besteht. (Siehe Fig. 12.) Die Achse 48
(A7) der Laufrider 49 (SR 1) sind in je 2 an den
]Winkeltriigeru 46 angeschraubfen Laschen (F2) ge-
agert.

Radialbohrmaschine.

Begonnen wird am zweckmifligsten mit dem kasten-
formigen Stdnder, der im wesentlichen aus 2 gleichen,
mit der Platte 1 (Pl) verbundenen Seifenwinden be-
steht. Der der Antriebsseite zugekehrte Winkel jeder
Seitenwand sefzt sich aus den Winkeln 2 (W 11), 3
(W7) und 4 (W5) zusammen, die mittels Flach-
béandern 5 (F 19) verlascht sind. Der Stander sitzt un-
mittelbar auf den Fundamenttragern 6 (W 27), auf
denen auch der Bohrtisch 7 (Pl) ruht. Das Flacheisen 8
(F 11) frigt mittels Winkel 8 (W 1) den Stiitzwinkel 10
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(W 7), an dem das Flacheisen 11 (F 5), das als unferes
Lager fiir die Ausleger-Drebachse 12 (A 9) dient, be-
festigt ist. Fiir die obere Lagerung wird ein Flacheisen
13 (F 2) verwendetf, das mit der Langlochseite an dem
Triiser 14 (F 7) befestigt ist. Der Ausleger, der separat
zusammengebaut werden kann, wird mittels der Achse
12 am Stinder verankerf. Hiebei ist zu beachten, dafl
sich der Ausleger um 180° schwenken lifif, was durch
Vierschieben der unferen und oberen Lagersfellen er-
reichf werden kann. Der Aufbau des Auslegers ist in
Fig. 13 ersichtlich. Die Bohrspindel 15 (A7) mit Seil-
rolle 16 (SR 1), ist im U-Biisel 17 (U 2) gelagert, der

auf dem Querfrider 18 (F5) befestigt ist. Die Achse .

der zweifen Seilrolle 19 (SR 1) ist gleichzeifig die Dreh-
achse 12, die im U-Bfigel 20 (U 2), der am Querband 21
(F5) des Auslegers sitzt, gefiihrt wird. Die Achse 22
(A 12) mit den Kettenrddern 23 (KR 2) ist in 2 Flach-
eisen 24 (F 2) der Querbinder 25 und 26 (I 7) gelagert.
Die Achse 27 (A 15) mit der Handkurbel 28 (HK) ist,
wie aus Fig. 13a zu erkennen isf, 3-mal gelagert. Auf
ihr sifzen das Keftenrad 29 (KR3), das mit einem
Scheibenrad (SchR) verschraubte Schwungrad 30 (Sch 3)
und die beiden Riemenscheiben 31 (SR 2) und 32 (SR 1).

Kippauto.

An 2 Lingstrigern 1 (W 35) des Fahrgestells sind die
Wagenfedern 2 (F9--F7 - F5) mit Winkeln 3 (W 1)
befestigf. Dabei ist es notwendig, die 3 iibereinander-
liesenden Flacheisen 2 leicht durchzubiegen. Zwischen
den beiden Lingstrigern 1 wird nun die ,Motorbaube®
eingebaut, fiir die je 2 Winkel 4 (W 11) und 5 (W 7). ie
2 Flacheisen 6 (F5) und 7 (E 3) und eine Deckplatte 8
(P1) benstigt werden. Der nunmehr festoeleste Abstand
der Winkelfriger 1 wird mit der Plattform 9 (D) iiber-
briickt und mittels Winkel 10 (W 1) an die Winkel-
friger angeschraubf. Die aus den Winkeln 11 (W 11),
12 (W9) und den Flacheisen 13 (E3) und 14 (F11)
susammengestelite Riickwand mit Fiihrersitz wird so-
dann auf die DPlattform 9 aufdesetzt. Am obersten
Winkel 11 ist ein U-Biigel 15 (U 2) angeschraubt, in dem

Nr.

die Transportspindel 16 (G 11) und die Fiithrungsspindel
17 (A9) gelagert sind. Auf der Spindel 16 sitzt eine
zwischen Bindern 18 (F3) eingeklemmte Sechskant-
mutter (M) und ein Flachband 19 (F2), das infolge
der Verbindung mif der Spindel 17 die Sechskantmutter
am Mitdrehen verhindert. Die Transportspindel 16 ist
auflerdem in der Traverse 20 (E7) gefiihrt, die mif je
92 Distanzbiigeln 21 (D) und Winkeln 22 (W 1) an die
Triger 1 befestigt sind, Mit Hilfe der in Fig 14 a sicht-
baven Scheiben 23 (Sch 1) muf} getrachtet werden, den
bestmdglichen Eingriff der Kettenrider 24 und 25
(KR 1) zu erzielen. Der in Kippstellung dargestellte
Ladekasten hat einen U-formigen Winkelrahmen 26
(2W21-}-W11) mit aus Rechteckplatien gebildetem Boden
97 (P1). An dem Rahmen 26 sind 7 Stiibe aus Winkel 28
(W 7) und Flacheisen 29 (E7) angeschraubf, dic durch
Flachbinder 30 (F 21) und 31 (F 11) untereinander ver-
bunden sind. Die duflere Stirnwand des Kastens ist
beweglich befestigt. Der vordere Teil des Kastens liegt
mit 2 Winkeln 32 (W 5) lose auf dem Flachband 18 das
bei Drebung dec Spindel 16 auf diesem auf und ab
wandert. Durch die scharnierarfidge Lagerung auf dem
Quertriiger 33 (W 7) mittels Stift 34 (A7) und 4 Win-
keln 35 (W 1), von denen je 2 am Kastenboden und am
Triger 33 befestigf sind, wird die Schriglage erzielt.
Eines besonderen Hinweises bedarf die Lagerung der
Laufrider. Die Achse der Hinterrider 36 (A 12) siizt
in 2 Winkel 37 (W 1), die an den Wagenfedern 2 be-
festigt sind. Die vorderen Riider sind im Steg zweler
U-Biigel 38 (U 4) mittels Schraube 39 (S2) und Stell-
ring (St) fliegend gelagert. Die U-Biigel selbst sind mit
Gewindebolzen (G 3) und Doppelmutiern 40 (M) leicht
drehbar an die Wagenfedern angeschraubt. Am dufleren
Ende der U-Eisen greifen 2 gekreuzt angeordnele
Biinder 41 (F 11) an, deren anderes Ende mif Flacheisen
42 (F2) ebenfalls beweglich verbunden isf. (Konter-
mutter.) Die Bauteile 42 sind symmetrisch und fest an
das Scheibenrad 43 (SchR) zu schrauben, da im gegen-
teiligen Fall bei Bew-e%ung der Lenkung die Ausschlige
der Vorderrider ungleich werden. Die Verbindungs-
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stange des Scheibenrades 43 und der Lenkstange 44
(5chR), die im U-Biigel (U 2) gefiihrt wird, ist deden
Verschiebung durch Stellrinde 46 (St) gesicherf. Die
Anbringung der Trittbretier 47 (W 5) ist aus Fid. 14 a zu
ersehen. Zuletzt wird die Stofistange 48 (W 15) mit
den Scheinwerfern 49 (SR 1) mittels Winkel (W 1) und
Binder 50 (E 3) befestigt.

Windrad.

Es sind zunidchst 4 ¢leiche Fliigel anzuferfisgen, be-
stebend aus 3 Lingsstreben 1 (F27), 2 (F 15-{-F9)
und 3 (F 23), die mit Querbiindern 4 (F9) und 5 (F5)
verbunden werden. Auf einer zwischen 2 Scheibenriddern
6 (SchR) befestisgten Nabenscheibe 7 (Sch R) werden
nun die 4 Fliigel, symmetrisch andeordnet, angeschraubt.
In beiden Naben der Scheibenriider sitzen Maden-
schrauben (MS), mit denen spiiter das Fliigelrad auf
der Welle 8 (A 9) befestigt wird. Fiir den Aufbau des
Bockes werden bendtigt 2 Winkel 9 (W 31) und 2 ver-
laschte Winkel 10 (W 23 - W 9), die oben mit 3 Winkeln
11 (W7) zusammengdehalten werden (Fig. 15a). Im
unteren Teil des Bockes, innerhalb der 4 Eckwinkel,
wird sodann eine von 2 Tridgern 12 (W 11) gefradene
Platte 13 (PI) befestigt, auf der das Schneckengetriebe
(ibnlich der Grundform 2) aufdebaut wird. Die ge-
kuppelte Hauptwelle 14 (A 20 - A9), auf der diec
Ketfentider 15 (KR 3) und 16 (KR 2) sifzen, ist einer-
seits in der Plat{e 13, anderseits in dem Flachband 17 (E 7)
gelagert und iiber diesem mittelsStellrins18(St)desichert.
Die Achse 8 (A 9) mit dem Kettenrad 20 (KR 1) hat als
Lagerung 2 gekreuzte Binder 21 (F7) und das Mittel-
loch der oberen Querverbindung 22 (F 15) des Ge-
hduses. Nun wird auf 2 Winkeltrigern 235 (W 15), die
gleichlaufend mit dem Fufiwinkel 24 (W 19) in Hohe
des Winkelstofles von 10, an den Bock geschraubf wer-
den, das Gehiuse aufgebaut. Auf einem vorderen wund
hinteren Fundamentwinkel 25 (W 15) sind 4 Steher 26
EW 11) aufgerichtet und unteréinander mit Bandern 27
E 15) abgestiitzt. An der Auflenseite der Steher sitzen
Winkel 28 (W 1), die die schrigen, mit waagrechfen
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Béndern 29 (F 19) wversteiften Dachwinkel 30 (W 11)
tragen.

Hobelmaschine.

Fiir den Bau des Beftes ist es zweckmiifiis, zuerst mif
dem Hobelfisch zu bedinnen, der aus 4 aneinander ge-
fligten Platten 1 (Pl) besteht, die mitfels Lingstriger
2 (W 23) verbunden werden. An der unferen Seite des
Tisches isf ein U-Biigel 3 (U 3) angeschraubt, in den auf
einer Gewindeachse 4 (G3) der ,Gleitstein® 5 (V) de-
schoben ist (siche Fig. 16a). Die Bettfiihrung, sebildef
aus 4 Winkeln 6 (W 35) ruht auf 4 Stehern 7 (W 9), die
miteinander durch die FuBlwinkel 8 (W 31) und de-
kreuzfe Biinder 9 (F9) verschraubt sind. {iber dem
Hobeltisch, antriebsseitig, baut sich der Stinderrahmen
auf, der aus den Seifenstindern 10 (W 15) und dem
Querbalken 11 (W 15) besteht. Am Querbalken, der an
zwei Stiaben 12 (A 9) defiihef wird, sitzt in den Winkeln
13 (W3) die Welle 14 (A 9), auf der der Support 15
(2 mal U 3) mit Stahlhalter 16 (U 1) verschiebbar ange-
ordnet ist. Die Héhenverstellung des Querbalkens er-
folgt mittels der Gewindespindel 17 (G 11), auf welcher

innerhalb des am Querbalken befestigten Distanz-
biigels 18 (D) eine Mutter 19 (St) sifzt.
Angetrieben wird die Spindel 17 durch die Hand-

kurbel 20 (HK) iiber die Kettenrider 21 (KR 2) und 22
(KR 1). Die hin und her gehende Bewegung des Tisches
vermitielt eine sogenannte Kurbelschwinge 23 (F 9 mal
2), in welche der Gleitsfiein 5 des Tisches eingreift. Die
Schwinge 25 ist mit der Kurbelscheibe 24 (SchR) bewesg-
lich verbunden. Die Kurbelscheibe selbst sitzf auf der
Z ahnradachse 25 (A 9), die im U-Biigel 26 (114) und in
den Stiben 27 (F5) doppelt delagert ist. Gleichfalls im
U-Biigel 28 (U 5), der auf dem Winkeltriiger 29 (W 11)
angeschraubt ist, fithrt sich die Handkurbelachse 30
(A 7). (Siehe Fig. 16h,)

Loffelbagger.

Gesondert vom Bagger kann das Fahrgestell gebaut
werden, fiir das 2 Winkeltrager 1 (W 15) und eine
Rechteckplatte 2 (Pl) erforderlich sind. Mit der Platte
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ist das Zahnrad 3 (ZRK2 -|- SR 2) miffels zweier
Schrauben 4 (S2) verankert. Diese Schrauben fragen
auch das Lagerstiick 5 (F 3), das durch Doppelmuttern 6
(M) distanziert wird. Die beiden Stiitzschrauben be-
stehend aus der Gewindeachse 7 (G3), der Scheibe 8
(Sch 2) und dem Handgriff 9 (S 2), erhdhen die Kipp-
sicherheit beim Arbeiten des Baggers. Die ortsfeste
Mutter ist zwischen Winkel 1 und der Lasche 10 (F 3)
eingeklemmt (Fig. 17a). Die beiden Haupttriger des
Baggers 11 (W 23) sitzen mit 4 Schrauben12(S1) auf der
Scheibe 13 (Sch3), die von zwei Scheibenriddern 14
(SchR) sefafit wird. Die Scheibe 13 triigt ferner das
U-Stiick 15 (U 2), das die Lagerung fiir die auf der
Achse 16 (A7) laufenden Kettenriider17 (KR3) und 18
(KR 1) bildet. Die Welle 19 (A 12) ist im U-Biigel 20 (U 2)
und in der Lasche 21 (F 5), die die beiden Eckwinkel 22
(W 11) des Getriebekastens verbindet, gelagert. Bei
Betitisung der Kurbel 23 (HK) wiilzt sich das Ketten-
rad 18 am Zahntad 3 ab und schwenkt den Bagger. Die
mit der Handkurbel 24 (HK) gekuppelte Achse 25 (A 9)
dient als Seiltrommel, von der das Seil 26 {iber die Leit-
rolle zum oberen Greiferarm gehf, wo es am Quer-
balken 27 (F5) verkniipft wird. Der Greiferarm ist in
der Strebe 28 (F 23) auf der Achse 20 (A7) beweglich
gelagert. Durch die gleiche Lagerung des Greifers 30 im
Winkel 31 (W 7) des unteren Greiferarmes 32 (F 23)
wird der Greifer gekippt, wenn der Seilzug 33 durch den
am Getriebekasten lose befestisten Hebel 34 (F 15)
betiatigt wird.

Dampfmaschine. :

Bei diesem Modell ist auf die symmetrische Gestaltung
des Zylinders und des Schwungrades zu achten. Die
am Umfang des Zylinderdeckels 1 (Sch3) befestigten
6 Winkel 2 (W 1) sollen gleiche Abstiinde von der
Scheibenmitte haben, was durch die Langlocher der
Winkel ohne weiters maglich ist. Der im Zylinder durch
die Kolbenstange 3 (A 20) beweste Kolben 4 (Sch3 |-
SR 2), soll von den Flacheisen 5 (F 11) mindestens um
die Blechstirke abstehen. Die Kreuzkopffithrung 6

Nr.
(W 9) ist mit Winkel 7 (W 1) an den Deckel dermafien

angeschraubf, dafi zwischen Winkel 7 und Scheibe 1 eine
Mutter liegt. Der Kreuzkopf mufl mit seinen beiden
Winkeln 8 (W 1), die durch das Flacheisen 9 (F3) in
entsprechender Distanz dehalten werden, in den
Trigern leicht gleifen konnen. An den Teil 9 werden
angeschraubt: das Flacheisen 10 (E3), 3 Scheiben 11
(Sch 1) und eine Verbindungshiilse (V), die ihrerseits
mittels der Madenschraube (MS) auf der Kolbenstange
3 festsitzt. Im Abstand einer Mutter und einer Scheibe
12 (Sch1) wird die Schubstange 13 (F 11) mif dem
Flacheisen 10 bewesglich verbunden. Gleichfalls drehbar
greift das zweife Ende der Stange 13 am Flachband 14
(F7) der Kurbelscheibe 15 (SR2) an. Nun wird das
Fundament gebaut, um das bisher Fertigdestellte ver-
ankern zu konnen. Auf zwei Winkeltrigern 16 (W 35)
sind 4 Steher 17 (W 7) befestigt, die einen Winkel-
rahmen aus Liingstriiger 18 (W 35) und Quertriger 19
(W 23), 20 (W15) und 21 (E15), fragen. Das Be-
dienungspodest besfeht aus 3 Rechteckplatten 22 (Pl),
die sich auf die Querfriger 19 und 20 und auf ein diese
verbindendes Flacheisen 23 (F35) sfiitzen. Die Be-
festisung des Gelinders (2A15-2G6) ist zweck-
mifiigerweise erst am Schlusse vorzunehmen. Die die
Kurbelscheibe 15 und das Schwungrad tragende Achse
24 (A 12) ist dreifach gelagert, und zwar in den beiden
Querverbindungen 25 (E 11), die von je 2 Flacheisen 26
(FE7) und 27 (E9) gehalten werden, und in dem senk-
rechten Stab 28 (F9) Fig. 18a. Von dem Zahnrad 29
(KR 3), das auf die Achse 24 aufgeschoben ist, wird der
Antrieb fiir den Fliehkraftregler abgenommen und
dgeht {iber die Zahnrider 30 (KR 1), 31 (KR 2) und 32
(KR 1) auf die Achse 33 (A7), welche mitfels Riemen-
trieb die Riderachse 34 (A 7) antreibt. Fiir die Lagerung
der Zahnradachse 35 (A 12) ist das an der Querver-
bindung 25 befestigte U-Eisen 36 (U3) und die ge-
kreuzten Binder 37 (F9) vordesehen. Die Zahnrad-
achse 33 und die Reglerachse hingegen, sind nur in je
einem U-Biigel 38 (U 2) gefithet, die auf der Verbin-
dungslasche 21 festgeschraubt sind, Was schliefilich das

L0 —
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Schwungrad befrifft, so ist dessen Aufbau und Anord-
nung aus der Fig. 18 ohne weifers zu erkennen, wes-
halb sich eine ndhere Beschreibung eriibrigt.

Verladebriicke mif Drehkran.

Da der Abstand der Fahrschiene 1 (W 35 mal 4) sich
nach der Spurweite des Kranwagens richfet, ist mit dem
Bau des Fahrgestelles zu beginnen. Je zwei Winkel 2
(W 19) und 3 (W9) sowie eine Rechteckplatte 4 (P1)
werden rahmenarti¢ zusammengesefzt. Die Radachsen
5 (A 9) sitzen in Biindern 6 (F3) und 7 (F 5). Unfer der
Wagenplattform ist ein Schneckengetriebe, dhnlich wie
die Grundform Fig., 2 zeigt, dermaflen eindebaut, dafi
die Drehachse 8 (A7) durch die Mitte der Platte 4 geht.
(Fig.19 a). Auf diese Drehachse wird spiter der fertigge-
stellte Kran (Fig,19b) auféeschoben und durch die Maden-
schraube 9 (MS) fixiert. Der aus den Winkeln 10 (W 11)
und 11 (W 7) bestehende Rahmen wird. auf eine Scheibe
12 (Sch3 -|- SchR) gdeschraubt. Auf die lingeren Win-
keln 10 werden nun die beiden Seitenwiinde 13 (Pl) auf-
gesetzt, in denen die Handkurbelachse 14 (A 9), die
Seiltrommel 15 (A7) mit dem Kettenrad (KR 1) und
die Sperrklinke 16 (SpK) eingebaut sind. Auf der Achse
14 sitzen das Zahnrad 17 (ZRK2 -|- SR2) und das
Sperrad 18 (KR 1), das den Lasthaken 19 (H) in seiner
jeweilisen Hohenlade festhiilt. Die Streben 20 (F 31)
und 21 (F 11 |- F 15) des Auslegers sind an den Winkeln
10 und 22 (W 5) verankert. Das Zugseil fiir die Be-
wegung der Kranflasche 23 (F232) ist an der
Schraube 24 (S1) des auf der Achse 15 fesfsifzenden
Stellringes 25 (5t) befestigt und fiihrt iiber die am
Auslegerende lose gelagerfe Seilrolle 26 (SR 1) zur
Kranflasche. Als Gegengewicht zu dem belastefen Aus-
leger dienen die auf der Achse 27 (A 9) aufdeschobenen
Scheiben 28 (Sch2), 29 (SR 1) und 30 (SR 2). Bei der
Verladebzriicke schliefilich werden als Laufschienen zwei
verlaschte Winkeltriger 1 (2 X W 35) verwendet, die
auf 4 mit Streben 32 (F7) und 33 (F9) versehenen
Sdulen 34 (W 15) ruhen. Je zwei Sdulen sind mit
Flachbéndern 35 (F 15) und 36 (F 11) mifeinander ver-
bunden und zwar unter Einhaltung des fiir die Spur-

Nr.

weite des Kranwagdens erforderlichen Fahrschienen-
abstandes. (Fig. 19,)

Drehbarver Hafenkram.

Vier verlaschte Winkeltriger 1 (W 15 -} W 9 --F 5), die
durch Binder (F15, F11 und F7) miteinander ver-
bunden sind, bilden das Stiitzgeriist fiir den drehbaren
Ausleger. Die in dem Geriistiufi eingebaute Rechfeck-
platte 2 (PI) dienf als unteres Lader fiir die Haupfwelle
3 (A 20), die oben von zwei gekreuzten Flacheisen ge-
fiibrt wird. Auf einer an das Geriist andebauten Platt-
form 4 (P1) ist der Antrieb fiir das Schwenken des
Auslegers aufdéebaut. In einem U-Biigel 5 (1I3), der
miffels Lasche 6 (F3) an dem Winkel 7 (W 5) be-
festigt ist, sitzt die Achse 8 (A7) mit der Handkurbel
und dem Zahnrad 9 (KR 1). Senkrecht zu dieser Achse 8
ist in zwei Laschen 10 (F7) und in der Platte 2 eine
zweite Achse gelagert (A 9), auf der die Zahnrider 11
(KR 2) und 12 (KR 1) aufgeschoben sind. Somit stehen
die Kettenrdader 9 mit 11 und 12 mit dem Zahnrad 13
(ZRK 2 | SR2) im Eingriff. Unabhingi¢ vom Kran-
geriist wird nun der Ausleger mit der Laufkatze fertig-
gestellt, Auf der mit einem Scheibenrad (SchR) fest
verbundenen Drehscheibe 14 (Sch3) werden zwei
Winkel 15 (W 7) mit einem Abstand won ca. 60 mm
angeschraubt, an denen die Auslegerstreben (F 27 -|-
E 15 4 F 7), die die Laufschiene 16 (F 23 |- F 11) tragen,
verankert sind. Am Ende des kiirzeren Auslegerarmes
wird aus 4 Eckwinkeln I7 (W 7) und 18 (W 5) die mit-
tels Flachbindern abgestiitzt sind, das Gehiuse fiir den
Laufkatzenantriecb aufgebauwt. Auf der Handkurbel-
achse 19 (A 9) ist ein Kettenrad 20 (KR 2) aufdéezogen
das den Kettenzug 21 (K) betitigt. Die miftels Reb-
schnur verlingerte Kette gehf vom Winkel 22 (W 5),
an dem sie mit Schraube und Mutter andebracht ist,
iiber das Kettenrad 20, weiter iiber die an der Aus-
legerspitze gelagerte Welle 23 (A7) zum Rahmen-
winkel 24 (W 5), wo sie befestigt wird, Der Seilzug 25
fir die Kranflasche fiithrt von der Welle 26 (G 6) iiber
die Rolle 27 (SR 1) und die zweite Welle 28 (G 6) zu der
als Seiltrommel verwendeten Handkurbelachse 29 (A 9).
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FORMES PRIMITIVES

BASIC SHAPES
MODELOS

GRUNDFORMEN

Nr. 1
Spur gear system with pawl.
Engrenage cylindrique avec cliquet.
Engranaje cilindrico con gatillo del trinquete.
Stirnradgetriebe mit Sperrklinke.

-;fﬁ

AT, i _:k 4 i A
:i'-i,m.im%/’ @

Nr. 2

Worm gear.
Engrenage 4 vis sans fin.
Engranaje de tornillo sin fin.
Schneckengetriebe.

@ g (i

DIRHNG

2a

Nr. 3

Mitre gear.

Engrenage d'angle. :
Engranaje eonico de angulo recto.
Winkelgetriebe.

el S
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Nr. 1
CIRCULAR SAW

SCIE CIRCULAIRE SIERRA CIRCULAR
KREISSAGE

Construction parts:
Parts de construction:
Parfes de construccidn:
Baufeile:

— F15
— BTl
- F 5
— W15
— W 11
W 9

bo
O AR 2 B SR SN A AN R N

=
i
£

(CRERI R e
i
N
b=l
~
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Nr. 2 :
onstrucfion parfs:
COLD SAW Parts de construction:
ECIE A FROID SIERRA EN FRIO PARA METALES Dartes de construccién:
KALTSAGE Bauteile:
: | 2 — E35
I ‘ 4 — E15
8 — F 11
4 E 9
4--F 7
2—F 5
2 — W35
4 — W 7
1—W 1
2 — U5
2—U3
2 — U2
1 — 1l
1 — HK
2 Sch3
2 — G3
2— A9
3 — A3
3 -— St
4 — V
51 — §1
5 — 82
59 — M
14 — MS
1 — SR2
1 — SR1
1 — ZRK 2
1T — ZRK 1
2 SchR
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Nr. 3
RAMMER
MACHINE A DAMER MAQUINA DE APISONAR
RAMME

Construction parts:
Parts de construction:

Partes de consfruccion:

Bauteile:
2 F35 ey o
» 5 __FI5 oY,
- 5--F11 5=
: A=l 35 — S1
o, 1 —FD 2 — 852
:f‘_ 8§ —-F 3 48 — M
1-—-F 2 15 — MS
1 G 6 2 - SR1
4 —- W35 1-—KR3
& W15 1 — KR2
2--W o9 1 — KR1 il R
o TosipbK Nr. 3a
1 — U4 1—R
1 —- HK =Sk
4 — Sch?2
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Nr. 4
CRANE TRUCK

WAGON GRUE

(=]

=]

(L= ST )

e~ S L R =}

EKRANWAGEN

Construction parfs:
Parts de construction:
DPartes de consfruccién:

Bauteile:

155 ¢ — Pl
E31 1 H
125 1'— HI¢
E 19 L — G5
- E 15 5 —- A12
- F11 5 —t Sf
-F 9 1-—V
W 23 52 — 51
W 15 35— M
W 11 13 — MS
- W 1 6 — SR2

VAGON GRUA

Nt. 4a
{81
2= PRI
1-—-KR2
1 — KRI1
I
1—R
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Nr. 5

CAROUSAL
CARROUSEL CARROZEL

KARUSSELL

Nr. 5b

Construction parfs:
Darts de construction:

Partes de consfruccién: Nr, od
Bauteile:

4 — F23 2 — N/15 1— A 7
6 — F19 2 — W1l 1 — St
4 - F15 4 — W 9 2 -V
9 — F1l 42 — W 1 131 — S1
7—F 9 T =12 4 — 52
8 —-—F 7 4 — 111 139 — M
6—F 5 4 — DI 13 — M8
4 —F 3 1 — HK =Ry
4 —F 2 2 — Sch3 1— KR2
4 — W35 2 — A2 1—R

et E e
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Nr. 6

CHILDREN SWING
BALANCOIRE POUR ENFANTS
COLUMPIO DE NINO
KINDERSCHAUKEL

Consfruction parts:
Parts de construction:
Partes de consfruccién:

Bauteile:
4 — F35 6 — W 7 14 — St
4 — F25 4 — W 5 10 — V
8 — F19 4 — W 1 120 — =51
10— F15 2 — U4 4 — 52
10 — E11 1 -— 115 135 — M
10— FE 9 4 — U1 29 — MS
2-—F 7 4 — Pl 1 SR 2
4 —F 5 ] — HK 1 — SR1
4 — W35 2 — Sch3 1 — ZRK 2
2 — W31 1—GI11 1 — ZRK 1
2 — W27 2 —-AZ0 A g I
2 — W19 4 — Al2 1 —KR1
2 — W15 2— A 7 1 — Schn
10 — W11 2 — SchR
4 —W 9 2 —L
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e
B = O

-
I B

o RN = RO R R RN NS

!

|

Nr. 7
CRANE DERRICK
GRUE DERRICE
GRUA DERRICK

DERRICK-KRAN
E 35 IS
F 235 2 —
F 19 3 —
- F15 11—
- T 11 3 —
Ei 7 1
15K 4 —
- B3 15—
- W 23 7 -
W 19 73 —
- W 11 2 —
-W 9 96 —
- W 7 30 —
W5 3 —
A | b —
us 1 —
- U4 1 —
- U3 1 —
- U1 % —
D1 2 —
HK 1 -
Sch3 3] =
— S5ch 1 1 —
H g —

- G11

G 6
{55
A 15
A 12

- A 7

A3
5t

S1
52

MS
SR2
SR 1
ZRK 2
ZRK 1
KR 2

-KR1

SpK

- Schn

SchR
R

L3
—_ 20 —
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Nr. 8

ECCENTRIC PRESS
PRESSE A EXCENTRIQUE PRENSA EXCENTRICA
' EXZENTERPRESSE

Parfs de consfruction:
Parfes de consfruccién:
Parfes de construccién:

Bauteile:
29 —~F19 4 — Sch1 i
H el =t ne ) :
i (A | Y
s sps (R AT i
i 1=—As ; -
2 - W19 4 — St =
2 Y15 =V (F
6— W 9 100 —S1
81— i
6 — W 5 105 — M
9 W 3 14— MS '
10— W 1 B ST
T -5 [E==Sh !
I — 14 el
2 3h) i
4 — Pl 1— KR53
1 — HK IE= SR
4 — Sch3 1 — SchR

N, 8a

U T
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Nr. 9

HORIZONTAL MILLING MACHINE
7 MAQUINA DE FRESAR HORIZONTOL
HORIZONTALFRASMASCHINE

MACHINE A FRAISER HORIZONTALE

Nr. 9a

Consfruction parts:
Darts de consfruction:
DPartes de construceion:

Baufeile:
6 — E11 6 —F 3
2-—-F ¢ 2 — W23
6 —F 7 2 - W19
e HaE 4 — W15

—

—
WO WO —~ B RR R~ UG W RS o D B R \D RS

)

S
g

||
£=

P
FdE€=

|
=
=

Sihyy
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Nz. 10
TURNING LATHE
TOUR A METAUX TORNO PARA METALES
. DREHBANK

Consfruction parfs:
Parts de construction:
Partes de consfruccion:

Baufeile:
2 — F31 3 — U4 T — ¥V
2 —F 7 4 — PI 86 — S 1
11— F 5 1 — HK 5 -—-52
35—~ F 3 3 — Sch3s 102 — M
2 — Wl 2 — Sch? 26 — MS
8 — Wil 5 — Sch1l 2 — S5R2
4 — W 9 11— G11 2 — SR1
5 — W 7 22— G b 1 -— ZRK 2
6 — W 5 2 — A1l12 1 — ZRK 1
2 —W 3 2 A9 1-- KR2
00— W 1 4 — A5 1 — SchR
1--1U5 7 — 5t

omery
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Nr. 11
CROSSING GATE COI‘!SfI‘UCﬁJO]‘l pﬂ).‘fS:
PASSAGE AVEC 2 BARRIERES DPASO CON 2 BARRERAS i e ooapaucion:
DPartes de construccién:
BAHNSCHRANKEN B,
2 — F31 4 — W 7 2 — Al2
2 — E27 6— W 5 10 — St
2 — F23 2 —W 3 1—-V
1— F15 6— W 1 85 — S1
2 — Fil 2 — U5 2 — 52
4 — F 9 2 — U4 97 — M
8—F 7 2— U3 11 — MS
11 — F 5 I — HK 1 — KR2
4 —F 3 4 — Sch 2 2 — KR1
2 —F 2 2 — Schl 1 —- Schn
2 — W35 1 — G6 2—R
3 — W15 2--G3 2 —L
1—K
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Nr. 12
SWING BRIDGE
PONT TOURNANT DUENTE GIRATORIO
DREHBRiiICKE

Construction parts:
Parts de construction:
Partes de construccién:
Bauteile:

— E35
= oy
— F19
F 15
—= Fiq1
e e
e B
=05
(D
— W35
- W31
— W27
— W19
W15
— W11
— W 9
W 7
W 1
u2

—

(== R SR IR RV e N N B - B i O
| e j ;
|

.
— N 0O
| |
(58]

ul—d
[

=

i

Siehe niichste Seite.
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Nr. 12a

Construction parfs:
Parts de consfruction:
Partes de consfruccidn:

Bauteile:
1 — HK
I =—="Sch' 3
15 — Sch1
2 — G6
1— A9
Gl
1— A3
10 — St
1—V
134 — 51
134 — M
25 — MS
1 — SR2
5 — SR1
1 — ZRK 2
1 ZRK T
1 — KR53
2 _— ko
2 — KR1
9 =~ SchR
1 — K

sgmp
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Nr. 13

RADIAL DRILLING MACHINE
MACHINE A PERCER RADIALE
TALADRADORA RADIAL
RADIALBOHRMASCHINE

Construcfion parts:
Parts de consfruction:
Partes de construccidn:
Bauteile:

— ‘B 25
— F19
— E15
— F11

2
2
1
6
4
5
5 «=/F 5
5
3
2
2
6 — WIL
6
4

=\ 5
13— W1

Siehe néchste Seife.
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Construction parts:
Parts de construction:
Dartes de construceidn:

Bauteile:
92— U2
4 — Pl
1 — HK
3 — Sch3
1. — A15
1 — A12
1 —A 9
1 — A 7
7 — St
2 —V
95 — 51
9 — M
22 — MS
1 —SR2
3 — SR1
1 = KRS
2 — KR2
Jl i e |
1-— Schi
1—R
Tt

FEingies
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Nr. 14
TIPPING MOTOR CAR
AUTOMOBILE BASCULANTE AUTOMOVIL BASCULANTE
KIPPAUTO

SRR e e et S e U R e s estt oz

Siehe niichsfe Seite.
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Construction parts:
Parts de construction:
Partes de construccién:

2 —F19
7 —FI11
4 —F 9
11— F 7
b =k 5
10 — F 3
HICE L)
2 — W35
2 — W19
11 /01 55
7 — W11
2 —-W 9
7T—W 7
4 — W 5
22 — W 1
2 — U4
22— T2
1 — Uil
22— D

Bauteile:

4 — DI
K
9 — Schl
1— Gl
4—G 3
1— A12
2—A 9
1— A7
1—A 3
10 — St
1oV
119 — 1
2 — 52
136 — M
16 — MS
4 — SR2
2 — SR1
2 — KR1
2 — SchR
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Nr. 15
WINDMILL-WHEEL
ROUE A AILETTES RUEDA DE VIENTO
WINDRAD
Construction parts: 2--A09
Parts de consfrucfion: 53— W 7 7 — St
Parfes de consfruccidn: 2 W5 0N
Bauteile: 10 ARG
4 — F 27 BB h 1 — Pl 133 — M
4 — F25 2 — W31 1 — HK 18 — MS
8 -~"F19 2 — W23 I — Sch3 1 — KR53
10 — F15 2 — W19 2 — Sch1 1 — KR2
6 — E11 4= a5 1— G11 1 — KR1
8 —F 9 10 — W 11 2 — L 1 — Schn
3—F 7 2 —W o 1 — A20 2 — SchR

Nr. 15a
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Nr. 16
PLANING MACHINE
MACHINE A RABOTER
MAQUINA DE CEPILLAR
HOBELMA SCHINE

Siehe niichste Seite.
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el ah
=7
Construction parts:
Parts de consfruction:
Partes de consfruccién: 5
Baufeile: " 1
9 — Hi5 4 — DI )
e 2 — HK i 1 ; _L@
B H 0 7 — Sch1 &
Ry 1— G11
4 —F 5 1—G 3 Nr. 16a
53—F 3 4 — A9
4 — W35 2 — A7
2 — W3l 2~ A5
2 — W23 14 — St
4 — W15 4 —V
1 — W1 104 — S1
6 —-W 9 2 — 82
3 - W 7 =M
g L 26 — MS
4 W 3 1 — SR2
1—W 1 1 — SR1
1-—-U5 1 — ZRK QD
2-- U4 i ZRK 1
53— W3 1— KR2
2 — U2 I — KR 1
1 — U1 1 — Sch3
A b
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Nr. 17
AUTOMATIC GRAB
PELLE AUTOMATIQUE CUCHARA AUTOMATICA
LOFFELBAGGER Stehe niichste Seite.
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Consfrucfion parfs:
Parfs de construction:
Partes de consfruccion:

Bauteile:
2 — B 217 9
4 —- F23 1
1 - F15 4
be— Bl 5
1—F 9 10
4 —F 7 3
10— E 5 77
3 —F 3 -4
2 — W25 93
2 — W15 29
9 — N 2
g8 — W 7 6
6 — W 1 1
2 —-1U2 1
3 — Pl 1
2 — HK 2
1 — Sch5 1
4 — Sch?2 2
5 — Sch1 1

— G3
— X312
— A 9
— A 7
— S5t
S
— 51
— 52
— M
-— MS
— SR2
— SR 1
— ZRK 2
— KR3
— KR 2
— KR 1
— SpK
— SchR
— R

Nr. 17a

A ST
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Nr. 18

STEAM ENGINE
MACHINE A VAPEUR MAQUINA DE VAPOR
DAMPFMASCHINE

Construction parts:
Parts de construction:
Partes de consfruccion:

Bauteile:
Ay
j0 — F15
10 — F 11
T =-F 9
6 —F 7
9 —F 5
3 B
4 — W35
1 W 31
1 —- W23
3 — W15
2 — W @9
6 — W 7
9 — W 5
1—W 5
24 — W 1
1 — 13
2— U2
1 — U1
11— D

4 — Pl

1 — HK

Siehe niichste Seife.
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Construction parts:
Parts de construction:
Partes de consfruccidn:
Bauteile:

— Sch 3
-— Sch 1
— G6
— A20
— A 15
- A 12
— A 7
— A 3
- St
LI
— 51
- 852
— M
— MS
— SR 2
— SR1
— KR3
KD
— K1
— SchR
— R

[y

32
RS D e e RS P 2 NS R R T SRR SR R o e
| i

Ni. 18a

L e
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Nr. 19

B—23
619

CHARGING BRIDGE WITH SWING CRANE

APPONTEMENT POUR LE CHARGEMENT
AVEC GRUE PIVOTANTE

PUENTE PARA LA CARGA CON
GRUA GIRATORIA

VERLADEBRUCKE MIT DREHKRAN

Siehe nichste Seite.
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o R RO B i 00 B W 0 0 O N

=

Construcfion parts:
Parts de consfrucfion:
Parfes de consfruccion:

Baufeile:

4—W 7 gty

2 W s 104/-~51

8 — W 1 108 — M

g o) 25 — MS

2 — HK 6 — SR2 ‘
Tl Sl 5 B hr e
4 — Sch2 1— ZRK?2

4 — Sh1 T KRS

1y 9 _ KR

Gl Vi< IBOK

1 Ne s { — Séhn

9_ A9 1 SehR

Bt Xy i

12 — St Yy

Nr. 19 b

e
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Nr. 20

CRANE FOR UNLOADING SHIPS
GRUE POUR LE DECHARGEMENT DES BATEAUX
GRUA PARA DESCARGAR LOS BOQUES
HAFENKRAN

2 — F27
2 — F25
10 !B )
4 Bl
33— EF 9
16 —F 7
6 —F 5
66— B 3
4 — W15
5 — W11
6— W 9
7T— W 7
6— W 5

Construction parfs:

Parts de consfruction:

Partes

10

13

W = N o

de consfruccion:

B

aufeile:

W 3 13 — St
— W 1 4 -V
-- U3 120 — S1
-- P1 136 — M

HK 31 — MS
— Sch3 1— SR2

Sch 1 5 — 5R1

H 1 — ZRK2
— G6 2 — KR2
— G353 2 — KR1
— A2 1 — SchR

A 9 1—-n
— A 7 1— K

Ly




