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@ie nemen. MECANIC—/Me/a//bauk&s e u

Eine mehr als 40j&hrige Erfahrung in der Blechverformung, verbunden mit
den schépferischen |deen unserer Konstrukteure schufen den MECANIC-
Metallbaukasten.

Im Prinzip ist der MECANIC aufgebaut auf dem bekannten System der
gelochten Bénder. Die Verwendung neuver, sinnreicher Bauelemente bietet
jedoch dem jungen Konstrukteur wesentlich erweiterte Moglichkeiten beim
Bau. Patentzahnréder mit Stirn- und Kegelverzahnung erméglichen selbst
mit dem kleinsten Grundkasten das Konstruieren solcher Modelle, die
auch der Kritik des erfahrenen Konstrukteurs standhalten.

Das neuve MECANIC-Vorlagenbuch mit farbigen Abbildungen &t das
Bauen und Basteln zur Freude werden. Ob Fahrzeug, Flugzeug oder
Raumschiff, Maschinen, Briicken oder Hebezeugkonstruktionen, alles 1&f3t
sich mit den prézise gearbeiteten Einzelteilen spielend zusammenfiigen.
Dabei kdnnen die vorliegenden Abbildungen nur Anregungen sein. Wer
mit offenen Augen durchs Leben geht, wird stets neve Dinge entdecken,
die wert sind, mit MECANIC nachgebildet zu werden.

Modernste Maschinen und rationalisierte Herstellungsverfahren machen es
moglich, den MECANIC-Metallbaukasten in einer uniibertroffenen Qua-
litét zu liefern. Ergénzungskdsten geben jedem die Moglichkeit, mit kiei-
nem Kasten anzufangen und spéter zu gréfieren Késten Gberzugehen.

Elektrische Aggregate, wie der MECANIC—Tllunsformqtor und der
MECANIC-Elektromotor gestatten den Dauverbetrieb dergebauten Modelle.

Der preiswerte Federmotor erlaubt den zeitlich begrenzten Antrieb der
gebauten Fahrzeuge und Konstruktionen.

MECANIC-Metallbaukésten sind in ihrer gediegenen Ausfihrung wert- Dieses Patentzahnradpaar mit seitlich durchgefrasten
Zahnflanken ist schon in den kleinsten MECANIC-

Grundkasten enthalten. Die Zeichnungen veranschau-

lichen, welch universale Bauméglichkeiten durch dieses
wodurch in vielen Féllen die spétete Berufswahl entscheidend beeinfluf3t wird. Zahnradpaar gegeben sind.

volle Geschenke. Es handelt sich hierbei nicht um ein Spielzeug schlechthin,
sondern das Basteln mit seinen Bavelementen weckt und entwickelt Talente,

MECANIC-GESCHENKE BRINGEN FREUDE!
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Grundkasten Nr. 20 : Grundkasten Nr. 22

Inhalt: 241:{55 Teile % Inhalt: 595 Teile 3

éaste_n}?fr.o] %’ k” s Kastengrébe: 31x 51 x 6 cm

R Ay Gewicht: 3,3 kg

Dieser , kleinste MEC A NIC-Metallbau- e in ;

kasten ist mit Gummireifen und bieg- Sirfovf?;g‘urerzgg'Eegug;fnfgamugg

samen Verkleidungsplatten ausgeristet. M ) 7
Das Patent-Zahnradpaar erlaubt MiaglidionjeRs, Bavon - droberes

G Maodelle wie: Fahrzeuge, Hebe-
schon das Bauen originellster und zeuge, Maschinen und Bricken.
beweglicher Modelle.

Grundkasten Nr. 21

Inhalt: 309 Teile

Kastengréfbe: 31x 52 x 3,5 cm

Gewicht: 1,8 kg-

Eine reichhaltige Ausstattung

macht diesen Kasten zu dem beliebten
Standard-MECANIC-Metallbaukasten.

MECANIC-Federmotor Nr. MF 142

Eingebautes Schaligetriebe
2 Geschwindigkeiten
Vor- und Riuckwartslauf

M E CA N l C Der ideale Antriebsmotor fiir MEC ANIC-Modelle

<
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Grundkasten Nr. 23
Inhalt: 936 Teile

Kastengrobe: 31x 52 x7 cm
Gewicht: 5,4 kg

Dieser neue Grundkasten Nr. 23 mit herausnehmbarem Einsatz und
936 Einzelteilen I6st selbst bei verwohnten Bastlern helle Be-
geisterung aus. Eine grofle Zahl neuartiger Zahnrader und Ketten-
rader mit der Antriebskette lassen das Bauen zur Freude werden.
Der MECANIC Nr. 23 ist ein wirklich kostbares Geschenk.

werden.

Ergénzungskasten Nr. 22a

Die Ergdnzungskdsten vermitteln den Anschluf der Grundkdsten unter-
einander.

Grundkasten Nr.20 + Erganzungskasten Nr. 20a = Grundkasten Nr. 21
Grundkasten Nr.21 + Ergénzungskasten Nr.21 a = Grundkasten Nr. 22
Grundkasten Nr. 22 + Ergénzungskasten Nr.22a = Grundkasten Nr 23

MECANIC-Elektromotor Nr. ME 131

Betriebsspannung: 12-20 Volt.
Mit gerduscharmem Getriebe.

Wird mit Hilfe eines MECANIC-Transformators mit
der ungefahrlichen Spannung von 20 Volt betrieben.
Ist in Stufen zwischen 12 und 20 Volt regélbar und
kann vom Transformator in der Geschwindigkeit

reguliert und von Links- auf Rechtslauf umgeschaltet “\C

NEC



- Konstruktionsferm Nr. 1

Die iberlappte Verbindung wird beim Modellbau von
allen Yerbindungsarten am hd@ufigsten angewendet,
sie wird durch Aufeinanderlegen und Verschrauben

von 2 Flachbandern oder Winkelschienen hergestellt. -

Konstruktionsform Nr. 2

Beim Bau von MECANIC-Modellen kommt es hdufig
vor, daf Bauteile beweglich (nicht fest) verbunden
werden missen. Eine Mutter allein wiirde nicht ge-
nigen, um ein allmahliches Lésen der Schraube und
damit Auseinandergleiten der Teile zu verhindern.
Hier verwendet man die Gegenmutter, auch Konter-
mutter genannt. Die beiden Muttern werden mit Hilfe
der beiden Schraubenschlissel gegeneinander ge-
schraubt und sitzen so fest auf der Schraube oder
Gewindespindsl. s
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Konstruktionsform Nr. 3

Eine lange Schraube S 4 oder S 5 dient hier als
Achse und wird mit 2 Muttern an der Lagerplatte,
so festgeschraubt, daB zwischen dem Laufrad und
dem Schraubenkopf etwas Spielraum bleibt.

Konstru kiionsi"orm Nr. 4

Beim Kurvenfahren eines Fahrzeuges legt das aufbere
Rad einen gréBeren Weg zuriick als das innere Rad.
Wenn beide Réder auf einer starren Achse befestigt
wadren, wirde das innere Rad in der Kurve rutschen
und bremsen.

Die Konstruktionsform Nr. 4 zeigt, wie man zweck-
mabig zwei Rader auf einer Fahrzeugachse anbringt.
Das hintere Rad ist auf der Achse festgeschraubt,
wahrend das vordere Rad nur aufgesteckt und: durch
sinen Stellring seitlich gehalten wird.

Konstruktionsform Nr. 5

Durch Einbau einer Sperrklinke wird ein Zahnnad in
siner bestimmien Stellung gehalten und nur in einer
Drehrichtung gesperrt. Hauptséchlich wird die Sperr-
klinke bei Hebezeugen angewendet.

Konstruktionsform Nr. 6

In der Abbildung ist die Ringmutter durch eine
Schraube mit Mutter an einem Lagerbock befestigt.
Damit wird erreicht, dab sich die Ringmutter beim
Drehen der Gewindespindel nicht mitdreht, sondern
sich auf der Gewindespindel, je nach der Dreh-
richtung vor- oder zuriickschiebt. Da die Steigung des
Gewindes M 4 in jedem Fall 0,7 mm betragt, ver-
schiebt sich die Ringmutter bei einer Umdrehung der
Gewindespindel um 0,7 mm. Unter Steigung versteht
man den Absfand von sinem Gewindegang zum
anderen. Diese Konstruktion findet hauptsachlich beim
Maschinenbau Verwendung.

Cii st i
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Konstruktionsform Nr. 10

Die Konstruktionsformen
geben dem Mecanic-
Bastler eine Anleitung, wie
die Bewegungselemente in
den spdter ab Seite 8 ge-
zeigten Modellen anzuwen-

den sind.

Der in der Konstruktionsform Nr.7 gezeigte gerade Seiltrieb ergibt gleiche Dreh-
richtung des getrisbenen Rades zum Triebrad.

Der in der Konstruktionsform Nr. 8 gezeigte gekreuzte Seiltrieb ergibt entgegen-
gesetzte Drehrichtung des getfriebenen Rades zum Triebrad.

Konstruktionsform Nr. 9

Die Konstruktionsform Nr. 9 zeigt den halbgekreuzten Seilirieb bsi Achsen, die redt-
winklich zueinander stehen und nicht in gleicher Ebene liegen.

Die Umdrehungsgeschwindigkeit richtet sich nach dem.Verhaltnis der Raddurch-
messer. Bel gleichgroBen Radern werden gleiche Umdrehungsgeschwindigkeiten
erzielt. Soll die Umdrehungsgeschwindigkeit des getriebenen Rades vermindert
werden, so nimmt man ein Rad mit groberem Durchmesser, wie es die Kon-
struktionsform Nr. 10 zeigt. Eine VergroBerung der Umdrehungsgeschwindigkeit
erreicht man durch Umwechseln der Rader.

Kenstruktionsform Nr. 11

Um eine drehsnde Bewegung in eine StoBbbewegung zu iOberiragen, bendtigt
man eine Exzenterscheibe. In der Konstruktionsform Nr. 11 wirkt als Exzenter-
scheibe das lLochscheibenrad, an dem mit einer Schraube und zwei Muttern
ein Flachband drehbar angebracht ist. Diese Bewegungsibertragung wird sehr
oft gebraucht, z. B. bel Hollander, Schittelsieb, Sdge, Hobelmaschine und
vielen anderen Modellen.
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Gebaut aus MECANIC Nr. 20 Hampelmann

. Der MECANIC-Metallbaukasten fihrt spielend
in das Gebiet der Technik ein.

Schubkarre

Erforderliche Teile fir Hampelmann:

1
{
I ‘ @ Erforderliche Teile fir Schubqurei : 1 Stick F 1 5 Stick X 1 1 Stick R 3 2 Stick 5 3
‘4 2 Stick F 11 2 Stick F 3 1 Stlck 21 Stdck 5 1 e, R oty g o R B
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Schnellhammer

Die Kraftibertragung erfolgt durch die Kurbel und das Zahnrad Z 1 auf
das Zahnrad Z 2, dos auf der Achse A 11 angebracht ist, Auf der Achse
A 11 ist ebenfalls das Lochscheibenrad festgeschraubt, das zusammen
mit zwei Schrauben S 3 und zwel Schravben S 4 die wechelseitig am
Lochscheibenrad befestigt sind, das Kippen der Hammerhebel bewirkt.
Die Spiralfeder zieht die Himmer wieder auf den AmboB. Die Sekiorplatte
als Stander ist mit zwel Einfaciwinkeln auf der Grundplatte befestigt.

Erforderliche Teile fir Schnellhammer:
2 Stick F11 2 Stick X

7 1 Stiick A 11 25 Stilck M 1
2 7 ey i A DR e
AIRIE 5 e A 05 05 ]
G iae kg A O SIS o 1 e ]
S Sty D e Dy o)
Tl i o ARy g s ] z2
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Gebaut aus MECANIC Nr. 20

Hollénder

Der Achsentrdger vorne Ist drehbar mit der lagergabel verschraubt. Als Vorderachse werden zwei Schrauben
S 3 verwendet. Die hin- und hergehende Bewegung des Hebels wird durch das Flachband F 11 und das
Lochscheibenrad In eine drehende Bewegung der Hinterachse A 5 verwandelt. Die Achse A 5 wird von einem
Flachband F 3 und zwei Flachbdndern F 2 in Verbindung mit einem Einfachwinkel getragen, die an der Sektor-
platte angeschraubt sind. Die Rickenlehne ist verstellbar und wird nicht auf der Sekforplatte festgeschraubt.
Das zweite Hinterrad wird von einem Flachband F 3 getragen. Als Achse dient eine Schraube $ 3.

Erforderliche Teile fir Hollander:

3 Slddk F 11 1 Stick X 6 2 Stick A S 27 Stick M1
20 L ESZ | [l 1 IS | Y S L |
I e E S | e, | £ ) 1 ilen
] B A IR 4 w0 S8 £ 5 U
2 B2 BRI QLS 4 ,, Q1
S X
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| Gebaut aus MECANIC Nr. 20

Baukastenteile trocken aufbewahren!

Giraffe
Antrieb
Z1
R3 £S5
N
I : ) [ /45
i
| - [REE
.r i it Gt R1
‘1‘. A X1
deg [T
| At ' :
Z2

Bei der Giraffe wird die drehende Bewegung der Hinterachse durch
die Zahnréder und das lochscheibenrad als Exzenterscheibe, in
Eifcitotliche Toolo fir GiceFa Verbindung mit einem Flachband F 5, und einem Flachband F2 als
Gelenk, in eine nickende Bewegung des Giraffenhalses verwandelt.

| 2 iy 5 4
il 125':]"1 ’; ]; } i é? ]; 5':‘* : ; ? Sbfdc g : Als Vorderachsen werden 2 Schrauben $ 3 verwendet.
i e gl depety R ) e
7 LR A | e R y e
| 2 E 2 T A 2% , M 1 G|
| 5 L | T A A

i 10




Bohrmaschine

Zwischen der Grundplatte G 1 und der Sektorplatte Y 1 sind 2 Achsentrdger X 7 als Tisch-
stiizen angebracht, die gleichzeitig zur lagerung der Kurbel A 17 dienen. Auf der Kurbel A 17
ist das Zahnrad Z 1 festgeschraubt. Es wird durch Zwischenlegen einer Seilscheibe L1 auf den
erforderlichen Absiand gebracht. Der Antrieb erfolgt Uber das Zohnrad Z 2, d<s zusammen
mit dem Laufrad R 1 auf einer Achse A 5 befestigt ist. Diese Achse lagert in einem Steliring Tl
der mit seiner Stellschraube und einer Mutter auf der Sektorplatie befestigt ist, sawie in einem
Flachband F 5, das als Verldngerung an den Achsentrdger geschraubt wird Der Seiltrieb Ist
aus der Abbildung ersichilich Die Bohrspindel A 11 wird durch eine Lagergabel X é und einen
Einfachwinkel X 1 gefdhrt.

Erforderliche Teile fir Bohrmaschine:

4 Stick F 1 1 Stick G 1 20 Stk S 1 1 Stick L 1
AR, : (A 405 54 4 0 oUc]
5 Firs g AR 4. 83 i Z1
LRSS S 15 AN 1, 54 : eI
e ErsAT 30, M1 AL )
i, GRT DA IR | 2 . N3
7 4 WOT e i 6 ,,  Heftklammern
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Gebaut aus MECANIC Nr. 20

Kleinmotorrad
Erdacht von Hansjirgen Blaase, Bremen-Osterholz
Pramiiert im MECANIC -Modellbau-Wettbewerb 1250

Unter dem Belwagen Y 1 wird eln Achsentréger X 7 mit 2 Schrauben befestigi. Durch diesen
Achsentrdger wird die Verbindung mit dem Rahmen F 11 des Motorrades hergestellt. Als Distanz-
stiick wird ein Stellring T 1 zwischen Achsenirdger und Flachband 11 Loch gelegt. Eine Schraube
S 3 mit Mutter halt beide Teile zusammen, Eine zweite Schraube S 3 mit 3 Muttern verbindet
im vorletzien Loch die Sekiorplatie mit dem Flachband F 11. Als Distanzstiick wird auf die Vorder-
achse A 5 ein Stellring gesteckt und auf der Hinterachse A 5 werden 8-10 Unterlegscheiben
zwlischengelegt. Der Scheinwerfer wird durch eine Seilscheibe L 1 dargestellt.

Erforderliche Teile fir Kleinmotorrad:
2 Sidck F 1

1 2 Stick T 1 1 Stock Y 1 3 Stick S 2
R 1 i e L Ity
A ) 10l el gy 0 ey
L S A & e 2 , AS 3B, Ml
B et T g 5 iRy
b ey CRAER . e
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Gebaut aus MECANIC Nr. 20

Standdrehkran
Erdacht von Otmar Madeheim, Linen Horstmar
Pramiiert im MECANIC -Modellbau-Wettbewerb 1950

Die Achse A 1l wird mit einem Lauvfrad R 1 unter der Grund-
platte G 1 befestigt- Uber der Grundplatte werden 2 Lauf-
rader auf die Achse gesteckt, um dem Krangestell den
erforderlichen Abstand vom Boden zu geben. Nachdem
das Krangestell auf die Achse gesteckt ist, wird ein Stell-
ring auf der Achse festgeschraubt, der ein Heben des Ge-
stells verhindert. Der, Kran mub leicht drehbar sein. Die
Schnur wird an der Klemmfeder T 2 auf der Kurbel A 17
befestigt, wicelt sich auf der Kurbel auf, 15uft Ober ein
Laufrad R 1, welter Ober die Seilscheibe L 1 am Ausleger
zur lagergabel X 8, die den Haken H 1 hélt.

Tretroller

Bei diesem Modell wird die Kraft vom Pedal zur Hinterachse folgendermaBen @bseriragen: Unfer dem Pedal
ist ein Einfachwinkel angeschraubt. Hieran wird mit einer Sthraube S 2 und zwei Sechskanimutiern ein Flachband
F 5 beweglich angebracht, das mit einem weiteren Flachband F 5 ein- Gelenk bildet. Auf der Hinterachse A 5 ist
eln laufrad mit Gummireifen avfgeschraubt. Am Ende der Hinterachse wird ein Stellring folgendermafien angebracht:
Die normale Stellschraube des Stellringes wird durch eine Schroube S 3 erseizt, die einmal den Stellring auf der
Achse befestigt, und zum anderén, in Verbindung mit einem Einfachwinkel und einer Sechskanimuiter einen Exzenter
bildet. Der Einfachwinkel wird dann mit einer Schraube $ 2 und zwei Sechskantmultern an dem Gelenk F 5 beweglich
angeschraubt, Aus der Abbildung ist ersichtlich, daf der vordere Teil des Tretrollers lenkbar angebracht ist.

Erforderliche Teile fir Standdrehkran: . Erf?rderllche Teile fir Tretroller:

i 3 5 - 3 Stick F 11 6 Stick X 1 1 Stick A 11 2 Stk S 4
2 Stick F11 2 Stick X 7 1 Stick H 1 2 Stick T 1 2 E7 1 X 6 1 A S 30 M1
A R ) N ] F el k) " " " "
Al FLS TS T 6 Ty EeS 2 A7 12 e 28 20T
o | CCEsstrae 18 I il E il DRI o | B )| B SR 2. =ik
e b (L | R o 5 S 1 R3 & 58 2 LG

"




Schleifbock

Die Sektorplatte als Stander ist mit einem Flachband F 2
auf der Grundplatte befestigt. Der Antrieb von der Kurbel
Gber die Zahnrader und die Laufrader auf die Arbeitswelle
ist aus der Abbildung gut ersichtlich.

Erforderliche Teile fiir Schleifbock:

4 Srock F 11 2 Sk X 7 1 Stick A 5 2 Stuck T 2
e ey [ e | . IR O e R 1 |
(e v 1 Y2 Al VD /) ¥ |
2 b 4 Ri+q S T RS )
ML Bl SR i Fepe R g Lt | i N
TV e VG A7 A SRS | AT
R Tl = AT Do Sl T 2, Ql

e

meccanoindex.co.uk

Krunkenfahri#ﬁé!:

i

Unter der Grundplatte G 1 wird auf der Lenkachse A 11 eine
Lagergabel X 6 durch einen Stellring T 1 mit zwei Stellschrauben
befestigt. Je ein Flachband F 3 ist an jedem Schenkel der Lager-
gabel in Schrdgstellung fest angeschraubt. Auf der Yorderachse
S 4 sitzt ein Laufrad R 1 mit Gummireifen. Als Distanzstiick wird
eine Seilscheibe L 1 zwischen Laufrad und Flachband F 3 ge-
legt. Als Hinterachsen werden 2 Schrauben § 3 verwendetf. Der
tbrige Aufbau des Krankenfahrstuhles ist aus der Abbildung
gut ersichtlich.

Erforderliche Teile fiir Krankenfahrstuhl:

4 Stick F 11 _ 1 Siick X 6 1 Stiick A 5 2 Stock T 1

PR e e ol e o S R )

SO e A =) PEetengilin

e 2 TR 4 53 [ e )

T aEa 4 R I 2 S 4 R

& S 1 A 11 26T [
4 ,, Heftklgmmern

Gebaut aus MECANIC Nr.20
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Gebaut aus MECANIC Nr. 20
) Mit MECANIC bauen, bereitet Freude.

Propellerwagen
Erdacht von Christian Dannehl, Koldenbittel 130
Pramiiert im MECANIC -Modellbau-Wettbewerb 1950

Gepdclkkarre

Unter der Grundplatie ist die Lagergabel mit einer Schraube 5 8 und *
zwei Sechskantmuttern drehbar angebracht. le ein Flachband F3 ist an
jedem Schenkel der lagergabel in Schragstellung fest angeschraubt,

Auf der Hinterachse A 11 wird die Seilscheibe L 1 zwischen einem laufrad R 1 mit Gummireifen und einem Auf der Vorderachse A 5 sitzt ein Laufrad mit Gummireifen. Als Distanz-
Stellring T 1 fest eingeklemmt Von dieser Seilscheibe aus erfolgt der Antrieb des Propellers durch die - stiick wird ein Stellring zwischengelegh. Durch den Einbau von zwel
Spiralfeder O 1 Gber ein Laufrad R 1, die Zahnrader Z 1 und Z 2 zum Lochscheibenrad R 3, an dem 4 Fladch- e Klemmfedern wird ein seitliches Verschieben dzr Achse A 11 verhinderi.
béander F 5 als Flicelkrevz angeschraubi sind. Die Sektorplatie wird durch 2 Einfochwinkel X 1 avf der Grund- Als Hinferadisen werden zwel Sthrauben 5.3 varwendey.

plotte betestigt. Hinter der Sektorplatte ist zur lagerung der Achse A 5 eine lagergabsl X & mit einer
Schraube angeschroubt. Die Vorderachse S 4 wird von 2 Flochbéndern F 11 gefragen, die mit 2 Einfach-
winkein X 1 unter der Grundplatte befestigr sind.

i i U k £
Erforderliche Teile fir Propellerwagen: retordedinhe _Te]ie s

4 Stick F 11 1 Stk X 4 1 Stick R 3 24 Stick M1 1Stk 2 1 2 Stick F 7 1 Stick X 6 S ;5'”¢TT‘2
SO0 S R e AT Bl R Ry (e e e " .
T e ] A ol S el B R 2 v BT Hs o G S S a2
Tl = At ey 20 s s Do e R T gt RaEs Bl
S LS RS 4. Jade sl L T S o 2 X1 1 Al 24, M1




Gebavut aus MECANIC Nr. 20
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Kaltsdge
Erdacht von Helmut Schro pfer, Rheinfelden
Pramiiert im MECANIC-Modellbau-Weittbewerb 1950

r:n.-c.n l.e-nkung

Zur Fihrung der Achse A 5 wird zwischen der Stiitze F 7 und dem Lochscheiben-
rad R 3 eine Lagergabel X 6 angebracht. An dem Llochscheibenrad R 3 wird
mit einer Schraube S 3 und zwei Muttern eine Seilscheibe L 1 drehbar be-
festigt, .die die Drehbewegung des Lochscheibenrades in eine Stofbewegung
der Sdge Obertragt. Das Gestange der Sége besteht aus zwei Flachbandern
F 11, die soviel Abstand voneinander haben, dafy zwei in der mittleren Loch-
reihe der Grundplatte G 1 angebrachte Schrauben als seitliche Fihrung dienen.
Der Antrieb ist aus der Abbildung ersichitlich.

Erforderliche Teile fiir Kaltsdge Erforderliche Teile fir Kleinlieferwagen:
oraeriicne i1el i =
. : ; Gck R 1 4 Stick § 2 1 Stack Z 1

3 P | Stick A17 2 Stick T 1 2 Stick F 11 1 Stock X 6 4 Stk R
35'”*?; fswﬁéf o T e 90 it 2 X7 1 R 3 4 os Tt

Gl e 1 2 Ul B Dl T 1 Al il ey AT
Sy 9y N g9 s e L s 1 & el W M1 Ay
e i e Pl e &7 uEn g 2w B 2. L: 2 5 N3

i i . M1 B el gy e i 5 v sk ammern
ot S (i i
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Gebaut aus MECANIC Nr. 20
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‘Eisensdge

Erdacht von Hans-Jirgen Christophersen, Flensburg
Pramiiert im MECANIC -Modellbau-Wettbewerb 1950

Die Fihrung des Sagebigels erfolgt durch zwei Einfachwinkel X 1, die an die
beiden Stander X 7 im vierten Loch ,von unten angeschraubt werden. Die
Verbindung zwischen der Exzenterscheibe R 3 und dem Sagebiigel wird durch
ein Flachband F 7 hergestellt, das in beiden Befestigungspunkien leicht dreh-
bar angebracht wird. Ein Flachband F 3 wird im letzten Loch der Grundplatte G 1
angeschraubt und fihrt die Kurbel A 17. Zur besseren Fihrung der Achse A5 wird
hinter der Sektorplatte Y 1 eine Lagergabel X é mit einer Schraube befestigt.

Erforderliche Teile fiir Eisensdge;

Kipplore

Die beiden hinteren Achsen A 5 werden in einer Lagergabel X 6 gefiihrt, die
unter der Grundplatte G 1 in der mittleren Lochreihe angeschraubt wird. Der
obrige Aufbau der Kipplore ist aus der Abbildung ersichtlich.

Erforderliche Teile fir Kipplore:

3 & 2 Stick F 7 1 Stick X 6 1 Stick ATl 2 Stick 5 4
4 Stick F11 1 Siiack X & 1 Stick A S5 1 Stock T 1 o i CEEEAT e Qo A 4 . M1
ML S Ry LR R, e 2.0 X10 SR BT
2 | 1 G1 P e Qi Kt St s ¥ e 7 B | LIS U |
fri =g B SR T Pl 2 Y 2 iels o
A el ) R 24 ., M1 S ] ) R ! St | - L gs) N
S Y 1, o8 1 W T e 12 ,, Heftklammern .
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Baukastenteile trocken aufbewahren/

Kleinauto

Die Lenkachse A 5 wird durch einen Einfachwinkel X 1 an dem Achsen-
trager X 7 gehalten. Auf der Grundplatte G 1 wird ein Einfachwinkel X 1
mit einem Flachband F 3 in Schréagstellung angeschraubt. Das letzte Loch
des Flachbandes F 3 dient dann zur Fihrung der Lenkachse A 5. Die
Lenkung ist aus der Konstruktionsform Nr.19 zu ersehen. Als Distanz-
stiicke werden auf die Hinterachse A 11 an jeder Seite zwischen Lauf-
rad R 1 mit Gummireifen und Flachband F 5 als senkrechtem Trager je
eine Klemmfeder T 2 und zwei Unterlegscheiben gelegt.

Erforderliche Teile fir Kleinauto:

4 Stick F 11 1 Stk G 1 19 Sibck S 1 4 Stick U1
2 AR TR i | Fl a2 | el
Flla A Rd P e o
Tien eipa Py 3 s ik Q1
il o) Yinins SASH 25 M1 2N
& i R 5o g 9 NS
D S 10 ,, Heftklammern

Gebaut aus MECANIC Nr. 20

Fahrbarer Drehkran

Erdacht von Ernst Wolfrum, Leichlingsen
Pramiiert im MECANIC -Maédellbau-Wettbewerb 1950

In der Miite der Grundplatte wird das Lochscheibenrad mit zwei Schrauben
befestigt. Die Drehachse A 5 wird in dem Lochscheibenrad gehalten. Um dem
Kran die nétige Bodenfreiheit zu geben, wird ein Steliring T 1 im Abstand
von 6 mm vom lochscheibenrad auf der Achse A 5 festgeschraubt und tragt
das Krangestell. Zur besseren Fihrung auf der Achse wird ein Flachband F 3
mit zwei Einfachwinkeln X 1 an der Sektorplatte befestigt. Das Zahnrad Z 2
auf der Kurbel A 17 treibt. Gber das Zahnrad Z 1 die Achse A 11, auf die
sich die Schnur auvfwickelt. Als Achsen der vier Laufrader R 1 mit Gummirsifen
werden Schrauben S 3 verwendet. ;

Erforderliche Teile fiir Fahrbaren Drehkran:

4 Stack F11 1 Stick G 13 Stick 5 1 1 Stk L 1
9 F 7 &1 e e i 3o N
4 iRy e o EN Pty
1 F 3 Bt 160 Nkl e ]
S e e ] A e
s ARSI L JppErra® - bl el | R PP

17
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Gebaut aus MECANIC Nr. 21  u. ‘ ‘
Cdleas HiC ader 20 v.200 Die Pflugschar wird aus sechs Flachbandern F 5, zwei Verkleidungsplatten o [

und einem Achsentrager X 7 angefertigt. Der Hebel F 5 ist mit der Lagergabel
X 6 drehbar an sinem Flachband F 2 befestigt, das zwischen den Flachbandern

Wendepflug F 19 angeschraubt ist. Ein Flachband F & ist hinter der Schar senkrecht festge- ‘

schraubt. Dieses Flachband greift hinter einen Schenkel der lagergabel und F
stellt so die Schar fest. Durch Anheben des Hebels F 5 wird die Schar frei- 1
gegeben und kann gewendet und nach der anderen Seite festgestellt werden. &
Erforderliche Teile fir Wendepflug: y 1

' 2 Stick F19 , 8 Stijck X 1 1 Stick ATl 5 Stick S 2 3 Stick T 2

| ) RN | N 2 RS i @i el

| e ] X6 e Sl Fre )

| Aol LA A i, (B a8 A A R T

| goll D 2 R2 21 51 2 Tir il I SN

‘ v

| -

\

[

| |

Pendel-Seilbahn

Erdacht von Ludwig Trimborn, Kreuzweingarten
Pramiiert im MECANIC-Modellbau-Wettbewerb 1950

Erforderliche Teile fir Pendel-Seilbahn :

4 Siock F19 4 Siick X 1 1 Stiick A17
e R R X QuEINEAS
i Gy = S AEEL RF 2 B 1 #
| LT VIS o O E Y ]
i 4 F3 ek e A
4 F'2 g% AERE] R i
| -*
il 2 Stick S 4 1 Stick Z 1 i
1§ LT Y B e SRR
i: L ) R ]
It ) ) N2
i R S 8 Hetfiklammern
| 1 (]

Die Schnur E 1 wird von dem laufrad R 1 auf der Achss A & hinter dem Zahnrad Z 1 angetrieben und lGuft dann
gekreuzt zu den anderen laufrédern R 1. Mit dem Spannhebel, bestehend aus zwei Flachbéndern F 3 und einem
Flachband F 5 kann die Schnur durch die Spannrolle L1 nachgespannt werden. leder Férderkorb wird aus zwei
o ' Achsentragern X 7, zwei Flachbandern F 2, einem Fihrungsbigel X 3, einer Verkleidungsplatte N2 und sechs Schrauben

mit Muttern hergestellt. Auberdem werden vier Heftklammern zum Befestigen der Verkleidungsplaite verwendet,




===

Pramiiert im MECANIC -Modellbau -Wettbewerb 1950

Erforderliche Teile fir
Windmotor mit Pumpe:

4 Stack F19
A
7R S
T es Eod
RN
TR )
AR
B
AR A T
TR
)
0/
LR A
R
(A
e Sy
i
Jeis s

Windmotor mit Pumpe
Erdacht von

1 Stick A 5
e SR L
SRR TR |
LS IS5
1E S aBiy
R VI |
e |
AR )
]
I ip Dol B
P
e
T e siay
A5 il
| L -0
2l <o
2 Heftklammern

Uwe Nowak, Pinneberg

)

Der Pumpenzylinder, bestehend aus zwel Achsentrdgern X7, wird
zusammen mit einem Flachband F 5 auf der Sektarplaiie Y 1 fest-
geschraubt, Das Flachband F 8 wird auBerdem mit zwei Schrauben
auf der Grundplaite G 1 befestigt und stellt somit die Verbindung
zwischen Grundplatte- und Sektorplatte her. Als Pumpenkolben
wird eine Achse A5 verwendef. Der Antrieb Ist aus der Ab-
bildung ersichilich. w ’

{
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Gebaut aus MECANIC Nr. 21 oder 20 u. 20a

Schiffschaukel
Erdacht veon E u gie h: Koo etk Rhelne
Pramiiert im MECANIC -Modellbau-Wettbewerb 1950

Auf der Achse A 11 werden zwel Stellringe T 1 festgeschraubt, an denen die Schauvkel héngt. Um den
erforderlichen Seitenabstand zu bekommen, wird an jeder Seite zwischen dem Gestell und Stellring ein
Distanzring zwischengelsgt. Das lochscheibenrad R 3 wird ebenfalls auf der Achse A 11 befestigt. Eine
Schraube S 4 mit drei Muttern hdlt die lagergabel X 6, in die der Haken H 1 geklemmt wird. Der

Hebel — zwei Flachbander F 5 — ist durch eine Schnur mit dem Haken verbunden

Erforderliche Teile fir Schiffschaukel:

4 Stick F 19 4 Siiick F 2 1 Stick 'G ] 1 Stock AT 6 Stiick 5 2 2 Stick T 1
G R Qe k] Ao A IR ) | FRAR 2l el
SR i e g o Ll L=piies -4 A el
& LR S i | SRR 'S A 8 54 . M1 Teatiai)
2 Fd 4 v

"

1%
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Gebaut aus MECANIC Nr. 21 oder 20 v. 20a

,;

- ) Moiorméilier
. Schittelsieb

Auf der Haupiwelle A 11 sind ein Schnurrad R 2, das Zahnrad Z 1 und das zwelte Sthnurrad

® feslgeschraubt. Die Kraftiberiragung erfolgt vom Zahnrad Z 1 im Kegeltrieb auf das Zahn-
rad Z 2, das zusammen mit dem Lochscheibenrad R3 aut einer Achse Ab befestigt isl. Die
B;:hsabA 5 lagert in zu:jef ngerplanz? Yb2, céig auf zmei Flotgbléindern F11 t:rufgef:i:hmlgb’ ;ir}‘dé
3 e ertragung von der Exzenterscheibe zum Messerbalken ist durch ein Flachiban
Unter der Grundplatte G 1 werden zur lagerung der Achsen A 11 zwel und ein Flachband F3 hergestellt, die unter sich zwar fest verbunden sind, an der Exzenter-
Achsentréger X 7 angeschraubt. Auf die Hinterachse wird die Llagergabel X é scheibe R3 und am Messerbalken aber drehber angebracht sind, Eine Adise A 11 ist von
gestedt und an einem Schenkel ein Flachband F 2 befestigt. An diesem Flach- zwel.Stellringen T 1 getragen, die an dem oberen und unteren Flachband F 11 befestigt sind.
band F 2 wird eln Flachbard F 5 drshbar angebracht, das die Yerbindung Auf dieser Achse A 11 wird durcn zwei Lagerhalter X 4 der Messerbalken gefthr. Zwei
zur Exzentersaieibe R 3 herstellt. Um ein Heben des Schilttelsiebes zu ver- Qchsengager i; stellen dieXV?erthndng Ewischen gce"' %es‘fe“'d?er )\'{;”p'weﬂ“e AX”? ”“g :
i a1 : : em oberen Achsenirdger er. Als Distonzstiick ‘wird zwischen sentréger un 1
! melded, ghﬂén AaMl schavbe 5 5 giiar-dan Sthmngescridaen £ 11 Schnurrad R 2 an einer Seite ein Fihrungsbigel X 3 auf die Haupiwelle A 11 gesteckt. ¥
! g iy e ; =
Erforderliche Teile fir Schittelsieb:
a 4SOk F19 0 1Sk X & 1 Stick A17 61 Stk M1 Erforderliche Teile fir Motorméher:
&l e s e 2 . Al S 4 Stick F11 ° 4 Stick X 7 1 Stock H 3 1 Stick J 1
S FaR b 210 Fo =0 Vo ALS T B2 gl o IR G Al Aeds U
B, 2B el e - | | Gt RS A B Gl G ol A
| ~ &5 SR o 40, §1 25 M1 S e e s e )
9 e 2, Y2 L Gry 82 2 , N3 6 ED Bt s TSR
] J 5 el Xl‘_ A s vty Qs 878, 2 e : 100 X A A IR S i
r T b g S PS4 20 ,, Heftklammern | 9 e A I ) 2 ,, Heftklammern 1
A iz £ I ) Teinise Al
Lk L NG Pl S -




Erforderliche Teile, fiir Bahnschranke:

4 Stick F19
B
AR R
8 i
R

2 Stick X 2
v T
R <
27 e A
3 R 1

1

1
1
1

1 Stick R 2
R

3
A 17
All
A 8

AB

meccanoindex.co.uk

Bahnschranke mit Lautewerk

An der Grundplaite werden zwei Doppelwinkel X 2 so angeschraubt,
daf sie in der Mitte Ubereinanderliegen. Eine Schraube S 4 wird durch
beide Doppelwinkel gestedt und mit einer Sechskantmutter festgezogen.
Auf diese Schraube S 4 setzt man die Schraubendose D 1 und zieht eine
Sechskantmutter nur leicht an, um einen guten Klang zu bekommen. Dann
wird das Schnurrad R 2 mit der Siellschraube auf der Schraube § 4 be-
festigt. Die Achsen A 5 werden mit je einem Stellring T 1 wechselseitig
an dem Lochscheibenrad leicht drehbar angebradi. Zur besseren Fihrung
legt man zwischen Lochscheibenrad und Stellring je eine Unterlegscheibe

Erforderliche Teile fir Nédhmaschine:
1 Stilck F11 1 Stick X 6 2 Stick A 5 2 Stick J 1
TG S A /g s T TR TS
2 i kS il e O iR S, el
R R i) c | e o (A |
Ty SEsp s Sl gl | s e sl A
Qs X0 Tt AR 40 ,, Ml L BITRER [
) AR ] T A e el 2 a N2
| R % T8 AR (2L R ) 6 , Hefltklammern

Sl 2 Stick T 1 1 Stick O1

52 e ) Elrs T o = Bl

58 A N N

S 4 JOR s S 2 e N

M1 R 4

,» Heftklammern

Nédhmaschine

Zwei Achsentrager X 7 werden auf der Grundplatte G 1 im 3.und 4. Loch von
rechis angeschraubt. Diese Achsentrdger tragen den Rahmen F7, der durch ein
Flachband F 2 verlangert wird. Die Kurbel A 17 lagert in den beiden Achsen-
trdgern und wird in einem Flachband F 2 gefiihrt, das mit einem Einfachwinkel
X1 an dem Rahmen befestigt ist. Die Kurbel A 17 schneidet mit dem Steliring T 1
ab, der den Exzenter bildet. Die Achse A 5 wird in der Sektorplatte Y 1 ge-
lagert und von einem Bogenband B 1 gefiihrt, das mit einem Einfachwinkel X 1
an der Grundplatte angeschraubt wird.

Gebaut aus MECANIC Nr. 21 oder 20 v. 20a

21 |
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| Gebaut aus MECANIC Nr. 21 oder 20 u.20a Stanze .
{ Erdacht von Hans Peter Heins, Wilhelmshaven

‘ Kartoffelroder Pramiiert im MECANIC -Modellbau -Wettbewerb 1950

& - s

Anirieb

X7

1

1

! ®
AS e

21

1 Zum Ausschalten der Schleuder wird der Hebel F7 nach vorn gedriickt. Dadurch wird das Gesténge F 2
{ und F7 zurickgeschoben, Die Schleuder wird durch einen Stellring T 1 zusammen mit dem Zahnrad Z 2
auf einer Achse A § festgeschraubt. Die Achse A 5 lagert in einem Lagerhalter X 4 und In elnem Achsen-
trédger X7, der oben an dem Gehduse Y 1 befestigt und unten mit dem Gestdnge verbunden ist. Durch

Aus der Abbildung Ist der Antrieb ersichtlich. Die Lager-

! gabel X 6 dient zur Filhrung der Hauptwelle A 11. Die

l das Gestange wird der Achsentrdger X 7 zuriickgedriickt und zieht das Zahnrad Z 2 aus dem Kegel- seitliche Stdfelfihrung in den ‘beiden Bogenbéndern

i trieb heraus. erfolgt durch 2 Schrauben 5 4, die mit [e 3 Muttern In

i : en Schlitzen befestigt sind.

I Erforderliche Teile fiir Kartoffelroder: / bej Ly

[: ; st’d‘ :1; } S’Sd‘ § ; 2(2, Si?d“g } ‘15 S'fd‘ b } Erforderliche Teile fir Stanze:
S L Ve lR 10 e PR |G | 4 Stick F 11 7 Stock X 1 1 Stick R 3 37 Stick S 1 1 Stock J 1 2 Stick N 2
[ hEE i e | 8l eS e [ ) R e e T LANT 2l 5k el 1 | T et Nicg
C L e QiR R 2 32 . Ml o ol i Bre ARREDS & o RT | e 45 ,, M1 | Sy | 1 N4
C IR il 1 e AL et T 2 , Hefiklammern LR Vo Gl ] Fe el IS S Loone ZD 2. ,, Hefiklammern
s R RS ) I T Gl T R i S ol 1 E1




MECaRaicEx [ K Gebaut aus MECANIC Nr. 21 oder 20 u.20q
Sportwagen '

Windmiuhle

Die Lenkachse A 11 wird durch einen-Einfachwinkel X 1 und eln

Flachband F2 an dem Achsenirdger X 7 gehalten. Auf der Grund-

platte G 1 wird mit einer Schraube $ 3 ein Einfachwinkel X 1 mit

einem Flachband F 3 im Abstand von einem Distanzring 1 1 in

' Schragstellung angeschraubt. Das mitllere Loch des Flachbandes

u F 3 dient dann zur Filhrung der lenkachse A 11. Die Lenkung Ist:

H&lfef ordnu’ng m Baukasfen/ aus der Konstruktionsform Nr19 zu ersehen. Die Hinterachse A 11
lagert in einem Achsentrager X 7, der mit zwei Schrauben S 3

unter den Sektorplatten Y 1 befestigt wird. Als Distanzstiick wird

an [eder Seite zwischen Sektorplatte und Achsentrdger ein Stell-

ring gelegt.

Erforderliche Teile fir Windmiihle: Erforderliche Teile fiir Sportwagen:

4 Stick F19 2 Stick Y 2 1 Stick T 2 4 Stk F11 2 Stick B 1 4 Stk Q1

& ¢ Rd) 2y iR - il G AER <R | B S )|
Auf der Grundplatte G 1 werden die beiden Sektorplatten Y 1 TEEMISE LRI et b i JEEL 5w ES SHEA e 28 IND
mit 4 FOhrungsbiigeln X 3 befestigt. Das Schnurrad R 2 wird mit (el Ak RS & oo 1 RS 7o mSeg: 2 ENS
le einem Einfachwinkel X' 1 an den Sektorplatten Y 1 festge- LI = I° v AY7 T e - AR Y | 2 I
schraubt und trégt das Gehduse der Windmihle, das mit vier e i ) 1 AT e ] T e 50 , M1 24 ,, Heftklammern
Einfachwinkeln X 1 befestigt wird. In der Dachspitze werden zwei 1200 Xl Uik e A8 e e AL PRSI g el Ty
Lagerplatten Y 2 eingebaut, die zur lagerung der Achse A 11 R S 2 5 050 SIS Yk, G DRSS AT D
dienen. Auf der Achse A 11 wird hinten ein laufrad R 1 zum A P 2 vt e Qe ]y
Antrieb und vorn ein Lochscheibenrad R 3 zur Aufnahme des § N PR 2:oon 0 N2 Al ) 4l S
Fligelkrevzes festgeschraubt. Eine Schraube S 3 mit zwel Mutiern 2 RID 2UE NS 2 N3 £ Bt ) Ty ore e
hélt das Fligelkreuz in der Miite zusammen. Zur Versteifung der I et 61 ,, Ml 2, N4 Tl oy e | IR |
Fligel werden zwei Flachwinkel X 10 eingebaut. P SR VL S e 24 ,,  Heftklammern i o o D)
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Gebaut aus MECANIC Nr. 21 oder 20 u.20a

I Ramme
l

Trecker Erdacht von Detlef Klose, Kitzeberg-Kiel
- : ; Pramiiert im MECANIC -Modellbau-Wettbewerb 1950

meccanoindex.co.uk

It Die Lenkachse A 11 wird in einem Lagerhalter X 4 gefihrt, der it einem Einfachwinkel X 1 seitlich
il befestigt wird. Die Lenkung ist aus der Konstruktionsform Nr. 18 ersichtlich, Unter der Grund-
il " platte G 1 werden an jeder Seite eine Lagerplatte ¥ 2 und ein Einfachwinkel X 1 zur Lagerung
;;@ der Hinterachsen A 5 angeschraubt, die durch Klemmfedern T 2 gehalten werden.

Antrieb der Ramme
Erforderliche Teile fiir Trecker:

El

" 2 Stiick F19 2 Stick Y 1 64 Stiick M1 Hetiaimer e
! 6 P R 2 T
b g s ; 2 42 " ; 12 ; 21 1— % Die Kurbel A 17 lagert in zwel Flachbéndern F 5 und ist seitlich verschiebbar, Durch Driicken der Kurbel [n Pfeil-
AT Tt T AR 2 richiung kommen die Zahnréder Z 1 und Z2 in Eingriff, so daf beim Drehen der Kurbel die Schnur E1 auf der Adise
It Ay TN A 20 A 5 aufgewickelt wird. Dadurch wird der Rammbér bis zur Endstellung gehoben. Sobald mon dis Kurbel A 17
s 12 o ¥ 1 Ll A8 1 e 71 b zuriickzieht, fallt der Rammbar durch das Eigengewicht wieder herab. Die Fihrung des Rammbéaren erfolgt durch
i it e ol MRy TR o . zwel gegenseltig angebrachte Doppelwinkel X 2.
Il g v i i ]2 i *'é ]] g fh S: Erforderliche Teile fiir Ramme:
g i e ) 16 huano 2 Stick F 19 10 Stick X 1 1 Stick G 1 2 Stick A1l 2 Stiick S 4 1 Stick Z 1
. A gl T LGN gl = B S P AT T
\k 3 2 X10 10 &9 T A L S tr FE e G O RS R DR it ] 4t )
E T " &) 2 © sa 14, Heftkiammern 2 Blo b s My B T o ol R D 8 oo ra L
l 2 = Sup Fa e O el ! A s B S B
L L ks O] T s AT 100 98 2 i 2 B
4 Heftklammern




StraBensprengwagen

Erforderliche Teile fiir StraBensprengwagen:

1 Stock F19 2 Stick X 2 2 Stock Y 2 40 Stick S 1 2 Stick J 1
s e G Ll A R A )
9.y e DGy Filr ey e
8% s Wil Xee Tk nEas OIS PR
G e PR PR 64 ., Ml N
UL R G0 A e 20 .7 NS
100 | ] Dl F B 9. e RN
6

. Heftklammern

Erforderliche Teile fir Fahrbaren Hebekran:

4 Stick F19 1 Stick X 6 1 Stick H 1 1 Stock L 1
A LT B e Tl e
P Ry e ) e e HRlE
Bty gl i 1 g ARy
s CalE e A 1 iy
R S A | R
2 X 3 CART Gl Tpae

meccanoindex.co.uk

R

Gebaut aus MECANIC Nr. 21 oder 20 u. 20a

Fahrbarer Hebekran

Erdacht von Udo Hinc k, Cuxhaven
Pramiiert im MECANIC-Modsllbau-Wettbewerb 1950
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Gebaut aus MECANIC Nr. 22 oder 21 v.21a

Drehbank

Beim Bau dieses Modells st wichiig, dab die Breite
des Drehbankbettes passend ist um ein Transportieren-des
Werkzeugschlittens zu erméglichen. Die Breite des Bettes
wird durch zwel Achsentréiger X 7 bestimmt, die om Anfang

i g 7] 5 der Winkelschiene W 19 und am Ende zwischen den Sektor-
Erfordertiche Tetlg fiir Drehbank: platten angebracht sind. Dieser Abstand genigt nicht, daher
: mub an jeder Selte der Achsentréger eine Unterlegscheibe
6 Stick F 19 1 Stick X & 1 Stick A 13 1 Stick P 1 U | beigelegt werden. Der Transpoft des Werkzeug-
Byl R 20 s AT OB schlittens: Auf eine Schraube 'S 4 wird mit einer Sechs-
4 P8 8 X7 90 A 5 10 U1 kantmutter die Seilscheibe L 1 fest gegen den Schrauben-
i 1/ § A 1. kopf gezogen. Diese Schraube wird durch das mittlere
A F gl 20 e g ] A VR SNEECH O loch des Flachbandes F 3 gesteckt, vier Unterlegscheiben
10075 SETS: QW s [ S : L) zwischengelegt und ein laufrad mit Gummireifen als Hand-
AR 4 SNy T L T ) rad aufgeschraubt.’ Die Schnur wird an elnem Einfachwinkel
1 F o2 1 G 1 0 s 2 9 al X1 festgeknotet, einmal um die Seilscheibe gelegt und
4 Ly ” " dann dn dem anderen Einfachwinkel befestigl. Die Schnur
Tt s Kall s e (2 T S, TN AE:2 mub gut gespannt sein. Der Antrieb der Arbeitsspindel ist
A8 X2 A RO L S A R ST NG aus dér Teilabbildung gut ersichtlich. :
e OB S SoR Ry 3, N4
2 X 4 L = AT 4 1




Erforderliche Teile

fir Elekirokarren mit' Anh&nger:

Elektrokarren
2 Stick F 15
2 o EH

e A NNNN —ED =0 NN
N

W =N — DO 0N — R A ND

)”’“-<'<S"‘""“><>"_"'"'ﬂ'".""ﬂ

P S ST I R B

Zgocrihqqgmmwmw>)
W — o R = — WD — W

Heftklammern

rnnarZp—a—uBoosano—an
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Gebaut aus MECANIC Nr. 22 oder 21 u.2la

Elektrokarren mit Anhénger

Anhanger
4 Stock F 1

F
F
X
X
W
w
R
b A
B
S
S
S
S
X
Q

Der Elektrokarren ist mit elner Allradlenkung versehen, um auf moglichst kleinem Raum wenden zu kénnen. Bei einem

Fahrzeug mit normalerVorderradlenkung Ist der Drehkreisdurchmesser durchschnittlich 3mal grofer als bel dem glel-
chen Fahrzeug mit Aliradlenkung. Der Aufbou und die Lenkung des Modells sind aus den Abbildungen ersichtlich.

9
8
3
5
7
9
7
4
1
]
1
2
5
7
4
M1
Uil

2
N 3
N 4

,» Heftklammern
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Frachtdampfer

Erdacht von Gerhard Brandt, Bremen-Horn
Pramiiert im MECANIC -Modellbau-Wettbewerb 1950

Steverbord ist rechts, Positionsfarbe: griin
Badkbord ist links, Positionsfarbe: rot
in Fahrtrichtung des Schiffes gesehen

.

Das Hedk des Frachtdampfers wird von vier Schnurradern R 2 geblidet, die mit elner Achse A B8 zusammen-
gehalten werden. An dem untersten Schnurrad wird mit elnem Flachband F 2 eine Grundplatte G 1 befestigt,
die dem Achterschiff den Halt gibt. Das Vorschiff bekommt die spiize Form durch eine Sektorplatte Y 1, die
auf dem Boden gleich vor dem Vordermast F 19 angebracht wird. Das Getriebe fir den Ladekran besteht
aus dem Patentzahnradpaar Z 1 und Z 2. Zahnrad Z 1 ist auf der Kurbel A 17 festgeschraubt una Zahnrad Z2
siizt auf einer Achse A 11, auf die sich die Schnur aufspult. Zur Seilfihrung wird vorn unter der sichtbaren
Sektorplatte Y 1 eine Achse A B mit einem Laufrad R 1 eingesetzh Der iibrige Aufbau des Modells ist aus der
Abbildung ersichtlich.

Erforderliche Teile fiir Frachtdampfer:

6 Stiick F19
2 R
00~ e
D% SN
7 i
A pg
12 B
A
8. £1
8 F2

7 Stick X
A R
il
Ty
Bl
o M
7
41N
PR
g [

S
—_N—=VONOBEW

1

2 Stick Y 1
qreE Tatero
Jo e gy
i 1)
N
R
e e
ol g
4
Tty

Serasrbr—n——=N

ey
ct
a

==

Heftklammern
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Baut nicht nur nach Vorlagen,
sondern nach eigenen Ideen.

Flugzeug

Antrieb des Propellers

Rd4t+Q2
|

F7 R1
R2
N A3
A3
54
X
El
L~
1
5

Z2

X1 L1 s
R2
Q e F Ll
[
il =3 TS Erforderliche Teile fiir Flugzeug:
Der Antrieb des Propellers geht vom Fahrgestell aus. Auf je einer Achse A 3 g S!:d‘ E:: } Sr:d( § g } sr,?d: i g : o g:
wird ein Spurkranzrad R 4 mit Gummireifen Q 2 festgeschraubt. An der Innen- 1055 0 B 8. XN PLAE e
seite der Stitze F7 wird auf jeder Achse A 3 ein Laufrad R 1 befestigt, von dem l - E ; 5 " 3\5\,;? 70i S f )
durch die Spiralfeder O 1 und die Schnur E 1 die Achse A 8 angetrieben wird. 4ty B s NS :1"'8 : g g ; 5 gzla
Von hier wird die Kraft im Kegeltrieb iber die Zahnrader Z 1 und Z 2 auf LA B e 8 T
die Achse A 13 Ubertragen. Vorn auf dieser Achse A 13 wird ein Schnurrad R 2 582 . F 4 3, k2 0, M1 45 NI
festgeschraubt, auf dem der Propeller durch einen Lagerbock X 5 angebracht i : g 3 ; " : 3 ; " Jl } : " :ilg
wird. Das"hintere Schnurrad R 2 dient zur Lagerung der Achse A 13 und gibt e fea 2 Ao 4
dem Flugzeugrumpf die Form. 20 , Heftklammern
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- Gebaut aus MECANIC Nr. 22 oder 21 u. 21a

Bandsdge

Das Bauen mit MECANIC /st nicht nur ein Spiel,
sondern belehrende Beschiftigung.

Der Antrieb erfolgt von der Kurbel A 17 aus, die durch eine
Achse A 8 mit einer Kupplung P 1 verlangert wird. Auf der Achse
A 8 wird das Zahnrad Z 2 festgeschraubt. Rechtwinilig zu der
Kurbel A 17 lagert eine Achse A 8 in zwei Flachbandern F 9,
die an der Grundplatte G 1 befestigt werden. Auf dieser Achse.
A 8 werden das Zahnrad Z 1 und ein Schnurrad R 2 festge-
schraubt. Uber das«Schnurrad R 2 |auft die Schnur E 1 mit der
Spiralfeder O 1. Der Kopf der Bandsdge ist senkrecht verstellbar.
Durch Drehen des laufrades R 1 auf der Gewindespindel S 13
wird der Kopf gehoben oder gesenkt und dadurch das Sageblatt

gespannt oder geldst.

Erforderliche Teile fir Bandsége:

2 Stock F15 1 Stk X 5 2 Stick A 8 2 Stk T 2
oy e 1 e i SR,
) E A FEL RO R G fiar pisg
dKeerg 4w 200 & A
Bl Rl 8o oV 2000508 52 BEs e @]
R e R G g atly i
Bl R i e Oy e
Tl S Ens M) 1 s13 e
M T R 105 ., M1 i
T i oA o 2, M2 i
S o A A T A

4 ,, Heftklammern
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Dreirad-Lieferwagen

Erforderliche Teile fir Dreirad-Lieferwagen:

2 Stk F19 4 Stick X 3 | 2 Stick A 8 2 Stick L 1
S o ALl Vi s AR oy A S
10 F 1l i e i
LSRR Bl R )l et i | (A< |
I s T SR o) 70 s )
Bl 2 | Wig 20 o 52 T e
R e 4 0 Wil 14 I i | 4 R
i & 5 s A
(R e ] e S iy SN2
R 2e s 50 vts 108 M 4N
S ] SIS L & i) g N4
(T O otk 7 ] i | Dl S 27 ,. Heftklammern
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Gebaut aus MECANIC Nr. 22 oder 21 v. 21a

Baut nicht nur nach Vorlagen,
sondern nach eigenen /deen.

Die geteilte Hinterachse ist als Schwingachse gebaut, das heift,
jede Achshdalite A 8 wird durch die Spiralfeder O 1 in die
Ausgangsstellung zurickgezogen. Aus der Ansicht von unten ist Ansicht von unten
die Anbringung der Schwingachse, sowie der Aufbau des Fahr-
gestells und die lenkung des Dreirad-lisferwagens ersichilich.
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Gebaut aus MECANIC Nr. 22 oder 21 u. 2la
: Fahrbarer Turmdrehkran

Erdacht von Hans Winterscheidt, Troisdorf
Pramiiert im. MECANIC -Modellbau-Wettbewerb 1950

Haltet Ordnung im Baukasten!/ .

Antrieb

Der obere Teil des Krans st von der Kurbel A 17 aus drehbar.
Auf der Kurbel A 17 wird ein laufrad R 1 festgeschraubt. Yon
dort wird im Seiltrieb ein Schnurrad R 2 getrieben, das zusammen
mit dem Zahnrad Z 2 auf einer waagerecht liegenden Achse A 11
befestigt wird. Das Zahnrad Z 1 wird auf einer senkrecht stehenden
Achse A 11 angebracht, auf der Gber dem Gestell ein Schnurrad
R 2 festgeschraubt wird. Auf diesem Schnurrad R 2 wird mit zwei
Adhsentrdgern X 7 das Oberteil des Krans befestigt.

Erforderliche Teile fir Fahrbaren Turmdrehkran:

6 Stick F19 5Stick R 1 1 Stiick A 3 1 Stick P 1

CI A e T ot Sl

; 100, b1l e ki e IR A8 A

— 0 Ry el S 70 S 1o e

A ore 4, WI? WY 512 Itk

e S Vi A SRR 4, Wil fo s 58 Vi
81 5 TR 4 Wy oY vl ;
oo R R ] gss Vet Ey ]
U M2 IR S ! S A 2 AN ‘

6] ) Med kg N0 ,, M1 40 INa

F e Eie - | 94 i Ma 4 tNa

4D A N P e il A TN

X2 SEne N Ly i Bl 28 ,, Hefiklammern
Tl T LA e

Beim Drehen des Schnurrades R 2 wickelt sich die Schnur auf
der Achse A 13 auf und hebt den Lasthaken. Das lose Laufrad R 1
auf der Achse A8 dient zur Seilfihrung. Um ein selbstandiges
Abwickeln der Schnur bei entsprechender Last zu verhindern, wird
[ auf der Achse A 13, gegeniber dem Schnurrad R 2, eine Seil-
. bremse angebaut. Das Neigen und Aufrichten des Auslegers wird
durch die Gewindespindel $ 13, in Verbindung mit einer Ring-
! mutter M 2, ausgefthrt. Ein Stick Schnur wird an beiden Seiten
der Ringmutter M 2 befestigt und um die Achse A 8 gelegt. Die
Ringmutter M 2 schiebt sich bei Linksdrehung der Gewindespindel
513 vor und zieht den Ausleger hoch,




Lenkung

R T
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Gebaut aus MECANIC Nr. 22 oder 21 u. 21a

2
Abschleppwagen ®

Die Hebevorrichtung, wird durch eine Sperrklinke H3 gehalten, die in den Lochkranz des Lochscheibenrades R 3
greift. Die Hinterachse ist geteilt und besteht aus zwei Achsen A 8,.die auben in einer lagerplatte Y 2 und
in der Mitte des Wagens in einer Lagergabel X 6 gelagert sind. Der Aufbau der Lenkung ist aus den Zeich-
nungen ersichtlich, Die Vorderachse S 4 wird in den Stellring T1 geschraubt, der mit einer Sechskantmutter M 1
zwischen dem Trager F 9 und dem Achsschenkel F 2 auf der Schraube S 4 sitzt. Der Hebel F 4 wird mit zwei
Muttern fest auf der Schraube S5 angebracht und transportiert die Spurstange F 7, wenn sich das Zahnrad Z 1
dreht. Die Hebel F3 werden an der Spurstange F 7 drehbar und an den Achsschenkeln F2 fest angeschraubt.

Erforderliche Teile fir Abschleppwagen:

2 Stiick F15 16 Stick X 1 a Stick W7 2 Stick A 3 1 Stick S 7 1 Stick Z 1
8, Eh 475 T T e 10, M1 15 e
A ) 4 %8 Tatet i Ftedir g gty 1l
iR SRS ) ol S e e Vi BN
AR T Pou i Neg 5 s 70+ ] bl AT
12 s ke il izs i e el 4 . N2
o4l lipd 257 %10 AR e s ) 4 . N3
g s 2 .. W9 CEeR G T 10 v 0 4, N4
P At = D) 4, Wi EHREE AT Too ey 27 . Heflklammern
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Gebaut aus MECANIC Nr.22 oder 21 v. 2la

Drehbriicke
Erdacht von Manfred Sinkowitz, Dorimund-Bévinghausen
Pramiiert im MECANIC-Modellbau-Wettbewerb 1950

@D ococuodo@ceode s P o' DO o )o 860 o 0o M)

o Rl Antrieb
/ Aus der Abbildung und der Zeichnung ist der Aufbau der Drehbricke ersichtlich.

j i / ; j i Beim Bau des Getriehes muB darauf geachtet werden, daB das Laufrad R 1
£

mit Gummireifen Q1 gegen das Zahnrad Z 1 gedriickt wird, damit die Kraft-
bertragung durch Rutschen nicht unterbrochen wird. Der Drehkranz  mub

D1 R2
B 7) 5 leicht drehbar sein.
o i
i 2 Erforderliche Teile fir Drehbriicke:
7 /'m 6 Stock F19 + 6 Stick X 1 1 Stick R 2 105 Stick M1 1 Siick Q1
Lo = i S 5 Yl SR A A 1 =
B fd 8 . BH 4 ,, Wiz T AT, s i S
R Al = Wil 1 e Tyt 0] el N2
”\ e e o P 70! e 4SS Tl e e 4 RS
4t BT T iG] o 10, 14 4 N4
(OB’ / E %O) Mgt iEdS 2 ¥ai 10hs 538 ) 34 ,, Heftklammern
L TR A ek
X7 . 2 F2 3 R 1 U s a0
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Hobelmaschine

Antrien und Sdhlittenfihrung der Hobelmaschine sind aus den Zelchnungen ersichtlich.
Der Spanntisch wird an dem Maschinenkdrper so angebracht, daf er durch die Ge-
windespindel 5 13 und eine Ringmutter M 2 seiflich transportiert werden kann. Der
Support wird am Sdlittenkepf folgendermaBen befestigt: Eine Schraube § 5 wird mit
zwel Muttern an einem Flhrungsbigel X 3 angebracht. Auf diese Schraube § 5 wird
ein Spurkranzrad R 4 gesteckt. Zwei Schrauben S 5 halten den Support durch zwel
FlachbGnder F2 in der Nabe des Spurkranzrades, Der Supporischlitten mit dem klapp-
baren Stahlhalter wird durch eine Gewindespindel S7 mit einer Ringmutter M 2 trans-
portiert und durch zwei Seilscheiben L 1 zwischen den Achsentrdgern X 7 gefOhrt.

Erforderliche Teil? fir Hobelmaschine:

8 Stock F11 1 Stk X 4 1 Stick R 2 2510k S 4 2 Stick
WivEs T Xis R s s 105
i R A N R lAge SRl e
At = B %7 e T ) yits
A Eeg 4, WI9 I Ans 10 ,, M1 | E
& , F3 4 ., Wn s 2, M2 Uik
47 Eo PR T g A ] Al
T8 ] e ) 20028 A S
gEEA YD S S R AL 9l
B X i s g Bl 1 P 18

Gebaut aus MECANIC Nr.22 oder 21 u. 21a

Schlittenfiihrung
[}
AS
Bl il
[‘ 55
3’ W7

Heftklammern
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Das Gatter ist ein beliebtes und lehrreiches Splelzeug. Es st
durchaus moglich, normale Laubségeblatter einzuspannen und
somit Ségearbelten auszufihren. Um die Aufwartsbewegung
des Sageschlittens zu erleichtern, wird eine Spiralfeder
durch die obere Schiene des Schlittens gezogen und iiber dem
Gattergestell eingehakt. Die Filhrung des Schlisiens zwischen
dem Gestell erfolgt durch 4 Seilscheiben, die mit je einer
Schraube 54, 2 Sechskantmuttern und einer Unterlegscheibe
drehbar an dem Schlitten befestigt werden.

Gebaut aus MECANIC Nr.23 oder 22 u.22a

N

Die MECANIC-Moforen treiben Eure Modelle.
Vertikalgatter

Erforderliche Teile fir Vertikalgatter:

4 Stick F 19 2 Si6ck X 8 2 S0k R 6 144 Stick M 1
120, Fl B ) gl A S el |
e ) 8 ., Wi¢ ) S ALEATRR
v R WG e L T A1 i1 |
(I S A r T B EATH i ol e e |
ol S DT e e A S Sl
SErrEs G AU L) 1005000 b e U
it AL o Rl (ro RS R e ! (a0 K
i % 2 2 B3 4 , § 3 Rtop 2 i3
TR S AR y ST el
27 AT AR e DS S
Handantrieb
Bl
\WE'-.;_% 5
§ 2|
b N A=A IS
000 0:
meﬁ] o% o
0: )
C000: ]
o :
79 25
00
000 &
‘ =
Auf der Kurbel A 17 ist das grofe Zahnrad Z 3 mit 40 Zéhnen befestigt. Dieses Zahnrad ==
Z 3 greift in das auf der Achse A 18 festgeschraubte Ritzel Z 4 mit 12 Zdhnen. Auf der

Achse A 18 sind jeweils an den Enden der Achse die Kettenrader R 6 angebracht, die in
die Zahnkranzrader R 5 greifen. In einem langloch der Stirnflache des Zahnkranzrades R §
wird der Hebel befestigt, der den Sagesclitten transportiert. ‘

Y |
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Dampfwalze mit Wohnwagen | Gebaut aus MECANIC Nr.23 oder 22 u. 220

Antrieb Lenkung
Der Antrleb der Dampfwalze erfolgt, wie aus der Zelchnung ersichtlich, vom Zahnkranz- Durch Drehen der Handkurbel H 2 wird die Achse A 11 Im Schneckentrieb iber die
rad R 5 Ober das Kettenrad R 6 im Innentrieb zum laufrad R 1. Yon dort welter Im Schnedke Z 5 und das Zahnrad Z 3 gedreht. Im Kegelirieb wird die Kraft vom Zahnrad
Seiltrieb zu dem laufrad R 1, das zusammen mit der Schwungscheibe D 1 und der Ex- Z 1 auf das Zahnrad Z 2 Ubertragen, das zusammen mit dem Kettenrad R & auf der
zenterschelbe R 3 auf der Achse A 11 befestigt ist. Die Seilscheibe L 1 dient zur Sellfihrung. senkrecht stehenden Achse A 8 festgeschraubt wird, Die Antriebskette E2 wird um das

o Kettenrad R 6 gelegt und die Enden an [eder Seite der Vorderwalze angeschraubt. Das

Dach, sowle die Gardinen dés Wohnwagens sind aus Pappe anzufertigen.

Z1
23
8 Erforderliche Teile fir Dampfwalze mit Wohnwagen:
Dampfwalze
& 10 Stock F11 16 Stdck X 1 2 Stick W7 2 Stick R 6 15tick B 1 8 Stick J 1 1 Stick Z 4
4 ., F9 N D s S 1.7 Al 00 -, 51 TP 1 AZs AN
4 ., F8 S (| L & G3 Yo AN L1 ) i Eal e 1S LR
¥ (g gl 2005 XA 2 Y. et AT | AR B 24 ., Ul |l ] 9
a LT 2w SRR 2 SRR 4 AR 4= 5 R o IR Y )
P 3 G [l e N T ik GRS [T | 6 , N3
Bt o S FeS e ot b L RS ) 2 NS 146 ,, M1 ) e o 6 ., N4 73
| —#e B .. &2 6, Wi 2 RS e e 10 0T G e 20 ,, Heftklammern IEANRNE— z:
FIt H
I I I ; Wohnwagen EF-_—.;b Fa
1 Stick FI9 4 Stick X 3 2 Stick G2 2 Stick A 5 2 Stick T 1 :
B i SEvctisriids . s 4 e . R adne i
%‘E“ et e R T R R R T ] A8
- = e o S R AT | T
/ 83 ieaEEs R e SRS Dl v el o sia i B
A8 = g Ea L e Y 8 . -EIA A ERRENS o
= ¥ iR 8 ., WI? SRS e L e N 49 ,, Heftklammern
=D - WEE 2 i W7 - . A B &4 - M1
|| S T—~=2s
=
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Gebaut aus MECANIC Nr. 23 oder 22 u.22a Rennwagen

"

(7)) @ ©» @ ®» & ©
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Teilansicht

Aus der Teilansicht ist der Aufbau des Rennwagens leicht ersicht-
lich. Die Lenkung wird nach der Konstrukiionsform Nr. 18 gebaut.

Erforderliche Teile fir Rennwagen:

12 Stiick F19 B Stick F 2 4 Stick W19 2 Stick A1l 127 Stiick M) 1 Stick Q1
18 i B P AU NIRES ol AL YT s R 7 4 .. Q2
2 SR o G R ) (ISR e et | 6 o ] et |
4 R SR8 T R \ G R ] % | o TR
SR LI L e e ol e S s 4 o FHlE o
] T ) B G Tt - AR Bt oS4 Tl il Ll
S R Rl v KT | TRRMERRIF I | A ] 1 g 2D 10 ,, Heftklammern




Das Bauen mit MECANIC /st nicht nur ein Spiel,
sondern belehrende Beschéftigung.

Die Seilfihrung ist so gewdhlt, dab vom Handrad aqus
der Torwart und die beiden Stirmer bedient werden.

Erforderliche Teile fiir Tischfuiballspiel:

Seilfiihrung

12 Stick F19

4
16
4
4
4
14
4
10
4
18

e CO BN OO

F15
F1l

MK M T I
VN AW—RWHRONNEOO

Al8

meccanoindex.co.uk

TischfuBballspiel

Gebaut aus MECANIC Nr. 23 oder 22 u. 22a

Gesamtansichi

Teilansicht

6 Stiick W19 120 Stiick S 1

(o A1 o

4 ., W7 ;58

N < R BntiS g

DI il 4 S

&1 s YD 180 ,, M1

G R 8N

2 R 4 ., 31

R T 2eain

4 R i LR

L S R

SRS, Al O

25 s As R e

BB 1o} 2 N2 Das Spielfeld hat eine Grobe von 35x88 cm. Als Ball wird eine Holzkugel von 2 bis 2,5 cm Durchmesse genommen.
Qs il 4 ., N3 Um zu vermeiden, dab der Ball in der Miite des Spielfeldes liegen bleibt, wird das Spiel zwedmébig auf elne
ISy O 4 ,, N4 Sperrholzplatte geschraubt, die nach beiden Seiten etwas abfdillt.

&5 B 16 ,, Heftklammern Die beiden Schrauben S5 am Handrad verhindern ein Rutschen des Gummireifens Q 2 auf dem Spurkranzrad R 4.
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Gebaut aus MECANIC Nr. 23 oder 22 v.22a

Erforderliche Teile fiir Motorrad:

4 Stick F11 2 Stick X 5 1 Stick A 18
0 bl g T oy a7 oL A
g Eg Tl DA s
8 FOT 3: e i ]
18 LS Sy 1 et Sl
4R I e S B
é F 3 1 e JopE s
Bl EE i 4o, 8o
3 450 N G 58
ST o &S
e, 3, Ra T
2 X 4 4 R4~ 130 M1

—t

[T G- ST
2]
N
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Russ. Schaukel

meccanoindex.co.uk

Gebaut aus MECANIC Nr. 23 oder 22 u. 22a

Erdacht von Jirgen Ri tie r, Heilshorn
Pramiiert im MECANIC-Modellbau-Wettbewerb 1950

Die MECANIC-Motoren treiben Eure Modelle.

Erforderliche Teile fir Russ. Schaukel:

5 Stock F19 4 Stick W7 50 Stick 5 2
16 % E1 vt 0 5
e U B = G S
[ AR 2, GB By 805
{ ] I il L3 G )
16 RS 7 ), £, T e
;SRR | VIl (albiadeD
i | AR ) Bt il
127 vt R o L oLl PG
195 e dl LIRS VgL
) s 2ais ARG iUl
e 1, Al8 e 7
e 15, Al7 o TR A
SR F IRy ) 1 |
Gl TR 3 ., AN [l e 8
ST 3. A8 6, N2
8 , Wi9 b Bl (A
815 T | &1L TN
10 ,, Hefiklammern

Antrieb
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3 - ) H grofie Zahnra , das durch das kleine Zohnra . in Verbindung mif der Lenkachse

GEbGUT aus MECANIC' Nr. 23 oder 22 v.22a und dem lenkrad gedreht wird. Die Achse A § wird mit dem Stellring T 1 unter dem Flachband F 9 und dei &

; 2, Stellring dber dem Zahnrad Z 1 im 4. loch von rechis des Flachbandes F 2 angebracht. Das Zaohnrad Z |
wird nicht auf der Achse A 5 festgeschraubt. In eine Zahnlicke des Zahnrades Z 1 greift eine Schraube S5:4,
die in dem 4. Loch von rechts der Spurstange F 9 befestigt ist. An den beiden Rdédern R 4 ist mit je efher
Schraube S 5 ein Fihrungsbigel X 3 angeschraubt, und zwar so, dab durch Zwischenlegen von |e 2 bis 3
Unterlegschelben, die Rader R 4 mii den Gummireifen drehbar bleiben. An den Fihrungsbigeln sind je 2
Flachbénder F 3 nach vorn befestigt, die die Spurstange F 9 tragen. Durch Drehen des lenkrades wird iiber
das Zahnrad Z 2 das Zahnrad Z 1 gedreht. Die in das Zahnrad Z 1 eingreifende Schraube S 4 wird dadurch
seitlich bewegt und nimmt die Spurstange mit, die wiederum iber die Flachbénder F 3 und die Fihringsbigel
X 38 die Vorderréder des Lastwagens einschlagt. |

Lastwagen

Erforderliche Teile fir Lastwagen:

4 Stick F19 6 Stick X 3 3 Silck A § 2 Stk L 1
Tl el 2. 8 2 =B B s
7S L) (A2 i, ity 100 Sl &) i |
P AR i 6 WYIZ GRS Se A ]
LRt il TRRAE " A RN e o]
1 R 4 W Yo 54 4. oA
2 R Tt &2 b AP BN
e it o TEe S| 134 ,, M1 30 N2
2" i 4 . R4 o g B NG
A ) T e AT IR 6 , N4
4 X 2 1 A 8 6 11 18 ,, Heftklammern
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Gebaut aus MECANIC Nr. 23 oder 22 u.22a ; ; : Antrieb
Die Zeichnung zeigt den Anirieb des Treckers von
. em Zahnkranzra tber das Kettenra , die
recker mit Anhénger dem Zahnk d R 5 Gber das Kettenrad R 6, di
; _ beiden Laufrader R 1 zur Schwungscheibe D 1.
Erforderliche Teile fiir Trecker mit Anhénger: ;
Trecker
8 Stack F11 4 Stick X 7 2 Stick R § 30 Stick S 2 21 Stock U 1 %
& ey By e ia A s 0.5 58 T i b Fs
B MRS 5, Wn S ANe 5, 54 L) 7
A LTS A W ol ] AL T
¢l ) LN i | e ] 128 ,, MI ;SRR Rl
13 G i FE-E Tt R o N i
3 5 X0 A T A g T 4, Q2 )
P I S LRI v M i | Fesind il GRSt N
D G | IR | [ - ) LR i | i SR s ML
MR FARE (e Az 5 fvRai A RN Bt S 3 ., N3 P
>
e e
B o
.
Anhdnger
’ 12 Stick F19 4 Stick X 1 6 Stiick W19 " 43 Stick S 1 2 Stick L 1
B i S B T rliwWe g ) () [0 L R 0o
4 | /UERG P %a N v fioe s 4 2 e - <
Al i L EREEl ) 65, Ml B )
BIRESE e I TANe R 3G g
S R TRl 150 A T 6 ., N4 L A
2 o Bes JESG e ) IR U | Sl i 24 ,, Heftklammern
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Gebaut aus MECANIC Nr. 23 oder 22 u. 22a meccanoindex.co.uk

Raupenschuttrdumer
Teilansicht von oben Drehkranz

o) [-Ke

/Es
L
RS

0000000

00 4

Betdtigung des Greifers

F5

o TR et o b o £ S0 et L PSS i e - .

Die Drehvorrichiung des RaupenschuitrGumers wird In den beiden
Zeichnungen deutlich gezeigt. Der Drehkranz wird in die Mitte des
Fahrgestells, aber weit In das Vorderteil des drehbaren Aufbaus
gelegt, damit der RaupenschutirGumer nicht kippt.

H2

Aufwarts

Antrieb des Auslegers

In der Zeichnung wird gezeigt, wie der Ausleger ge-
hoben und gesenkt wird. Die Kurbel wird von einem
Stitzlager X 8 Wit einer Schrovbe S § und Mutter ge-
bildet, das zusammen mit dem Zahnrad Z 2 auf der
Adchse A 11 festgeschraubt wird. Durch das Gewicht des
Auslegers und des Grelfers wiirde der Ausleger herunter-
fallen; um das zu vermeiden, wird das Zahnrad Z 1 von
der Sperrklinke H 3 gesperrt. Durch Anheben des Hebels
F 9 wird dasZahnrad Z 1 freigegeben und die Schnur
kann sich auf der Achse A 11 abwickeln,

Die miitlere Schnur dient zum Uffnen und Sdiliefen des Greifers.
Diese Schnur wird durch das Senken der Rolle R1 verkiirzt, dadurch
die Gewindespindel 5 13 am Greifer angehoben und der Greifer
geschlossen. Das Ritzel Z4 wird hinter dem Lochscheibenrad R 3
auf der Achse A 18 befestigt und wird von der Sperrklinke H 3
gesperrt,um ein selbsténdiges Senken des Greifers zuverhindern.
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Gebaut aus MECANIC Nr. 23 oder 22 u.22a

Raupenschuttrdumer

Gesamtansicht

Viele Modelle sehen komplizierter aus,
als sie in Wirklichkeit sind.

Erforderliche Teile fiir Raupenschutirdumer:

12 Stock F19 4 Stick X 8 35tk R 3 50 Silick 5 2 12 Stick U1
ARl 4 %19 4 , R4 EEE] P55 Yo S
Tév:0 EIi 4 , X110 O RS 4 , S4 el o
¢ M ) Ciirar e (] Al re Rh (3 RO Tt g
41 R 8§ . WIe DR [REE L ety
e & W11 Tl Ty 1. 83 PR T
N6 s G 4, W7 9 . AI3 39818 PGl
ey e . 7 SRR 6 AN 210 ,, M1 i |
AR iR o) WA 2 . M2 Jeeki e
e ) RO (=0 ke S 115 s 16| Bt piE
bt AU ] PRS0 | Vil B S e 1) DN D
P AT S D, 2 B |- | G s
Eled i i by 49 AR B P 3 ., N4
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Flachbénder X 9 Achsentrager 9 Loch
e s X2 O O O X 10 Flachwinkel 3 Loch
E15" 5 lach Einfachwinkel _
ElE il Loch Doppelwinkel @

9 loch " | X 11 Flachwinkel 5 Loch

8 Loch :
7 Loch w
S Loch X 8 Stitzlager
4 loch
i : X3 X 4
5 ngh Fihrungsbigel Lagerhalter

@O B B E) H 3 Sperrklinke

H 1 Haken

X 7 Achsentrager 7 Loch

O
TR

mmmm T T
NWROGNODOO

ﬁ

=)
W X 5 lagerbock X 6 lagergabel
w 1? }‘]“ f.ocE . Achsen
Loc A 18
W 7 7 loch el

@ oy 0o —

>

A13  13-em lang
= I = S TR o S = T & e, 11 cm lang
) g cm lang
cm lang
=} 3 cm lang
(@]
e el e N e i o T o b o |

: Verkleidungsplatten
G 1. Grundplatte G 2 Bodenplatte H ; g: g I[g(c::
R TR oyl

N 4

mmmg 5x11 Loch B 1 Bogenband

S Schraube M 4 o o o
r )
3. 670 o
& 00 00 S @
© &6 o S Q-9 9 0 g
(= I < |

M 1 Sechskantmutter M 4
4 e O i @ N |

G 3 Rechteckplatte

Y 3 Lagerplaite flach Y 2 lagerplatte gewinkelt .

Séimtliche Einzelteile sind durch den Fachhandel erhéltlich.
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R 3 Lochscheibenrad
38 mm @

R 4 Spurkranzrad

R 1 Laufrad 26 mm @ I

35 mm @
[
R 2 Schnurrad 70 mm @
:—‘__—‘ @ @ e @ 2 e

o L e AR O C 2 Schraubenschlissel gerade

M 2 Ringmutier

A 17 Kurbel 17 cm lang

Z 5 Schnecke

Gummireifen
Q1 46 mm@

Z 1 Zahnrad 27 Zahne
Z 2 Zahnrad 12 Zahne =]
D 1 Schraubendose

Samtliche Einzelteile sind durch den Fachhandel erhéltlich.

Q2 70 mm @

P 1 Kupplung mit 2 Stellschrauben

J 1 Distanzring

R 6 Kettenrad

C 4 Schraubenzieher mit Holzgriff

Gewindespindaln

S 7.0 7 emilang
il 13%m lang
$18 18 cm lang
(@ v Y T O]

O 1 Spiralfeder

=

U 1 Unterlegscheibe

%‘“"ﬂﬁ

T 1 Stellring mit Stellschraube

0%
o

T 2 Klemmfeder

2

L 1 Seilscheibe
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Inhalt der neuen MECANIC-Metallbaukéasten

Best.- : : Stiickzahl der Teile in Kasten No.: Best.- i 3 Stiickzah! der Teile in Kasten No.:
No Bezeichnung der Teile No Bezeichnung der Teile
200 | 20a’| 21 | 2la | 22 | 22a| 23 ) j 200l 20e | 21 2 al 22711224 |23

F }g Elucﬁgcng }g kocg — 4 4 g g g 13 Ubertrag: | 80 | 27 | 77 | 69 | 146 | 86 | 232

Senaar Ehe sl e @) Schraubenzieher 14— = il e ]
F I Flachband 11 Loch 4 2 6 4410 6 | 16 2 Schraubenschlissel gerade 1| — T i 1
B Flachband 9 Loch F e L 2 2 L Schraubenschliissel gekrépft — 1 Vo= 1| = ]
F 8 Flachband 8 Loch e e e B S e ol Fatian :

C 4 Schraubenzieher mit Holzgriff ===t 1 1
a7 Fluchbund 7 Loch 2 et 2 2 4 2 6 H -l Haken . '| o 1 Gty 1 Pilly '|
FEsis Flachband & Loch é 2 8 4 12 4 16 H 2 Handkurbel e ] vt S 4 g 1 1
F 4 Flachband 4 Loch - | =] = 2 2 2 4 | 43 Starrkhinka o 1 Ty e 1 1 9
F 2 Flachband 3 Loch PR O T S R D P
F 2 Flachband 2 Loch Epebied ol alied e |8 fetand b e e
X1 Einfachwinkel gl g iaad ol gy o e il s B B
X 2 Doppelwinkel el W . P B G Schraube M 4 x 12 R e e
X 3 Fohrungsbigel e SR e G Sl (R Schraube M 4 x 20 G e e e
X 4 Lagerhalter i e S e e e R e e B T Schraube M 4 x 25 R e
X 5 Lagerbock e il e 1 ! ] 2 ST Gewindespindel 7 cm lang — | = | = 1 1 1 2
X 6 ol Lihies et d Al e g Gewindespindel 13 cm lang e T e
§ ,'g gﬁrile;é;crger 7 loch A N o 3 3 S 18 Gewindespindel 18 ¢m lang e e e i
X 9 Achsentréger 9 Loch — | = =] =] = 4 4 m ; Egchskﬂnfmuﬁer M 4 4_5 E{_) f 53 ! g ]EE) 222
X 10 Flachwinkel 3 Loch 2| — 2 2 4 | — . T 1 Slnﬁr{!u er__t Brilech il Bl 5 5 7 51 10
20 Flachwinkel 5 Loch o R G A e T B qun:;*ed";‘r R s el i 8

w 12: wi”telscpiene ﬁ tocﬂ SRS r e i i g 2 Jizs) Distanzring — 2 2 2 4 4 8
14 inkelschiene oc — [e— =T - e R e P
W7 Ve ohisne 7 Loch Wi 0 3 el o 4 ]I-’ } gupplung mit 2 Stellschrauben 1 1 1 2
eilscheibe 1 | = 1 1 2 2 4
8 ; (B;rgndptlﬂne _l i _]_ " _l ; % Bl Unterlegscheibe 10 [i— | 100 — [0 104 141 24
Bosipicng B Schraubendoss — 1 1| — 1| — 1
G Resilegipiaha s e ol Sl ) e Spiralfeder s amdcim o e
Yie | Sektorplatte L ot WS o) e 8 e St Zahnrad 27 Zéhne Wt S O e R
N Lagerplatte gewinkslt 2 | — 2 2 4 | — o (e FeRiiod 10 Z8hns o phelCoiR e 1
Y 3 Lagerplatte flach s Ll =2 el g 5l Zbnvad 40 7 ahnd e g Gl Ul e b
R Laufrad 26 mm @ 4| — 4 2 6 | — 6 Z 4 Ritzel 12 Zdhne oo S W S e o | 1
R 2 Schnurrad 70 mm @ — 2 2 2 4 | — 4 Vo Schnecke — | = | = | = 1 1
Ri=3 Lochscheibenrad 38 mm @ | [ e 1 2 31 Q1 Gummireifen 46 mm @ 4 | — 4 | — 4| — 4
- R 4 Spurkranzrad 35 mm @ el =i e 4 4 | — 41 Q 2 Gummireifen 70 - mm @ — | = | = 4 4| — 4
BE5 Zahnkranzrad 96 mm @ ettt [ e el ey 2 2 Ei@l Schnur 2 m 1 1| — 1 1 2
R 6 Kettenrad AR et e %) 4 Ed:D Antriebskette 1 m — — | = | = 1 1
A18 Achse 18 cm lang e A e e s Rl 2 2 N 1 Verkleidungsplatte 3 x 5 Loch 2 | — 2 2 4 2 6
Al7 Kurbel 17 cm lan T = 1| — 1| — 1 N 2 Verkleidungsplatte 5 x & loch — 9 2 2 4 2 6
g
A 13 Achse 13 cm lang — e [ 1 1 1 2 N 3 Verkleidungsplatie 5 x 7 loch 2| — 2 2 4 2 6
All Achse 11 cm lang 1 1 2 2 4 2 6 N 4 Verkleidungsplatte 5 x 11 Loch — 2 2 2 4 2 6
A 8 Achse 8 cm lang = 1 1 1 2 2 4 Ve Vorlagenheft 1| — 1| — 1| — 1
A 5 Achse 5 cm lang e e e R S 168 | 76 |244 |200 | 444 | 329 | 773
A e e S o kg neh (ot el el i Heftklammern 77 | 31 | 65 | 42 | 181 | 42|13 ]
Ubertrag: | 50 | 27 | 77 | 69 |146 | 86 [232 Insgesamt: [245 |107 |309 |242 | 595 | 371 | 936

DORKEN & MANKEL K.G., Metallwarenfabrik, Ennepetal-Voerde
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