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1x MERKUR board basic - PICAXE, 2x LEDMod, 1x Infravysilaé, 1x Infrap¥ijimaé

Tento experiment je zaméfen na seznameni se s principy detekce pomoci svételné brany. Svételna

brana je tvofena vysilacem svétla a jeho pfijimacem. Za neustalého osvitu pfijimace pomoci infracerveného

paprsku svétla, docilime nepferusené brany. Pokud svétlo prerusime, pfijimac¢ to zjisti a na to mizeme

reagovat.

Neviditelny infracerveny paprsek budeme vysilat pomoci infracervené diody. Ten budeme ovérovat

pfijimacem v podob¢ infratranzistoru, ktery je citlivy na pfislusné délky zafeni. Pokud dopada na

fototranzistor svétlo o spravné délce a intenzité, tak se fototranzistor otevie a propusti napéti. Kdyz ale bude

zakryty, tak se uzavie a nepropusti Zadné napéti.
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Proporcialni Fizeni stejnosmérnych motoru

1x MERKUR board - advanced PICAXE, 1x Bridge 2x1A, 2x tlacitko, 2x piepinad, 2x potenciometr, 2x

stejnosmérny motor

Tento experiment je zaméfen na seznameni se s principy fizeni stejnosmérnych motord pomoci
programovatelnych mikrokontroléru Picaxe. Experiment umoziiuje nezavisle fidit dva stejnosmérné motory

bez zpétné vazby.

Pro spinani dostate¢né¢ vysokého proudu pro otdeni motord je pouzit vykonovy prvek, jelikoz
vystupni pin mikrokontroléru doda maximalné 20mA. Vykonovy prvek v tomto experimentu predstavuje
integrovany obvod TB6612, v ném se nachazi dvojity H-mistek. Integrovany obvod TB6612 je osazen na
modulu Bridge 2x1A. Ten uZ se postara o dodani dostate¢né energie pro motory a na zaklad¢ informaci
z tidici jednotky nastavi rychlost a smér motort. A to provede pro kazdy motor oddélené, na zakladé dvou
digitalnich stavli pro ur¢eni polarity na civce motoru a vysledného smyslu ota¢eni. Pomoci pulzné sitkové

modulace spind H-mustek do motoru napéti a tim méni jeho rychlost.
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Rizeni analogového servomotoru

Ix vyvojovda deska MERKUR board basic - PICAXE, Ix analogovy servomotor Vigor VS-2, 2X

potenciometr, 1x stupnice servomotoru

Tento experiment je zaméfen na seznameni se s ovladanim analogového servomotoru pomoci

mikrokontroléru. Lze plné fidit jeden servomotor s analogovym regulacnim obvodem.

Servomotor je nejcastéji polohovatelny elektromotor s pfevodovkou a fidicim obvodem a piedevsim
zpétnou vazbou informujici o poloze vystupni hiidele. Servomotory rozdélujeme podle stylu fizeni polohy
vystupni hiidele a velikosti. V praxi se se servomotory setkavame skoro u kazdého elektricky tizené¢ho
motoru, jelikoz potfebujeme na zakladé zpétné vazby z vystupni hiidele, vykonat konkrétni pohyb
elektromotorem. Neplati vSak, ze zpétnd vazba musi byt elektronicka, naptiklad pfi fizeni automobilu probiha
zpétna vazba pies fidiCe a stejné tak, kdyz fidime model pies vysilacku je zpétnou vazbou oko ¢lovéka. My se

nyni seznamime s fizenim analogovych servomotord, dale muZeme narazit na digitalni a rdzné typy

vystupnich pohybt: linearni, rota¢ni atd.
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Rizeni digitalniho servomotoru

Ix vyvojova deska MERKUR board basic - PICAXE, Ix digitilni servomotor Vigor VSD-18MB, 2x

potenciometr, 1x stupnice servomotoru, 2x nosné desky

Tento experiment je zaméfen na seznameni se s ovladanim digitalnitho servomotoru pomoci

mikrokontroléru. Lze plné fidit jeden servomotor s digitalnim fidici obvodem.

Servomotor je nejcasteji polohovatelny elektromotor s pfevodovkou a fidicim obvodem a predevsim
zpétnou vazbou informujici o poloze vystupni hiidele. Servomotory rozdélujeme podle stylu fizeni polohy
vystupni hiidele a velikosti. V praxi se se servomotory setkavame skoro u kazdého elektricky fizeného
motoru, jelikoz potfebujeme na zakladé zpétné vazby z vystupni hiidele, vykonat konkrétni pohyb
elektromotorem. Neplati vSak, ze zpétnd vazba musi byt elektronicka, naptiklad pti fizeni automobilu probiha
zpétna vazba pies fidiCe a stejné tak, kdyz fidime model ptes vysilacku je zpétnou vazbou oko cloveéka. My se

nyni seznamime s fizenim digitalnich servomotord, dale miZzeme narazit na analogové a rizné typy

vystupnich pohybt: linearni, rota¢ni atd.
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Proporcialni rizeni krokového motoru

Ix MERKUR bord advanced PICAXE, 1x ULNMod, Ix krokovy motor, 1x potenciometr, 1x prepinac, Ix
tlacitko

Tento experiment je zaméfen na seznameni se s principy fizeni krokového motoru pomoci
programovatelnych mikrokontroléru Picaxe. Experiment umoznuje fidit krokovy motor v obou smérech a
plynule ménit jeho rychlost. Pro spinani dostate¢n¢ vysokého proudu a napéti do civek motoru je pouzit
vykonovy prvek, jelikoz vystupni pin mikrokontroléru dodd maximalné¢ 20mA. Vykonovy prvek v tomto
experimentu predstavuje integrovany obvod ULN2803, vném se nachazi tranzistory v Darlingtonové
zapojeni. Integrovany obvod ULN2803 je osazen na modulu ULNMod, na kterém jsou jeho vyvody v padech
paraleln¢€ spojené pro zvyseni spinaného proudu na 1A. Ten uz se postara o dodani dostateCné energie pro

motor a na zaklad¢ informaci z fidici jednotky nastavi rychlost a smér motoru.

U krokového motoru je velkou vyhodou moznost pocitani krokd. Diky znalosti velikosti pootoceni
htidele motoru za jeden krok, lze pocitat vystupni polohu hiidele. K tomu je nutné zacit pocitat od
referencniho bodu, abychom si byli jisti vyslednou polohou. Podle rychlosti a potfadi krokovani motoru

urcujeme rychlost a smér otaceni hiidele.
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Méreni vzdalenosti infracervenym dalkomérem

1x MERKUR board Basic - PICAXE, Ix dalkomérné ¢idlo GP2Y0A21, Ix OLED displej AXE033

Tento experiment je zaméfen na seznameni se S principy zpracovani signalu nesouci informaci o

vzdalenosti. K méfeni vzdalenosti vyuziva optickych prvkd.

Pro ziskani hodnoty vzdalenosti je pouzito infracervené dalkomérné ¢idlo s oznacenim GP2Y0A21,
které méfi v rozsahu 10-80cm. Vzdalenost je zméfena pomoci odrazu infracerveného paprsku. Dalkomérné
¢idlo vysle infracerveny paprsek svétla, ktery se odrazi od prekdzky a doputuje spét do Cidla. Dopadeny
paprsek zméfi, pomoci specialni sité senzorti obsaZenych v Cidle, tthel dopadu a podle toho vyhodnoti
vzdalenost. Tu poté piedd v podobé analogového signalu v rozpéti 0-3V, kde velikost napéti odpovida
namétené vzdalenosti. Pokud se paprsek neodrazi od piekazky, tak ¢idlo oznami, ze nic nenaslo nulovou

urovni signalu na vystupu.
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Meéreni magnetického pole Hallovou sondou

1x MERKUR board basic - PICAXE, 1x modul Hallova sonda, 1x modul LED, 2x nosné desky

Tento experiment je zaméfen na seznamenti se s principy detekce magnetického pole. K jeho nalezeni

je vyuzita Hallova sonda.

Pro detekci magnetického pole vyuzijeme elektrickou soucastku s nazvem Hallova sonda. Ta je
tvotfena uzkou polovodivou desticku, skrze ni prochazi proud. Pii pfiblizeni desticky (Hallova sondy)
k magnetickému poli, skrze ni za¢ne prochazet induk¢ni tok a pieskupi naboje v desti¢ce na jednu
stranu. Takto v Hallové sondé vznika napéti. Hallovo napéti se da vypocitat pomoci vzorce [Uh =
k*I*B], kde k je konstanta (zahrnuje typ material a tloustku desticky), I je stejnosmérny proud a B je

magnetické indukce zptisobend magnetickym polem.
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Generovani zvukovych efekti

1x MERKUR board basic - PICAXE, Ix ULNMod, Ix LED 2xl, Ix reproduktor, Ix tlacitko, 2x

potenciometr

Pomoci mikrokontroléri Picaxe lze velmi snadno generovat zvuky riznych frekvenci.
V jednoduchych experimentech vyzkousime pro vygenerovani zvukt piikazy sound, tune, pulsout a pwmout.
K nastaveni programovych konstant vyuzijeme dva potenciometry a jedno tlacitko. Na vystupech bude

predevsim reproduktor a také indikac¢ni dioda.

Generovani zvukl si vyzkousime na mikrokontroléru PICAXE 08M2. Programy lze velmi snadno

upravit i pro ostatni typy mikrokontrolérd PICAXE.
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Automatické osvétleni - fotorezistor

1x MERKUR board basic - PICAXE, 1x LDRMod, 1x LED 2x1, 1x piepinaé, 1x potenciometr

Tento experiment je zaméfen na seznameni se s principy detekci okolniho svétla. K jeho zméfeni je

vyuzita soucastka s nazvem fotocitlivy odpor — fotoodpor.

Mnozstvi okolni osvétleni miiZzeme zmétit pomoci fotoodporu, ktery méni sviij odpor podle mnozstvi
svétla, které na n¢j dopada. Takze pokud dame fotoodpor do tmy, jeho odpor se zvysi a naopak pokud ho

vystavime svétlu, tak se jeho odpor snizi. Ve vysledku podle proménlivého dporu mizeme zjistit, kolik svétla

dopada na fotoodpor.
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Modul optického kabelu

2x MERKUR board Basic - PICAXE, 3x LED dioda, 1x opticky vysilaé, 1x opticky kabel, 1x opticky

PFijimac, 3x tacitko

Tento experiment je zaméfen na seznameni s komunikaci pomoci optického kabelu. Pro pfenos dat
pomoci optického kabelu vyuzijeme dvé mikrokontrolérové desky. Jednu jako vysila¢ a druhou jako ptijimac.
Vstup pro vysilac jsou tfi tlacitka, slouzici pro zaddni pfenasené informace. U piijimace jsou na vystupech tii
LED diody, pro znazornéni vystupni informace. Samotnd komunikace probihd nejprve pomoci vysilani
elektrického signalu do optického vysilace. V ném se informace pfeméni na svételny signal a nasledné se
vysila do optického piijimace. Ten opticky signal opét preméni na elektricky a posle do piijimaciho
mikrokontroléru. Podle vstupniho signalu rozsviti pfijimaci mikrokontrolér LED diody. Optické vlakno
slouzici k propojeni vysilae a pfijimace musi spliovat specifické vlastnosti, napiiklad maximalni délka,

index lomu, maximalni ohyb atd.
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Refexni B&W cidlo

1x MERKUR board basic - PICAXE, Ix QRDmod, 2x LED 3x1, Ix tlacitko

Tento experiment je zaméfen na seznameni se s principy odrazu svétla od ¢erné a bile barvy. K jeho

zméteni je vyuzita soucastka s ndzvem fotocitlivy tranzistor a k osvitu je vyuzita IR dioda.

Mnozstvi odraZzeného svétla je umérné k barvé a materialu odrazeného povrchu. Po osvitu materialu
infraervenym svétlem, zméfime mnozstvi odrazeného svétla pomoci fototranzistoru. Pokud se svétlo odrazi
od tmavého povrchu, bude vétSina pohlcena a do fototranzistoru se dostane malé mnoZzstvi odraZzené¢ho svétla
a fototranzistor se neotevie. V pfipadé odraZzeného svétla od svétlého povrchu, dojde k minimalnimu pohlceni

a odrazeni valné vétSiny svétla zpét do fototranzistoru, tim dojde k jeho otevieni a prutoku proudu.
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IR komunikace

2x MERKUR board Basic - PICAXE, 3x LED dioda, Ix IR vysilaé, 1x fototranzistor, 3x tlacitko

Tento experiment je zaméfen na seznameni s komunikaci pomoci infraéerveného svétla. Pro pienos
dat pomoci infracerveného svétla vyuzijeme dvé mikrokontrolérové desky. Jednu jako vysila¢ a druhou jako
prijimac¢. Vstup pro vysila¢ jsou tfi tlacitka, slouzici pro zadani ptenasené informace. U pfijimace jsou na
vystupech tfi LED diody, pro zndzornéni vystupni informace. Samotna komunikace probiha pomoci vysilani
modulovaného signalu na 38kHz ptes infra diodu do fototranzistoru. Fototranzistor se otvird a zavira podle
dopadaného svétla, takze blikani vysilaci infracervenou diodou, reprezentuje nasledn¢ jako elektricky signal.

Podle vstupniho signalu rozsviti pfijimaci mikrokontrolér LED diody.
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Méreni atmosférického tlaku

1x MERKUR board Basic - PICAXE, Ix ¢idlo LPS331AP, 1x OLED displej AXE033

Tento experiment je zaméefen na seznameni se s principy mefeni atmosférického tlaku. K méfent je
pouzito ¢idlo LPS331AP. Hodnotu z ¢idla zpracujeme pomoci mikroprocesoru a zobrazime na displeji. Cidlo
komunikuje pomoci 12C sbérnice. Cidlo mé¥i v rozsahu od 26kPa do 126kPa. Hodnota z ¢idla je v 24-bitovém

formatu a proto je nutno po jejim nacteni ji dale zpracovat v mikroprocesoru nebo ruéné.

LPS331AP block diagram
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Méreni odrazivosti laserem

1x MERKUR board Basic - PICAXE, 1x Laserovy modul, 1x Fototranzistor, 1x OLED displej AXE033

Tento experiment je zaméfen na seznameni se s principy zpracovani odrazu laserového paprsku.
Klasické laserové dalkoméry pracuji s vykonnymi lasery a méfi dobu putovani svételného paprsku od vysilace
k pfijimaci. Podle naméfeného casu se nasledné spocita vysledna vzdalenost. Jelikoz na§ experiment
neobsahuje takto vykonny procesor, ktery by stihl méfit ¢as putovani svételného paprsku, vystavime si
s méfenim sily odrazu od riznych materialti. Experiment obsahuje tii typy odraznych desek s riznym
povrchem. Pomoci odraznych desek si vyzkousime zménu napéti na fototranzistoru z riznych vzdalenosti,

uhld a povrchti.
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Méreni koure a horlavvch plynu

EDUCATION
MECHATRONIC

Sout "“'f'»‘

xeis
www merkurtoys.cz

[MERKUR]

1x MERKUR board Basic - PICAXE, 1x OLED displej AXE033, Ix senzor kouie a hoflavych plynii

Tento experiment je zaméfen na seznameni s méfenim vlastnosti plyntl. Zde konkrétné s detekci koute

a hoflavych plynl. Pro ziskani informace o konkrétni vlastnosti plynt, kterou lze elektronicky vyhodnotit

musime pouzit elektronické ¢idlo. Zde konkrétné ¢idlo z materialu, ktery je citlivy na poZzadovanou vlastnost

plynu. To nasledn& pievede na elektricky signal pro zpracovani nadfazenou logikou. Ridici mikrokontrolér

podle hodnoty z ¢idla miize spustit pozadovanou akci pti piekroceni zadanych hodnot, napf.: pozarni hlasi¢

spusti alarm pfi detekci hoflavého koufe. V naSem piikladu si je vypiSeme naméfenou hodnotu z ¢idla a

displej.

Senzor
plynu
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Meéreni vzdalenosti ultrazvukovym dalkomérem

Ix vyvojova deska MERKUR bard basic PICAXE, Ix dalkomérné Cidlo SRF08, 1x LCD displej, dvé nosné

desky, napdjeci konektor

Tento experiment je zaméfen na seznameni se s Principy zpracovani signalu nesouci informaci o
vzdalenosti. K méfeni vzdalenosti vyuziva ultrazvukové prvky. Pro ziskani hodnoty vzdalenosti je pouzito
ultrazvukové dalkomérné ¢idlo s ozna¢enim SRFO08, které méfi v rozsahu 3cm-6m. Vzdalenost je zméfena
pomoci odrazu ultrazvukové viny. Dalkomérné ¢idlo vysle ultrazvukovou vinu, ktera se odrazi od prekazky a
doputuje zpét do c¢idla. Pro ziskdni informace o vzdalenosti je vyuzito méfeni Casu, za ktery cestovala

ultrazvukova vlna od ¢idla a zpét. Z naméfené doby a znalosti rychlosti $ifeni zvuku, se nasledné vypocte

vysledna hodnota vzdalenosti. Tu poté ¢idlo ulozi a zptistupni po 12C sbérnici.

MERKUR
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Méreni otacek a regulace

1x MERKUR bord - advanced PICAXE, 1x Bridge 2xI1A, Ix taditko, Ix piepinacé, Ix potenciometr, 1x
stejnosmérny motor, Ix OLED displej, 1x IRBeamMod

Tento experiment je zaméfen na seznameni se s principy regulace otacek elektromotoru pomoci
mikrokontroléru PICAXE. Experiment umoziiuje fidit stejnosmérny motor se zpétnou vazbou a informace o
fizeni zobrazit na displeji. Pro spinani dostatecné vysokého proudu pro otdceni motoru je pouzit vykonovy
prvek, jelikoz vystupni pin mikrokontroléru doda maximalné 20mA. Vykonovy prvek v tomto experimentu
predstavuje integrovany obvod TB6612, v ném se nachazi dvojity H-mustek. Pro detekci otaCeni vystupni
hiidele motoru je pouzito specialni ¢idlo s ndzvem rotacni enkodér. Ten muze byt v riznych provedenich
podle pozadované presnosti a pouziti. Velice Casto jsou presné a vcelku levné enkodéry v provedeni malych
magnetickych paskll nalepenych na hiidel motoru, na kterych se stfida severni a jizni pdl. Polarita
magnetického pasku je pfi otaeni motoru vyhodnocovana a podle poctu zmén se pocita rychlost otaceni.
Dalsim castym provedenim enkodéru je disku s otvory po obvodu, pfipevnény na hiidel motoru. Zde se
vyhodnocuje pomoci fotozavory pocet piferuseni ptes otvory v disku. V obou piipadech se pocita pocet

impulz zmén pii otdceni motoru.
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RC komunikace

1x MERKUR board Advaced - PICAXE, Ix RC vysilaé, 1x RC p¥ijimad, 4x Led

Tento experiment je zaméfen na seznameni se s prenosem signalu pomoci radiovych vin. Z ovladaciho
vysilate budeme zasilat signal bezdratové do pfijimace. Signal z pfijimace vyhodnotime pomoci
mikroprocesoru. Bezdratovy signal bude modulovan na frekvenci 433,927MHz. Na vysila¢i budeme
informaci zadavat pomoci tlacitek. U pfijimade budeme Cist ptichozi informaci zakdédovanou do podoby
Ctyibitového cisla 0-15. Kazdé ¢islo odpovida jednomu stisknutému tlac¢itko, nebo kombinaci tlacitek. Dle
ptichoziho ¢&isla, odpovidajici zmacknutému tlacitku, rozsvitime pomoci mikroprocesoru LED diody. Vysilac a
pfijimac je nutné pted pouzitim sparovat. Toho docilime nastavenim stejné kombinace pfepinacii na vysilaci a

pfijimac. Pro spravnou funkci experimentu je nutné osadit 4xAA baterie do vysilace.
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Svétlovod

Ix Stab5V; Ix Svétlovodny LED 3x1

erkur Education
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Tento experiment je zaméfen na seznameni se s principy vedeni svétla. K pfivedeni svétla a konkrétni

misto vyuzijeme svétlovodu. Pfivedeni svétla na konkrétni misto je ve vétSing zatizeni nutnosti. Naptiklad od

LED diod na plosné spoji k informa¢nimu panelu. K vedeni svétla se vyuziva specialnich svétlovodu, které

mohou mit riizné tvary a zabarveni. V naSem experimentu si vyzkouSime svétlovodny kabel. Pozor, nezménit

s optickym kabelem pro tok dat. Nas svétlovodny kabel je prihledny a ¢ernym obalem a zakonéeny plastem

ve tvaru diamantu pro snadné uchyceni na panelu. Svétlo skrze n&j vedeme z LED diody, napéjené 5V.
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Meéreni sily tlakovym ¢idlem

1x MERKUR board basic - PICAXE, 1x modul tlakového ¢idla, 1x OLED displej, 2x nosné desky

Tento experiment je zaméfen na seznameni se s principy meéfeni sily pomoci odporového
¢idla. Tenzometr je pasivni elektrotechnickd soucastka pouzivana k nepfimému métfeni mechanického napéti
na povrchu soucasti prostiednictvim meéteni jeji deformace. Diive pouzivané mechanické, optické ale i
akustické a pneumatické tenzometry byly vytlaceny tenzometry elektrickymi odporovymi a polovodi¢ovymi,
coz jsou pasivni ¢idla nalepend na povrchu soucasti (paskové tenzometry) nebo pevné spojend s méfenym
télesem (primyslové tenzometry pro vahy, trvalé sledovani mostnich konstrukci), kterd prevadéji
mechanickou deformaci na zménu elektrického odporu. PolovodiCové tenzometry jsou tvotfeny paskem
vyfiznutym z monokrystalu polovodice (kfemiku, germania aj.) znecisténého difuzi jiného materidlu.
Mechanické namahani krystalické mfizky ovlivituje vyrazné pohyblivost nosi¢li naboje a tim i mérny odpor

materialu tenzometru. Podle typu znecisténi odpor materialu s deformaci roste, nebo klesa.
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Méreni teploty NTC termistorem

1x MERKUR board basic - PICAXE, 1x modul NTC termistor 4k7, 1x modul OLED displej, 2x nosné
desky

Tento experiment je zaméfen na seznameni se s principy méteni teploty. K méfeni je pouzit NTC termistor
4K7.

Pro méfeni teploty vyuzijeme elektrotechnickou souc¢astku NTC termistor, protoze jeji elektricky odpor je
zavisly na teploté. NTC termistor je termistor s negativnim teplotnim koeficientem, coz znamena, ze se pii
zahtivani soucastky jeji elektricky odpor klesa.

Naméfenou hodnotu zpracujeme pomoci mikrokontroléru Picaxe 08M2 a vyslednou hodnotu zobrazime na
displeji. Termistor ptipojime k analogovému vstupu na mikrokontroléru a displej pfipojime na vystup ze
sériového portu mikrokontroléru.

Resistance vs. Temperature
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WiFi modul

1x MERKUR board basic - PICAXE, 1x OLED displej, 1x WiFiSerial modul

Tento experiment je zaméfen na seznameni se s pPrincipy pienosu pies lokalni WiFi sit’ a jeji konfiguraci.

V experimentu vyuzivame k vytvofeni sit¢ a komunikaci ptes ni, WiFi modul s nazvem WiFi Serial. Tento
modul nam umoziuje vytvorit piistupovy bod pro vlastni WiFi sit’ a nasledné prevadét sitovou komunikaci na
urcitém portu, na sériovou linku a pfes tu nasledné komunikovat s pfipojenym mikrokontrolérem. Docilime
toho nasledné. Nejprve sestavime experiment a zapojime elektroniku. Nasledn¢, po pfipojeni napéajeciho
napéti, se do ptiblizné minuty vytvoii modul WiFi sit’ s nazvem XpicoWiFi XXXXXX, kde za XXXXXX
jsou dosazeny unikatni identifikatory kazdého modulu. Na sit’ se 1ze pfipojit s heslem XPICOWIFI. Pak Ize
zah4jit komunikaci na adrese 192.168.0.1 a portu 10001 s mikrokontrolérem a vysledek Ize sledovat na
displeji. Pro vyzkouSeni lze pouzit naptiklad program TELNET, ktery je soucésti opera¢niho systému
Windows. K pokrocilejsi konfiguraci lze vyuzit webové rozhrani modulu na adrese http://192.168.0.1/ . Zde
se prihlasime s uzivatelskym jménem: admin a heslem: PASSWORD. Veskeré konfigurace jsou na vlastni
zodpovédnost a mohou zavinit i nespravnou funkci modulu. Proto je dobré nejprve prostudovat pielozenou
dokumentaci k WiFi modulu a nasledné provadét zmény se kterymi jsme si jisti.

DOUT C.4
él OLED 2x16

Merkur Education

WiFi

Digital OUT

NI [eyfig | NI Bojeuy

DIN C.2 DOUT C.1

WiFi
modul

MERKUR EDUCATION MERKUR TOYS S.R.O., WWW.MERKRTOYS.CZ


http://192.168.0.1/

erkur Education  cucwovicaiion

Barevné RGB ¢idlo

1x MERKUR board basic - PICAXE, 1x modul RGB senzor, 1x modul OLED displej, 2x nosné desky

Tento experiment je zaméfen na seznadmeni se s principy snimani barev. K méteni je pouzit RGB senzor
ColorPAL.

Pro snimani barvy vyuzijeme RGB senzor ColorPAL. Tento senzor méti podil mnozstvi ¢erveného, zeleného a
modrého svétla odrazeného od snimaného povrchu.

Snimané barvy zpracujeme pomoci mikrokontroléru Picaxe 08M2 a vysledné hodnoty RGB zobrazime na
displeji. Senzor a displej ptipojime k sériovému portu na mikrokontroléru.
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Meéreni vihkosti

1x MERKUR board basic - PICAXE, 1x Modul SHT11, OLED Displej

Tento experiment je zaméfen na seznameni se s principy metfeni vlhkosti. K méfent je vyuzita soucastka
s nazvem SHT11.

Vlhkost vzduchu miizeme zmétit pomoci senzoru SHT11. Vystupem ze senzoru jsou plné digitalni data jiz
kalibrovanych naméfenych hodnot, které jsou v nejvyssim rozliseni 14 bitd pro teplotu a 12 bitd pro vlhkost.

Hodnotu ze senzoru zpracujeme pomoci mikrokontroléru Picaxe 08M2. Namétenou vlhkost zobrazime na
displej. Pomoci ¢tyt vodi¢ VDD, GND, SCK a DATA ptipojime senzor k mikrokontroléru.
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