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Необходимые детали и комплектующие для сборки 

Для сборки модели потребуются следующие детали: 

1. Основание корпуса учебной детали 10х15, 1 шт., 
2. Угол 5х3, 1 шт., 
3. Балка 2х3х2х7, 2 шт., 
4. Адаптер силового мотора, 2 шт., 
5. Пассивное колесо, 1 шт., 
6. Датчик освещенности (линии), 2 шт., 
7. Контроллер ТРИК, 1 шт., 
8. Втулка для колеса, 2 шт., 
9. Колесо малое, 2 шт., 
10. Аккумулятор, 1 шт., 
11. Набор винтов и гаек М4, 
12. Набор винтов и гаек М3, 
13. Набор шестигранников  и гаечный ключ, 
14. Набор стяжек. 
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Основание (база) 

Возьмите угол 3х5 и основание 10х15. Соедините их четырьмя винтами М4, как 

показано на рисунке. 

 
 

Гондола для силовых моторов 

Возьмите балку 2х3х2х7 , адаптер для силового мотора и два винта М4. 

Закрепите их, как показано на рисунках. По примеру сделайте еще одну деталь. 

 

 
Возьмите собранное основание робота и две половины гондолы для 

моторов. 
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Закрепите гондолу винтами М4 на основании, таким образом, чтобы за ней 

оставалось пространство для аккумулятора размером в три технических 

отверстия. 

 

Законченный вид в двух видах. 
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Пассивное колесо 
 

Переверните конструкцию. Возьмите два винта М4х16 и закрепите их на 

конструкции гайками М4. 

 Возьмите пассивное колесо и закрепите его, как на рисунке.  
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Подставка для контроллера 
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Силовые моторы 

Возьмите два силовых мотора. Вставьте их в гондолу, как показано на 

рисунке. 
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Закрепите их на адаптерах винтами М3. 
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Крепление колес 

Возьмите две втулки для колес и наденьте их на оси моторов, как показано на 

рисунке.  

 
 

 

Затем с помощью шестигранника закрепите  втулки на осях винтами М4. 
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Далее возьмите два колеса и закрепите их винтами М4. 
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Заключительный этап 

Установите на каркас робота контроллер.  

 

 


