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Робот 
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Робот 

Ро ́бот ( robot, от robota — подневольный труд или rob — раб) 
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Роботы. Хронология 

 5-й век до н.э. Идея разумного робота была впервые  упоминается 

 в древнегреческих мифах. В частности,  скульптор Пигмалион 

 изваял статую и оживил ее.  Философ Аристотель создал 

 формальную логику.  На основе постулатов этой науки действуют  

все классические компьютеры 

 

4-й век до н. э. Философ и математик Архитас Тарентский 

создал механического голубя, сделанного из дерева.  

По описаниям современников, голубь мог махать крыльями  

и взлетать 

----------------------------------- 
Сократ. Платон. 

Κυβερνητική – Кибернетика («искусство управления») 

 

1834 г. Андре Ампер (cybernétique) «Опыт о философии науки» 

1948 г. Норберт Винер опубликовал книгу «Кибернетика». 

 

1996 г. Корпорация Honda создала андроида P-2,  

который мог ходить, подниматься по  

лестницам и переносить тяжести 

 

2000 г. Asimo  

(Advanced Step in Innovative MObility)  
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Роботы. Хронология 

 
1968 г. Первое 

упоминание слово робот в 

научной статье появилось 

в статье В.А.Якубовича 

«Кибернетика и теория 

регулирования». 

 

Владимир Андреевич Якубович – основатель 

кафедры теоретической кибернетики математико-

механического факультете СПбГУ, член-

корреспондент РАН, доктор физико-математических 

наук, профессор. 

 

“Простейший робот будем называть разумным в 

классе задач ℜ, если для любых значений 

варьируемых параметров 𝜉 ∈ ℜ найдется момент 𝑡0, 

такой, что для всех 𝑡 ≥ 𝑡0 будет выполнено ц.у. и 

𝜏𝑡 = 𝑐𝑜𝑛𝑠𝑡 при 𝑡 ≥ 𝑡0”  

 

𝜏 - тактика 
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Роботы. Хронология 

 
Весной 1974 г. Студентом 5 курса Гусевым 

С.В. под руководством В.А. Якубович создан 

второй в мире (первый в России) автономный 

мобильный робот.  
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Тенденции 
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Тенденции 
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❖Промышленные роботы 

 

❖Решения для прототипирования 

 

❖Робототехнические конструкторы 

Категории роботов 
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Робототехнические конструкторы 

❖ LEGO 

Mindstorm RCX, NXT, EV3 

Tetrix, Matrix 

❖ Fischertechnik 

❖ Vex 

Vex IQ 

Vex PRO 

❖ BIOLOID 

❖ ARDrone 
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Решения для прототипирования 

❖Arduino 

❖Rasberry Pi 

 

❖UDOO (UDOO Neo) 

❖REX 
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Решения для прототипирования 
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Промышленные решения 

•   ABB 
•   KUKA 
   
•   National Instruments 
•   dSpace 
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Новое решение 
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Контроллер ТРИК 

❖ Двухъядерный процессор 

❖ DSP-ядро для обработка аудио\видео real-time 

❖ Подключение 4 силовых и 6 сервомоторов 

❖ Подключение до 12 аналоговых и цифровых датчиков 

❖ Wi-Fi/Bluetooth 

❖ Подключение видеомодулей и USB камер 

❖ Модули расширения ГЛОНАСС/GPS, GPRS 

❖ Цветной TFT-дисплей 

❖ Размер 8см х 12см 
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Контроллер ТРИК 

SoC 
 
 
 
 
 
 
 

OMAP L-138 
375 MHz 

Cristal 
15-25 MHz 

DDR 
MT46V32M

16P 
64 MB 

400 MHz 

16 

Flash 
SST25VF 
010A-33 
128 MB 
33 MHz 

DC-DC 
12 -> 1.2/3.3/5 

V 
2 A 

SPI 

2* Ext Slots PCIe x1 

USB 2.0 

3 * Enc ECAP(3) 

eHRPWM(2) 

LCD (TFT) 
ST024C6C-KB0 
2.4 ‘’ 320*240 

OTG 

VPIF 

LCDC 

UART(2) 

I2C 1 

8 * Butt GPIO 

4*PWM 
 9 

9 2*Video IN 

SUB 0-3 

McBSP 0/1 

SUB 0-1 

SD card 
slot 

MMCSD 

M-CTRL 
MSP4305510 

IRGC 

 2DC Motor 
DRV 
L298 

 2DC Motor 
DRV 
L298 

8*PWM 4* 9-12V/2A Motors 

SPI 
SPI 0 

8 * Analog Sens 
+ 2* Mic In 

Debug 

I2C 0 3d Sensor 
MMA7660FC 

Bluetooth 
BC63B239A 

SPI 1 

WiFi 
RF T/R 

CSR6026B07 

Enc 
SPI 1 

W3008 

I2C 0 

2 * I2C Ext 
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TRIK Studio  
визуальная среда программирования 
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Генерация  на гибридном языке ДРАКОН-Си. 

Дружелюбный русский алгоритмический язык, который обеспечивает наглядность 

ДРАКОН 
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Конструктор ТРИК 
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Кибернетический конструктор ТРИК 

❖Мощный исследовательский инструмент 

 

❖Обучение конструированию 

 

❖Обучение программированию 

 

❖Обучение математике 

 

❖Развитие творческого научно-

технического мышления 
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Кибернетический конструктор ТРИК 


