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Трехколесная тележка – модель робота-тележки с 

одним пассивным колесом. Основная модель. 

Робот собирается из металлического конструктора. В наборе 

конструктора ТРИК имеется гаечный ключ, шестигранники на 4 и 3 

миллиметра, которые являются основными инструментами 

 

В качестве основных элементов крепления используются винты М4 

и самоконтрящиеся гайки 

 

Моторы и втулки крепятся на винтики М3  

Сборка робота – трехколесная тележка 
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Трехколесная тележка – модель робота-тележки с 

одним пассивным колесом. Основная модель 

Сначала соберем гондолу для моторов. 

Вам потребуется адаптер для моторов,  

П-образная балка 2х3х2, два винтика М4 

и две гайки 

Адаптер мотора прикручивается 

поверх П-образной балки на два 

винта 

Сборка робота – трехколесная тележка 
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Сборка робота – трехколесная тележка 

Два винта вкручиваются снизу П-образной 

балки по углам. Самоконтрящиеся гайки 

надежно держат соединение 

 

Перетягивать винты не рекомендуется 

Соберите вторую часть гондолы для другого мотора 
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Сборка робота – трехколесная тележка 

Следующим шагом скрепите части 

гондолы с помощью уголка 3х5. Он 

же будет служить полочкой для 

аккумулятора 

Расположите части гондолы на 

уголке, как показано на рисунке 
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Сборка робота – трехколесная тележка 

Скрепите все детали 4мя винтами М4. 

Два винта скрепляют в центре, два 

винта по краям. Такое крепление 

обеспечивает жесткость конструкции 

Допустим и другой вариант 

крепления, но винты не должны 

мешать моторам, которые будут 

располагаться в гондоле 
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Сборка робота – трехколесная тележка 

Далее возьмите уголок 2х3. Он 

послужит соединительным 

элементом между гондолой с 

моторами и передней частью тележки 

Прикрутите его к гондоле уже 

знакомым видом крепежа на 4 винта 



CC BY-NC-SA (C) ООО «КиберТех» 

 2015 

Сборка робота – трехколесная тележка 

Приступаем к сборке передней части.  

Возьмите П-образную планку 15 см 

Закрепите её поверх уголка на 2 винта. 

Возможен вариант крепления, когда 

винты стоят через отверстие 
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Сборка робота – трехколесная тележка 

Закрепите симметрично вторую П-

образную планку 15 см. На эти две 

планки в дальнейшем будет 

крепиться контроллер ТРИК 

Для завершения сборки каркаса 

тележки возьмите второй уголок 3х5 
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Сборка робота – трехколесная тележка 

Закрепите уголок 3х5 на планках на 

4 винта, как показано на рисунке 

(вид снизу) 

Обратите внимание, что расстояние 

между планками и одной из 

плоскостей уголка – одно отверстие 
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Сборка робота – трехколесная тележка 

Каркас завершен. Возьмите 

пассивное колесо (волокушу) 

Закрепите его на два винта на 

передний уголок снизу. Колесо 

встанет не симметрично. Так и 

должно быть 
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Сборка робота – трехколесная тележка 

Пришло время закрепить силовые 

моторы в гондоле. Вставьте первый 

мотор в адаптер. Для его крепления 

потребуются два винтика М3 

Поверните мотор таким образом, 

чтобы отверстия мотора совпали с 

отверстиями адаптера. Энкодер при 

этом может быть немного повернут 
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Сборка робота – трехколесная тележка 

Закрепите мотор винтиками М3 

Аналогично закрепите и второй 

мотор 
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Сборка робота – трехколесная тележка 

Моторы готовы. Поставим на них 

колеса. Кроме колеса потребуется 

втулка 

Наденьте втулку на ось и закрепите 

винтиком М3. Винтик притягивается 

к плоской части оси 
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Сборка робота – трехколесная тележка 

Прикрутите на втулку колесо винтом М4 

Аналогично поставьте второе 

колесо. 

Каркас робота-тележки готов 
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Сборка робота – трехколесная тележка 

Контроллер ТРИК закрутите на 4 

винта поверх каркаса. Возможен 

вариант крепления на 2 винта 

наискосок 

На заднюю полочку установите 

аккумулятор 
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Сборка робота – трехколесная тележка 

Подключите силовые моторы к 

контроллеру ТРИК.  

Внимание! Красный штекер имеет 

ножку. При подключении ножка 

должна быть всегда справа 


