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Задача: двигаться вперед, при появление объекта или 

застревании робота отъезжать и изменять направление 

движения; реализовать проверку застревания в параллельной 

задаче 

Параллельные задачи. Путешествие 

Алгоритм решение:  

1. В задаче task1 проверять на застревание. В случае 

застревания посылать в основную задачу main сообщение 

об этом: договоримся, что это сообщение 1. Далее ждать 

сообщения от основной задачи о том, что отъезд завершен 

2. В основной задаче проверять пришло ли сообщение от 

задачи task1. Если сообщение равно 1 или расстояние до 

объекта меньше dist, тогда отъезжать и менять 

направление движения. Уведомить сообщение задачу 

task1, что отъезд завершен.  
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Посылаем сообщение в 

основную задачу 

Параллельные задачи. Путешествие 
Ждем сообщение из 

основной задачи 

Сброс энкодеров и времени 

отсчета после 5 секунд 

Расчет времени, прошедшего 

с последнего замера 
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Проверяем, пришло ли сообщение. 

Записываем в переменную mes 

Параллельные задачи. Путешествие 
Отправляем уведомление 

в задачу task1 

Сброс переменной 

сообщения на 0 

Проверка расстояния до 

препятствия и сообщения 
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Параллельные задачи. Путешествие 
Общий вид решения 
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Задача для самостоятельного решения: 

к решенной задаче добавьте индикацию 

(мигание диода и звуковой сигнал) о том, 

что робот застрял. Реализуйте её в 

параллельной задаче task2 


